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|. Uriiniin teknik gostergeleri ve spesifikasyonlari

+

Ug fazli (G3/G4 serisi) 380V-480V, 50/60HZ
Tek ve Ug fazll (G1/G2 serisi) 220 V: 50/60 Hz

Ug fazl (G3 serisi): AC 380~440 (-%15~+%10)
Ug fazli (G4 serisi): AC 460~480 (%-15~%+10)
Tek ve Ug fazll (G1/G2 serisi): AC220V+%15

G1/G2 serisi; 0 ~ 220V, G3 serisi; 0 ~ 440 V, G4 serisi; 0 ~ 480 V

0 ~999,9HZ

%3110 uzun vadeli; %150 1 dakika; %180 5 saniye

VIF kontrolli, Vektor kontrolli

Analog giris Maksimum gikis frekansinin% 0,1

Dijital ayarlar 0,1 HZ

Analog giris Maksimum gikis frekansinin %0,2’si igerisinde

Dijital Giris Belirlenen ¢ikis frekansinin %0,01’i igerisinde

V/F egrisi (gerilim Ug yol: Birincisi dogrusal tork karakteristik egrisi, ikincisi kare tork karakteristik
frekansi egdrisi ve ligiinclist kullanici tarafindan ayarlanan V/F egrisi.
karakteristigi)

Tork takviyesi Manuel ayar: Anma ¢ikisin %0,0 ~ 30,0’u

Otomatik arttirma: ¢ikis akimi ve motor parametreleri uyarinca takviye
torkunun otomatik olarak belirlenmesi

Otomatik akim ve Hizlanma, yavaglama veya sabit galisma olmasi fark etmeksizin motor stator
gerilim sinirlama akimi ve gerilimi otomatik olarak algilanabilir bu sayede sistem arizasi
sonucunda atma olasiligini en aza indirmek igin essiz algoritma uyarinca izin
verilen aralikta bastirilabilir

gerilim frekansi Motor parametrelerine ve essiz algoritmaya uyarinca ¢ikis gerilimi-frekans
karakteristigi oranini otomatik olarak ayarlayin

Baslangig torku:5,0 HZde %100 anma torku (VF kontrolli) 0,5 Hz'de %150

Tork karakteristigi anma torku (Vektor kontroli)

Akim ve gerilim Muikemmel asiri akim ve asiri gerilim bastirma islevi ile akim etkisini
bastirma tamamen 6nleyen tam aralikli akim kapali gevrim kontroll

Ozeliikle diisiik sebeke gerilimine sahip ve sebeke voltajinda sik dalgalanmalar yasayan kullanicilar
icin sistem, essiz algoritmasi ve artik enerji tahsis stratejisi uyarinca izin verilen voltajin altindaki
aralikta bile miimkin olan en uzun siire galismaya devam edebilir

istege bagll 7 asamal programlanabilir gok agamali hiz kontrolii ve goklu calisma modlari.

Dabhili PID kontrolcisu (6nceden ayarlanmis frekans). Standart konfiglirasyon RS485 haberlesme
fonksiyonu, baglanti senkron kontrol fonksiyonu ile birden faza iletisim protokoll segcilebilir

Analog giris DC gerilim0 ™~ 10V, DC akim 0 ~ 20 mA (iist ve alt sinirlar istege baghidir)

Dijital Girig Ayrica isletim paneli ayarn, RS485 arayiiz ayari, UP/DW terminal ayari ve
analog giris ile ¢esitli kombinasyon ayarlari da yapilabilir.

Dijital ¢ikis 1 OC cikigi ve 1 role ¢ikisi (TA, TC), en fazla 17 isleve kadar

Analog ¢ikis 1 AO, cikis araligi 0~ 20mA veya 0 ~ 10V arasinda esnek bir sekilde

ayarlanabilir, bu sayede belirlenen frekans ve ¢ikis frekansi gibi ¢ikislara
olanak saglar

En kararli galismaya ulagsmak igin (¢ mod segilebilir: dinamik gerilim stabilizasyonu, statik gerilim
stabilizasyonu ve gerilimsiz stabilizasyon

Sirekli olarak 0.1S ~999.9min ayarlanabilir

Eneriji tuketimli frenleme baslangi¢ gerilimi, ddnus farki gerilimi ve enerji tiketimi frenleme hizi sirekli
olarak ayarlanabilir
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Durma sirasinda DC frenlemenin baslangi¢ frekansi: 0,00 ~ [00,05] Ust sinir frekansi

Frenleme siresi: 0,0 ~ 30,0sn; Fren akimi: Motorun anma geriliminin %0,0 ~ 50,0’si

Taslyici frekansi, motorun guriltisini en aza indirmek igin strekli olarak 2,0 kHz ila 20,0 kHz
arasinda ayarlanabilir

Sistem entegrasyonu igin bir i¢ saya¢ kullanimi uygundur

Ust ve alt sinir frekans ayari, frekans atlama islemi, ters galisma limiti, kayma frekansi
kompanzasyonu, RS485 iletisimi, frekans artisi ve azaltma kontroll, ariza halinde
kendi kendine kurtarma islemi vb.

Cikis frekansi, ¢ikis akimi, ¢ikis gerilimi, motor hizi, ayar frekansi, modul sicakhgi, PID ayari, PID
geri beslemesi, analog giris ve ¢ikis, vb.

Cikis frekansi, ayar frekansi, ¢ikis akimi, ¢ikis gerilimi, DC gerilimi ve son arizadaki modl sicakhg
gibi bir takim galisma parametrelerini kaydeder,

Asiri akim, asiri gerilim, dustk gerilim, modul arizasi, elektronik termal réle, asiri 1Isinma, kisa devre,
dahili hafiza arizasi vb.

-10°C ~ +40°C (ortam sicakhd 40°C ~ 50°C oldugunda, litfen daha dislk bir seviyede kullanin)

%5 ~ %95 RH, su yogusmasi yok

ic mekan (dogrudan giines 1s1§1, korozyon, yanici gaz, yag sisi, toz vb. yok)

1000 metre Uzerindeki kullanimlarda anma degderinde her 1000 metre igin %10’a kadar dusls

1P20

Fan kontrollii hava sogutmali




invertor Kurulumu ve Kablolama

A Tehlike

Kablolamadan 6nce, liitfen giris gli¢ kaynaginin kesildigini onaylayin.

Elektrik carpmasi ve yangin tehlikesi.

Kablolama iglemleri igin elektrik miihendisligi uzmanlarina danigin.

Elektrik carpmasi ve yangin tehlikesi.

Topraklama terminali giivenilir bir sekilde topraklanmahdir.

Elektrik carpmasi ve yangin tehlikesi.

Acil durdurma terminali baglandiktan sonra, dogru bir sekilde ¢alistigindan emin olun.
Yaralanma tehlikesi (kablolama sorumlulugu kullaniciya ait olacaktir).

Cikis terminaline dogrudan dokunmayin. Frekans invertoériiniin ¢ikis terminali dogrudan
motora baglanir. Cikis terminalleri arasinda kisa devreye izin vermeyin.

Elektrik carpmasi ve kisa devre tehlikesi.

Agmadan once, terminal kapagini taktiginizdan emin olun. Kapag ¢ikarirken, daima 6nce gli¢
kaynagini gikarin.

Elektrik carpma tehlikesi!

Gii¢ kaynagini kesin ve muayene ve bakim igslemlerini ger¢eklestirmeden 6nce makinede
kalan giiciin temel olarak bosaltilmasi igin 5 ila 8 dakika bekleyin.

Elektrolitik kapasitor Gzerinde artik gerilim tehlikesi.

Profesyonel olmayan teknisyenlerin muayene ve bakim yapmasina izin vermeyin.
Elektrik carpma tehlikesi!

Dikkat

Liitfen gelen hattin giic kaynagi geriliminin, frekans invertériiniin nominal giris voltaji ile
tutarh olup olmadigini onaylayin.

Yaralanma ve yangin tehlikesi!

Liitfen fren direncini veya fren birimini kablolama semasina gore baglayin.

Yangin tehlikesi.
Terminalleri sabitlemek i¢in belirtilen torka sahip bir tornavida ve anahtar kullanilmasi 6nerilir.

Yangin tehlikesi.
Giris gii¢ kablosunu gikis U, V ve W terminallerine baglamayin.

Cikis terminaline gerilim uygulanmasi, frekans invertdriinde i¢ hasara neden olacaktir.
On panel kapagini gikarmayin, kablolama sirasinda yalnizca terminal kapaginin gikariimasi
gerekir.

invertérde dahili hasara neden olabilir.




Anahat ¢izimi

a. Tus takimm tabanimin genel boyutlari
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Sag taraf Yan ylz Arka taraf
Tusg takimi tabaninin agiima boyutu tus takimi kalinhgi
W w1 H H1 H2 D D1
105 mm 100 mm 83 mm 59,5 mm 59,5 mm 19,54 mm 14,64 mm




b. Makinenin tamaminin genel boyutlari
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. insa ve kurulum boyutunun ana hatlari .
Gerilim Agirhk
(mm)
Model
seviyesi w H1 D Wi | H2 Montaj deligi(d) (kg)
HV10-R40G1-2
HV10-R75G1-2
1PH 220V
HV10-1R5G1-2
HV10-2R2G1-2
HV10-R40G2
HV10-R75G2
3PH 220V 60 160 | 134 78 170 4 0,9
HV10-1R5G2
HV10-2G2G2
HV10-R40G3
HV10-R75G3
HV10-1R5G3
3PH 380V
HV10-2R2G3
HV10-004G3
78 200 | 152 95 212 4 1.3
HV10-5R5G3




Temel ¢caligma kablolamasi

Frekans invertorinun kablolama kismi ana devre ve kontrol devresine ayriimistir. Kullanici, gikig/giris terminalinin
kapagini agtiginda ana devre terminali ile kontrol devresi terminali gorilebilir. Kullanici badlama islemini asagida

gOsterilen kablolama devresine gére dogru sekilde gerceklestirmelidir.
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D6ngl kontrol terminali

+10v| Al | AO | D1 | DI2 | DI3 | DI4 | DI5 | TC

GND | 485+(485- | Y |+24V|GND | OP [+24V| TA




Terminal islev Agiklamasi Ozellik
DI1
Gl Bl Di2 DI (DI, DI2, DI3, D4, DI5) oldujunda fabrika
DI3 ayarlan gegerlidr ve OP ve 24V kisa devre | GIRIS, 24V seviye sinyali, yiiksek seviye aktif,
o yaptiginda GND kisa devre yapmistir. SmA.
DIS
Al gerilim/akim girigi, gerilim ve akim atlama teli J5 | Giris gerilim araligi: 0 ~ 10V (giris empedansi:
Al tarafindan segilir; fabrika varsayilani gerilimdir, akim | 100KQ),
isteniyorsa atlama teli kapagini C2 konumuna giris akimi araligi: 0 ~ 20mA (giris empedansi:
Cok islevii getirmeniz yeterlidir (Referans toprak: GND) 500Q).
AO, analog gerilim/akim c¢ikisi saglar. Akim, J2
ARG atlama teli tarafindan segilir. Fabrika ayarlarindaki
AO varsayilan ¢ikis gerilimdir, gikisin akim olmasini | 0~10Vv DC gerilim/0~20mA akim.
istiyorsaniz atlama teli kapagini C konumuna
atlatmaniz yeterlidir. (Referans toprak: GND)
TA ok islevli role ¢ikis terminali olarak tanimlanabilir TATC
Réle ¢gikisi Cokiiglevi giKs inal : - NO. Kontak
TC degeri:
250VAC/2A(COS®$=1),30VDC/1A.
Yuks.ek h.|z|! puls (,‘Ikul§l olarak ku.llan.l labilen 1. Anahtarlama Kapasitesi: 50mA/30V
OC cikisi Y cok islevli bir kollektor gikis terminali olarak N
. 2. Cikis frekansi araligi: 0 ~ 50kHz
tanimlanabilir.
Dijital sinyal giris terminalinin devresi
+24V . I_JI " . gir's VI ! vrest Maksimum ¢ikis akimi 200mA
igin ortak gl¢ kaynagi
Analog giris ve gikis terminalleri icin devre ortak gii
+10V g giris ve gis ¢ gue Maksimum ¢ikig akimi 20mA
kaynagi
Gig kaynagi Varsayilan fabrika ayari +24V'ye baglidir. DI1 ~ DI5'i
calistirmak igin harici sinyaller kullanirken, OP'nin Harici aiic k . inali
Sl harici gi¢ kaynagina baglanmasi ve +24V gic arici gug kaynagt giris terminal
kaynagl terminaline olan baglantisinin kesilmesi
gerekir
GND Analog sinyal ve +10V gli¢ referans topraklamasi Dijital GND
485+ RS485+ GND"d?n |%ole edl!.m?ml? st'amdart RS485 |Ie.t|§|m
o arayuzl, lutfen bikumlu ¢ift veya blendajli tel
lletisim kull
485- RS485- wranin.

Atlama teli J8, RS485 terminal direnci i¢indir.




Parametre talimatlar

o- Herhangi bir durumda degistirilebilen parametreler

x -Caligma durumunda degistirilemeyen parametreler
& -Degistirilemeyen gercek algilama parametreleri
< -Yalnizca Uretici tarafindan degistirilebilen Uretici parametreleri, bunlarin kullanici tarafindan degistiriimesi yasaktir.

Grup 00-temel calisma parametreleri

islev Ad Igerik Ayar aralig Fabrika Degistir
kodu ayari (e
0 Genel model
1: Tek pompali sabit basingl su temini modu
2: Rezerv
. 3: Rezerv
Islev makro N .
; . 4: Gravir makinesi modu
00.00 animi (gegici 5: Rezerv 0~10 0 x
olarak Rezerv)
6: Rezerv
7: Rezerv
8: Rezerv
9: Rezerv
10: Rezerv
0 VF kontroltl
Motor kontrol _— .
00.01 1: Geligsmis V/F kontroli 0~2 0 x
modu
2::Vektor kontroltl
0 Tus takimi
Komut kanal K
00.02 i calist 1: Terminaller 0~2 0 o
segimini calistir :
gimint galg 2: lletisim
0 Tus takimi potansiyometresi
1: Dijital olarak gosterilen verileri 1, isletim panelindeki deki A ve
V tuslanyla ayarlayin:
2: Dijital ayar 2, terminalden YUKARI/ASAGI ile ayarlayin
Frekans secimi 3: Alanalog ayar (0 ~ 10V/0 ~ 20mA)
00.03 ¢ ot 0~7 0 o
4: Kombinasyon ayari
5: Rezerv
6: iletisim
7: Rezerv
Not: Verilen siire kombinasyonu segildiginde, verilen kombinasyon
modu 01.15'ten segilir.
) Maksimum ¢ikis frekansi, invertor tarafindan izin verilen en yliksek
Maksimum P MAKS {50.0,[
00.04 Kis frek frekans olmasinin yani sira hizianma ve yavaslama siresinin 50,0Hz x
1kis frekansi
K ayarlanmasi igin bir dIgttir. 00.05]} ~ 999,9Hz
00.05 Ust sinir Calisma frekansi bu frekansi agsamaz MAKS 50,0Hz x
: frekansi {0,1, [00.06] }~ '
[00.04]
Alt sinir o 0,0~ st sinir frekansi
00.06 Calisma frekansi bu frekanstan daha disiik olamaz 0,0Hz x
frekansi
Alt sinir frekansi 0 Sifir hizda galisma
00.07 varis isleme 1: At sinir frekansinda galisiyor 0~2 0 x
2: Durdu
alisma ~
Gals N . Lo 0,0 = st sinir frekansi
00.08 frekansinin Bu ayarlanan deger, dijital frekansin verilen baslangi¢ degeri olacaktir 10,0Hz o
dijital ayari
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LED bitleri: gli¢ kapali saklama

0: sakla
1: saklama
LED on bit: durdurma saklama
0: sakla
1: saklama
Dijital frekans X < .
00.09 Kontroli LED 100 bit: YUKARI/ASAGI negatif frekans ayari 0000 ~ 2111 0000
ontrolui
0: gegersiz
1: gegerli
LED bin bit: PID ve PLC'nin frekans siliperpozisyon segimi
0: gegersiz
1: 00.03+PID
2: 00.03+PLC
L Invertdriin OHz'den maksimum ¢ikis frekansina hizianmasi igin gereken
00.10 Hizlanma suresi N
stre 0,1 ~999,9sn
Varsayilan: Model
0.4 ~ 4.0KW - 7.55 ayari
L Invertériin maksimum ¢ikis frekansindan OHz'e yavaslamasi igin 5.5~ 7.5KW - 15.0S
00.11 Yavaslama siresi .
gereken sure
Calisma yonu S - -
00.12 avar 0: ileri donus 1: ters donls 2: ters doniuisl engelle 0~2 0
yari
0: dogrusal egri
00.13 V/F egrisi ayari 1: Kare egri 0~2 0
2: Cok noktali VF egrisi
Manuel tork arttirma. Model
00.14 Tork takviyesi o . . L . %0.0 ~ 30.0
Bu ayar, motorun anma gerilimine gore belirlenen bir ylzdedir. ayari
Tork takviyesi Bu ayar, manuel tork arttirildiginda, arttirma kesme frekansi
00.15 0.0 ~ 50.0Hz 15,0Hz
kesme frekansi noktasidir.
Sessiz galigma gerektiginde, tasiyici frekansi gereksinimleri 2.0~16,0KHz
00.16 Tastyici frekans K I K Kilde arttrilabili Kt : ! Model
. ayar arsilamak tzere uygur? sel |"§.a I élllr anCé : aslyicl 0.4~3.0KW 4.0KHz ayar
frekansinin arttinlmasi invertdriin kalorifik degerini artiracaktir
4.0~5,5KW 3.0KHz
0.1~ Frekans
00.17 V/F frekansi F1 L 12,5Hz
degeri 02
0,0~ gerilim degeri
00.18 V/F Gerilim V1 Motor g 9 %25,0
anma V2
gerilimi
l Frekans degeri
00.19 V/F frekansi F2 V3 | 01" frekans 25,0Hz
| degeri 03
|
N | Gerilim degeri v1 ~
00.20 VIF Gerilim V2 | . o %50,0
V2 | gerilim degeri V3
2 |
Vi | Frekans degeri 02
| ~ motorun anma
00.21 V/F frekansi F3 | 37,5Hz
frekansi
|
1 . | [04.03]
L
.3 Maksimum Gerilim degeri v2 ~
Fi P F3 ckis Frekans eniim degert v
frek 9 .0*
00.22 VIF Gerilim V3 e %100.0 " uoute %75,0
(motorun anma
gerilimi
[04.00])
Sifir olmayan herhangi bir sayi belirleyin ve devreye girmesi igin 3 dk
00.23 Kullanici gifresi 4 g v 4 ved ¢ 0~ 9999 0

bekleyin veya YENIDEN BASLATIN.
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0: 0,1Hz

1: 1Hz
Frekans
R Not:
00.24 goriintileme . ) . 0~1 0 o
e Bu parametreyi ayarlarken, maksimum ¢ikis frekansi (00.04), Ust frekans
¢OzUnurligunin )
L sinin (00.05), motorun nominal frekansi
segimi
¢ (04.03) gibi frekansla ilgili parametreleri kontrol ettiginizden emin olun.
Grup 01- Yardimci galigma parametreleri
. Minimum birim Fabrika Degistir
Iglev _ me
Ad Ayar araligi ayari
kodu
LED birimi: baslangi¢ modu
0: baglangi¢ frekansindan baslatma
1: Once DC frenleme ve ardindan baglangig frekansindan baglatma
2: Rezerv
01.00 Baslangig modu LED on bit: gli¢ kesintisi veya anormal yeniden baglatma modu 0000~0012 00 x
0: gegersiz
1: baglangi¢ frekansindan baslatma
LED yiiz bit: Rezerv
LED bin bit: Rezerv
Cikis
frekansi
01.01 Baslangig frekansi 0.0 ~ 50.0Hz 1,0Hz o
|
|
|
|
1
: I
Baslangig DC | Zaman ~
renieme geriiimi akimi ‘ | | motorun anma Gerilimi
(gegerli : |
degerler) |
Baslangi¢ —
01.03 DC frenleme igin | Zaman 0.0 ~ 30,0sn 0,0sn. o
bc Calisma : Zaman |
frenleme komutu |
P L e
siresi
oY I k d
01.04 Durdurma modu avastayarak durma 0~1 0 x
1: Serbest durma
kis
Durma sirasinda % ~
) frekansi 1 0,0 ~ Ust sinir frekansi
01.05 DC frenlemenin 0,0Hz o
baglama frekansi:
Durdurma freni
baslangig
frekansi il min
Motor anma geriliminin
oLo6 Durma DC fren K %0,0 o
gerilimi %0,0 ~ 50,0’si
Cikis
akimi
Durma (gecerli
degerl
01.07 sirasinda DG egerter) 0.0 ~ 30,0sn 0,0sn. %
frenleme
suresi
Durma sirasinda Calisma
01.08 DC bekleme komutu 0,00 ~ 99,99sn 0,00sn x
suresi
ileri jo
01.09 18
frekansi -
Jog FWD ve REV donus frekanslarinin ayarlanmasi 0.0 ~ 50.0Hz 10,0Hz o
Geri jog
01.10
frekansi
JOG hizianma 01~999,95
01.11 L 0,4 ~ 4,0KW
suresi Model
iiresi 10,0Sn
JOG hizlanma ve yavaslama siresi ayari g o
0112 JOG yavaglama 5,5 ~ 7,5KW ayari
’ siresi 15,0Sn
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0,0~ Ust sinir frekansi

01.13 Atlama frekansi 0,0Hz
Atlama frekansi ve arali§i ayarlanarak frekans invertdriiniin yikin
mekanik rezonans noktasindan kaginmasi saglanabilir.
01.14 Atlama aralig 0,0 ~ 10,0Hz 0,0Hz
0 Potansiyometre + dijital frekans 1
1: Potansiyometre + dijital frekans 2
2: Potansiyometre +Al
Frekans 3: Dijital frekans 1+Al
. 4: Dijital frekans 2+Al
01,15 kombinasyonu 0~9 0
modu 5: Dijital frekans 1+ goklu hiz
6: Dijital frekans 2+ goklu hiz
7: Potansiyometre + Cok Asamali Hiz
8: Al+PLC (ayni yonde stiperpozisyon)
9: Rezerv
LED bit: PLC etkinlestirme kontrolii
0: gegersiz
1: gegerli
LED on bit:  Calisma modu segimi
0: tek dongu
Programlanabilir 1: Sdrekli dolagim
01.16 calisma kontrolu 2: Te,‘f délngUden sonra nihai deger korunur 00001221 0000
(temel PLC LED yiiz bit:  baglangi¢ modu
caligmast) 0: llk segmentten yeniden baglat
1: Durma (ariza) sliresi agamasindan baslayin
2: Durdurma (ariza) siiresi asamasindan ve frekansindan baslayin
LED bin bit: glic kapama saklama secgenegi
0: saklama
1: sakla
Coklu hiz -Ust sm|rN 5,0Hz
01.17 frekans! 1 Segment hiz 1 frekansini ayarla frekansi ~ Ust sinir
frekansi
Coklu hiz -Ust sinir frekansi 10,0Hz
01.18 frekans! 2 Segment hiz 2 frekansini ayarla Ust sinir frekansi
Coklu hiz -Ust sinir frekansi ~ 15,0Hz
01.19 frekans! 3 Segment hiz 3 frekansini ayarla st
sinir frekansi
Coklu hiz -Ust sinir frekansi ~ 20,0Hz
01.20 frekans! 4 Segment hiz 4 frekansini ayarla {ist
sinir frekansi
-Ust sinir 25,0Hz
01.21 :::;::Zs Segment hiz 5 frekansini ayarla frekansi ~ Gst sinir
frekansi
Goklu hiz -Ust sinir frekansi 37,5Hz
01.22 frekans! 6 Segment hiz 6 frekansini ayarla Ust sinir frekansi
Coklu hiz -st sinir frekansi ~ 50,0Hz
01.23 frekans! 7 Segment hiz 7 frekansini ayarla {ist
sinir frekansi
Asama 1 calisma Segment hizi 1'in galisma slresini ayarlayin (birim [01.35] ile segilir ve
01.24 siiresi varsayilan deger saniyedir) 0.0 ~999,9sn 10,0sn
Asama 2 calisma Segment hizi 2'nin galisma suresini ayarlayin (birim [01.35] ile segilir ve
01.25 siiresi varsaylilan deger saniyedir) 0,0~ 999,9sn 10,0sn
Asama 3 calisma Segment hizi 3'lin galisma siiresini ayarlayin (birim [01.35] ile segilir ve
01.26 suresi varsaylilan deger saniyedir) 0,0 ~999,9sn 10,0sn
Asama 4 calisma Segment hizi 4’tin galisma suresini ayarlayin (birim [01.35] ile segilir ve
01.27 siiresi varsayilan deger saniyedir) 0.0~ 999,9sn 10,0sn
Asama 5 galisma Segment hizi 5'in galisma siiresini ayarlayin (birim [01.35] ile segilir ve
01.28 siresi varsayilan deger saniyedir) 0.0~ 999,9sn 10,0sn
Asama 6 galisma Segment hizi 6’'nin ¢alisma siiresini ayarlayin (birim [01.35] ile segilir ve
01.29 siresi varsayilan deger saniyedir) 0.0 - 999,9sn 10,0sn
Segment hizi 7’nin galisma siiresini ayarlayin (birim [01.35] ile segilir ve
01.30 Asama 7 galisma : e veriayin (Gim {01,361 le ses 0,0 ~ 999,9sn 10,0sn

suresi

varsaylilan deger saniyedir)
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LED bit: Faz 1 hizZlanma ve yavasglama siresi 0 ~ 1
LED on bit:: Asama 2 Hizlanma ve yavaslama suresi
0~1
Hizlanma ve LED yiiz bit: Asama 3 HizZlanma ve yavaslama siiresi 0 ~ 1
01.31 yavaslama siiresi | LED bin bit: Asama 4 HizZlanma ve yavaglama siiresi 0000 ~1111 0000 o
icin Asama 0~1
Secimi 1
LED bit: Faz 5 hizlanma ve yavaslama siiresi 0 ~ 1
LED on bit:: Asama 6 HizZlanma ve yavaslama suresi
Hizlanma ve 0~1
01.32 yavaslama siiresi LED yuz bit: Asama 7 Hizlanma ve yavaglama stresi 0 ~ 1 000 ~ 111 000 °
icin Asama LED bin bit: Rezerv
Segimi 2
01.33 Hizlanma 0,1 ~999,9sn
siresi 2 . 0,4 ~ 4,0KW
Hizlanma ve yavaslama siresini ayarlama 2 10,0sn 10,0sn o
01.34 Yava§lama 5,5~ 7,5KW 15,0sn
siresi 2
LED bit: stire¢ PID zaman birimi
LED on bit: temel PLC zaman birimi
L LED yiz bit: dlizenli hizZlanma ve yavaslama zaman birimi
0135 Zaman birimi LED bin bit: Rezerv 000 ~ 211 000 x
segimi 0 1 saniye
1: 1 dakika
2: 0,1 saniye
Olu bolge Invertériin ileriden geri galismaya veya geri galismadan ileriye gegisi
01.36 zamanini sirasinda OHZ'de beklemesi igin gegis suresi. 0,0 ~ 999,9sn 0,0 o
ileri ve geri
alma

Grup 02-analog ve dijital girig ve cikis parametreleri

isl Fabrika
slev Ad Ayar arahgi Minimum birim ! Degistir
kodu ayari me
Al girisi alt sinir
02.00 gerilimi 0,00~[02.01] +0,00v ©
— Al Ust ve alt sinir gerilimini ayarlama
Al girigi Gst sinir
02.01 L [02.01]~10,00v +10,00V °
gerilimi ’
02.02 Al Ialtsmmna karsilik " . rdesine k 1k aolon Al st X | %0,0 o
gelen ayar s slmlr rgoa;ssmm ylizdesine karsilik gelen Al st ve alt sinirlarini %100,0~ % 1000
i ayarlayin [00.05].
02.03 Al list sininna karsilik | ayarlayin [ ] %100,0 o
gelen ayar
Analog giris

i ) Bu parametre, enterferans etkisini ortadan kaldirmak amaciyla Al ve
02.08 Sinyal filtreleme ] . L o 0,1~ 5,0sn 0,1sn o
panel potansiyometresinin giris sinyallerini filtrelemek igin kullanilir.

siresi sabiti.
Analog giris Analog giris sinyali belirli bir degerin yakininda sik sik dalgalandiginda,

02.09 sarsinti 6nleyici bu dalgalanmanin neden oldugu frekans dalgalanmasi 0.00~0.10V +0,00V o
sapma sinin 02.09 ayarlanarak bastirilabilir.

0: Cikis frekansi

1: cikis akimi
AO terminalinin islev : 0
02.10 ter Sl 2: motorun dc?nme hizi 0-5 0 o
segimi 3: Cikis voltaji
4:: Al
5: Rezerv
AO cikis alt sinin +0,00V o
02.11 . 0,00 ~ 10,00V
0210 AO cikis Gst sinin AO ¢ikis Ust ve alt sininni ayarlama 0,00 ~ 20,00mA +10,00V o
0: rolanti kontrol terminali
1: lleri JOG
02.13 -G|r|§Aterm|naI| DI 2: I(Berl JOG 0~30 3 "
islevi 3: lleri (FWD)
4: Geri (REV)

5: Ug telli galigma kontrolii
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Giris terminali D12

6. Serbest durma kontrolii
7: Harici DUR sinyali girisi (STOP)
8: Harici sifirlama sinyali girisi (RST)

02.14 islevi 9: Harici ariza normalde agik (ON) giris 0~30 4
10: Frekans artisi komutu (UP)
11: frekans azaltma komutu (DOWN)
13: Coklu hiz segimi S1
14: Gok asamali hiz segimi S2
15: Cok asamali hiz secimi S3
Girig terminali DI3 16: Terminal komut kanalini galistirmaya zorlaniyor
02.15 islevi 17: lletisim komut kanalini galigtirmaya zorlaniyor 0-30 0
18: Durma halinde DC frenleme komutu
19: Frekans komutu Alya gegirildi
20: Frekans komutu dijital frekans 1'e  gegirildi
B o 21: Frekans komutu dijital frekans 2'ye gegirildi
02.16 -G|r|§-term|nal| Dl4 22: Rezerv 0~30 o
iglevi 23: Sayag temizleme sinyali
24: Kars tetik sinyali
25: Zamanlayici sifirlama sinyali
26: Zamanlama tetikleme sinyali
02.17 'Giri§'terminali DI5 27: Hizlanma ve yavaslama zaman grubu segin 0~30 0
islevi 28: Sarkag frekansi duraklamasi (mevcut frekansta durma)
29: Sarkag frekansi sifirlama (merkez frekansa doénus)
30: harici durdurma/sifirlama sinyali girisi (STOP/RST)
0 Iki telli kontrol modu 1
1: ki telli kontrol modu 2
0218 FWD/REV terminal 2: Ug tell? kontrol modu 1 0-5 0
kontrol modu 3: Ug telli kontrol modu 2
4: Ug telli kontrol modu 3
5: Rezerv
Glig agildiginda 0: acilista gegersiz terminal islem komutu
02.19 terminal islev . L . 0-1 0
. 1: acgihsta gegerli terminal islemi komutu.
algilama segimi
0 Rezerv
1: invertér galismaya hazir
2: invertér galisiyor
3. invertér sifir hizda galigiyor
4: Harici ariza durdurma
5: Frekans invert6rii arizasi
02.20 Rgikis ayan 6. Frekans/hiz varis sinyali (FAR) 0-17 °
7: Frekans/Hiz Seviyesi Algilama Sinyali (FDT)
8: Cikis frekansi Ust sinira ulast
9: Cikis frekansi alt sinira ulast
10: invertdr asir yiik 6n alarmi
11: Zamanlayici tagma sinyali
12: sayag algilama sinyali
13: karg! sifirlama sinyali
0221 Y Agik kollektor 143 _YafdlmCI motor 0-17 0
cikist 15: lleri
16: Geri
17: Frekans hiz algilama seviyesine ulastiginda ¢ikis
02.22 R kapatma gecikmesi
02.23 R aciima gecikmesi Rélenin durum degisikliginden kaynaklanan gecikme 0.0 ~ 255.0s 0,0 sn.
Frekans FAR Cikis frekansi, ayarlanan frekansin pozitif ve negatif algilama genisligi
02.24 algilama genligine icinde oldugunda, terminal gegerli bir sinyal verir (diisik seviye). 0,0Hz ~ 15,0Hz 5,0Hz
ulasti
) FDT1 seviye A FDT gecikme -~
02.25 FDVTllsewye ayar ayarlama degeri 0,0Hz Ust sinir 10,0Hz
degeri degeri frekansi
i v
b i
y '
_ ) il zaman
02.26 FDT gecikme degeri ¥ H 0.0 ~ 30.0Hz 1,0Hz
Zaman

21




YUKARI/ASAGI
terminal modifikasyon
orani

02.27

islev kodu, YUKARI / ASAGI terminali frekans kiimesi olarak
ayarlandigi zaman olan frekans degistirme hizidir, yani YUKARI /
ASAGI terminali 1sn icin GND terminali ile kisa devre yapar ve
frekans degisir.

0,1Hz ~
99,9Hz/sn

1,0Hz/sn

Girig terminali puls
02.28 tetikleme modu
ayari (DI1 ~ DI5)

0: elektriksel seviye tetikleme modunu gosterir

1: puls tetikleme modunu gdésterir

Not:

DI1 ~ DI5, onaltilik sistemde 1H, 2H, 4H, 8H ve 10H'ye karsilik gelir.

0~ 1FH

Girig terminali
02.29 gegerli mantik
ayari (DI1~DI5)

0: pozitif mantigi gosterir bu durumda DI terminali GND'ye baglidir;
GND gegerlidir ve baglanti kesilmesi gegersizdir

1: Anti-mantik anlamina gelir, bu durumda DI terminali GND
terminaline bagl degildir; GND gegersizdir ve kesilme gegerlidir

Not:

DI1 ~ DI5, onaltilik sistemde 1H, 2H, 4H, 8H ve 10H'ye karsilik gelir.

0~ 1FH

02.30 DI1 filtre katsayisi

02.31 DI2 filtre katsayisi

02.32 DI3 filtre katsayisi

02.33 DI filtre katsayisi

02.34 DI2 filtre katsayisi

Giris terminalinin hassasiyetini ayarlamak icin kullanilir. Dijital giris
terminali enterferansa duyarliysa ve hatali calismaya neden
oluyorsa, enterferans énleme kapasitesini gelistirmek igin bu
parametre artirilabilir ancak gok yiiksek bir seviyeye ayarlanmasi
giris terminalinin hassasiyetini azaltacaktir.

1: 2ms tarama zaman birimini temsil eder

0~ 9999

0~ 9999

0~ 9999

0~ 9999

0~ 9999

Grup 03-PID parametreleri

islev Ad
kodu

Ayar araligi

Minimum birim

Fabrika
ayari

Degistir
me

03.00 PID iglev ayari

LED bit: PID duizenleme 6zellikleri
0: gegersiz
1: pozitif etki

Geri besleme sinyali verilen PID miktarindan biyiik oldugunda,
invertorliin cikis frekansinin azalmasi (yani geri besleme sinyalini
azaltmasi) gerekir.
2: negatif etki

Geri besleme sinyali verilen PID miktarindan biyiik oldugunda,
invertoriin ¢ikis frekansinin artmasi (yani geri besleme sinyalini
azaltmasi) gerekir.
LED on bit: PID verilen giris kanal
0: tus takimi potansiyometresi

PID degeri tus takimi lizerindeki potansiyometre ile verilir.
1 Verilen sayi
Verilen PID degeri sayilarla verilir ve 03.01 islevi kodu ile

ayarlanir.
2 Verilen basing (MPa, Kg)
Verilen basinci 03.01 ve 03.18 olarak ayarlayin.
LED ylz bit: PID geri besleme giris kanali
0: Al
1: Rezerv
LED bin bit: PID uyku secimi
0: gegersiz
1: normal uyku

Bu yéntemde 03.10 ~ 03.13 gibi belirli parametreler ayarlanmalidir.

2. Duzensiz uyku

Parametre ayari, uyku modunun 0 olarak secilmesiyle aynidir.
PID geri besleme degeri 03.14’te belirlenen sure araligindaysa uyku
gecikme siresi sirdurilecek ve sonrasinda diizensiz uykuya
girilecektir. Geri besleme deg@eri uyandirma esiginden disuik
oldugunda (PID polaritesi pozitif), derhal uyanma gergeklesir

0000 ~ 2122

1010

Verilen sayisal ayar
03.01 visalay

Verilen PID kontroli miktarini ayarlamak igin islem tus takimini
kullanin. Bu iglev yalnizca verilen PID kanali olarak dijital secildiginde
gegerlidir (03.00 on bit 1 veya 2'dir). 03.00 adimi 2 ise, basing
referansi olarak kullanilir ve bu parametre 03.18 adimu ile tutarlidir.

%0,0 ~ 100,0

%0,0

Geri besleme kanal
03.02
kazanci

Geri besleme kanali, ayarlanan kanal diizeyiyle tutarsiz oldugunda,
bu iglev geri bildirim kanali sinyalinin kazancini ayarlamak igin
kullanilabilir.

0,01 ~ 10,00

1,00
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03.03 Orantili kazang P PID ayarlama hizi iki parametre ile ayarlanir: orantil kazang ve 0.01~5.00 2.00 °
entegrasyon suresi. Hizli ayarlama igin, orantili kazancin arttinlmasi ' '
ve entegrasyon suresinin azaltilmasi gerekmektedir; yavas ayarlama
03.04 Entegrasyon zamani Ti | . . . T 0,1~ 50,0sn 1,0sn o
icin ise orantil kazancin azaltimasi ve entegrasyon siresinin
arttinlmasi gerekir.
03.05 Turev zamani Td Genel olarak, diferansiyel zamanin ayarlanmasi gerekli degildir. 0,1~10,0s 0,0 sn. o
Ornekleme siiresi ne kadar blyik olursa yanit verme siresi de o
03.06 Ornekleme periyodu T kadar yavas olur ancak bu durum daha iyi enterferans sinyali | 0,1~ 10,0s 0,0 sn. o
bastirma etkisi sadlar, genel olarak bunu ayarlamak gereksizdir.
Sapma sinin, geri besleme miktari ile sistemde tanimlanan miktar
03.07 Sapma sinin arasindaki se?pAmanln mljtlak degerinin oram.d.lr. Geri besleme miktari 9%0,0 ~ 20,0 %0.0 o
sapma sinin iginde oldugunda, PID ayari etkili olmayacaktir.
Kapali dongii 6n ayar 0,0 ~ Ust sinir frekansi
03.08 0,0Hz o
frekansi . . - L
PID devreye alinmadan 6nce invertorin frekansi ve galisma suresi
03.09 On ayar Trekans 0.0 ~ 999.9sn 0.0sn. "
tutma suresi
Gergek geri besleme degeri ayarlanan degerden blyiikse ve frekans
. invertorinin frekans c¢ikisi alt sinir frekansina ulasirsa, frekans
Uyku esigi . - ) .
03.10 at invertori, 03.12'de tanimlanan gecikme bekleme suresinden sonra | %0,0 ~ 150,0 %100,0 o
atsayisl
4 uyku durumuna girecektir (sifir hizda calisma);
buradaki deger, PID kiimesi degerinin bir ylizdesidir.
Gergek geri besleme degeri ayarlanan degerden dislkse, frekans
Uyanis esigi katsayisi invertori uyanacak ve 03.13'te tanimlanan gecikme bekleme
03.11 P . o %0,0 ~ 150,0 %90,0 o
sliresinden sonra calismaya baslayacaktir; buradaki deger, PID
kiimesi deg@erinin bir ylzdesidir.
X L Uyku gecikme suresini ayarlama
03.12 Uyku gecikme suresi 0,0 ~ 999,9sn 100,0sn o
) | Uyanma gecikme siresini ayarlama
03.13 Uyanma gecikme sturesi 0,0 ~ 999,9sn 1,0sn o
Uykuya girerken geri
03.14 besleme ve avar Bu sl tresi yal di iz uyk du igi lidi %0,0 ~ 10,0 %0,5
. ev parametresi yalnizca diizens mo! n gegerlidir ,0~ 10, \ o
basinG arasindaki u islev p i yalnizca diizensiz uyku u icin gecerlidi b o
sapma
Patlama algilamanin . i o
03.15 i o Boru patlag! algilama gecikme stiresini ayarlama 0,0 ~ 130,0sn 0,0sn o
gecikme siresi
Geri besleme basinci bu ayarlanan degerden blyiik veya buna esit
. oldugunda, 03.15'teki patlama gecikmesinden sonra patlama hatasi
Yuksek basing . . =
03.16 alailama esidi "EPAQ" bildirilecek ve geri besleme basinci bu ayarlanan degerden | %0,0 ~ %200,0 %150,0 o
9 s disik oldugunda, patlama hatasi "EPAQ" otomatik olarak
sifirlanacaktir; Esik, verilen basincin bir ylizdesidir.
Geri besleme basinci bu ayarlanan degerden dusik oldugunda,
Dilsiik basin 03.15'teki patlama gecikmesinden sonra ve geri besleme basinci bu
03.17 al ?Iamae |g| ayarlanan degerden buyik veya esit oldugunda patlama hatasi | %0,0 ~ %200,0 %50,0 o
9 $9 "EPAQ" rapor edilecektir ve patlama hatasi "EPAQ" otomatik olarak
sifirlanacaktir; esik, verilen basincin bir yizdesidir.
Sensorlerin dlgim . 0,00 ~ 99,99
03.18 Sensoriin maksimum araligini ayarlama 10,00MPa o
aralig 9 Y (MPa. Kg)
Grup 04-gelismis iglev parametreleri
islev a A - Nt biri Fabrika Degisti
Kod yar arahgi inimum birim v er%Ig ir
. 0~500V: 380V Model
04.00 Motor anma gerilimi x
0~250V: 220V ayarl
Model
04.01 Motor anma akimi 0,1 ~999,9A x
Motor parametrelerinin ayarlanmasi ayari
Model
04.02 Motor anma hizi 0~ 9999RPM x
ayarl
04.03 Motor anma frekansi 1.0 ~ 999.9Hz 50,0Hz X
. . ) - ~ Model o
04.04 Motor stator direnci Motor stator direncini ayarlama 0,001 20,000Q
ayarl
P - Model x
04.05 Motor ylikstiz akim Motorun yiiksiiz akimini ayarlama 0,1~[04.01] avar
yari
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0: gegersiz

04.06 AVR islevi 1: tim siireg gegerli 2: yalnizca 0~2 0
yavaslarken gegersiz
N . 0 Otomatik kontrol modu
04.07 Sogutma fani kontrol . 0~1 0
1: gli¢ agikken her zaman ¢alisir
o K | Ariza sifirlama sayisi 0 olarak ayarlandidinda, otomatik sifirlama iglevi
04.08 SJ?;P;? anza resetieme yoktur ve yalnizca manuel olarak sifirlanabilir. 10 olarak 0~10 0
ayarlandiginda, sefer sayisi sinirsizdir yani herhangi bir sayisi yoktur
Otomatik ariza resetleme . .
04.09 aralii Otomatik ariza sifirlama araligini ayarlama 0,5~ 25,0s 3.0sn
Enerji tiketimi Frekans invertérintn dahili DC veri yolu voltaji, enerji tiketimi
04.10 frenleme baslangig frenlemesinin baglangi¢ voltajindan daha yiksekse, dahili fren 330 ~380/660 ~ 800V 350/780V
voltaji Unitesi harekete gececektir. Bu durumda bir frenleme direnci
Enerji tiiketimi baglanirsa, frekans invertoriiniin iginde ylikselen voltaj enerjisi
04.11 frenleme direncinden serbest birakilacak ve DC gerilimi diisecektir. %10~100 %100
frenleme eylem orani
111 modilasyon 0: gegersiz
04.12 A§ . 4 ge¢ i 0~1 0
islev segimi 1: gegerli
0: tam frekans yedi segment
04.13 PWM modu 1: tam frekans bes segment 0~2 0
2: yedi segmentten bes segmente kadar
Asenkron motorun hiz yiklendikten sonra azalacaktir. Kayma
Kayma kompanzasyonu, motorun hizini senkron hizina yakin hale getirebilir,
04.14 Yy . P Y L Y N g %0 ~ 200 %100
kompanzasyon bdylece motorun hiz kontrol dogrulugunun artmasini saglar.
katsayisi Bu katsay yalnizca siradan V/F modu igin gegerlidir.
K 0: gegersiz
ayma
04.15 Y 1: dusik frekans kompanzasyon 0~1 0
kompanzasyon L L .
Not: Bu parametre yalnizca gelismis V/F igin gegerlidir.
modu
o 0: gegersiz
04.16 Motor para_metrelennln 1: Statik kendi kendine 6§renme (STAR, baslatildiginda hemen 0~1 0
Ifefnd' .kendfne goriintilenir). Tamamlandiginda, END goruntllenir ve 1 saniye
6grenilmesi sonra kaybolur
0417 | Motor anma giict 0,0 ~ 2000,0KW Model
ayari
Motorun .
04.18 no . 0,00°200,00Q Model
rotor direnci Motorun anma giicli 04.17, 04.01, 04.02, 04.04, 04.05, 04.18 ayari
Statori 04.20 olarak degistirildikt , karsilik gel ¥ hi t
04.19 atoriin olarak degistirildi . en sonra ars.l 1k gelen ?uce sa . ip motorun 0,00 ~ 200,00mH Model
ve motor rotorunun varsaylilan parametreleri olarak otomatik olarak guincellenir. ayari
indiktansi
Stator ve Model
0420 | motor rotorunun karsiliki 0,00 ~ 200,00mH ode
induktansi ayari
Hiz déngusi 1
04.21 1~100 30
Orantil kazang
Hiz déngisii 1
04.22 . 0,01 ~ 10,00sn 0,50
Integral zaman
04.23 Disiik frekans 0.0 - 10.0H
) anahtarlama noktasi: 04.21 " 04.26 islev kodlari vektér kontrol modunda gegerlidir. ! oz 5.0
vaod Hiz déngiisii 2 Orantll{lk?zang P vesr]tegras;_lon ?ure5| | ayarlanarak, vektor 100 -
- Orantili kazang kontroliintin hiz tepki 6zellikleri degistirilir.
Hiz dénglisu 2
04.25 : 0,01 ~ 10,00sn 1,00
Integral zaman
Yuksek frekans
04.26 [04.23)~320,0Hz 10,0
anahtarlama
noktasi:
Vektdr kontrol modunda, bu parametre motorun hiz stabilitesi
Vektor Kayma dogrulugunu ayarlamak igin kullanilir. Motor asin yiklendiginde ve hiz
04.27 o L ) o | %50 ~ %200 100
kompanzasyonu dusik oldugunda, bu parametreyi artirin, aksi takdirde bu parametreyi
azaltin.
hiz déngusii filtre siresi g .
04.28 sabiti Hiz déngusti filtreleme siresini ayarlama 0,000~1,000Sn 0,010
04.29 Rezerv - - 0
04.30 hiz déngisi tork sinin Ayarlanan deger, motorun anma akiminin bir ylizdesidir 150,0

% 0,0~ %200,0
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Grup 05-Koruyucu iglev parametreleri

islev Ad Ayar aralig Minimum birim Fabrika Degistir
kodu ayari me
LED Unitesi: motor asir yik koruma secenegi
0: gegersiz
1: gegerli
LED on bit: PID geri besleme baglanti kesme korumasi
0: gegersiz
1: koruma eylemi ve serbest durdurma
05.00 Koruma ayarlari LED yUz bit: 485 iletisim hatasi isleme 0000 ~ 1211 0001 x
0: koruma eylemi ve serbest durdurma
1: alarm verilir ancak durum galismasi surer;
2: alarm verilir ve belirlenen sekilde durur
LED bin bit: Salinim Bastirma
0: gegersiz
1: gegerli
" Motor asin ylk koruma katsayisi, motorun anma akim degerinin
Motor asin yuk koruma . - ) - . -
05.01 invertérin nominal ¢ikis akimi degerine ylizdesidir. %30 ~ %110 %100 x
katsayisi
Duslk gerilim Bu islev kodu, invertdr normal galistiginda DC veri yolunun izin verilen
05.02 . . - 50 ~ 280/ 50 ~ 480V 180/360V X
koruma seviyesi alt sinir voltajini belirtir.
Yavaglama sirasinda Bu parametre, invertdriin yavaglama sirasinda asin gerilim bastirma ~
05.03 . .$ . P L . .y s #n g 0: kapal, 1 = 255 1 x
gerilim sinirlayici faktor kapasitesini ayarlamak igin kullanilir.
05.04 Asiri gerilim koruma Asir gerilim limit seviyesi, asir gerilim duraklama korumasi sirasinda 375/700V "
) seviyesi galisma voltajini tanimlar 350~-400/660~850V
lvme sirasinda akim X o
05.05 sinirlama katsayisi Bu parametre, invertériin hizlanma sirasinda asir akimi kisitiama 0: kapali, 1~ 99 10 M
kapasitesini ayarlamak igin kullanilir.
Sabit hiz sirasinda akim . o . .
Bu parametre, invertoriin sabit hiz siirecinde agiri akimi kisitlama ~
05.06 sinirlama katsayisi L . 0: kapali, 1 = 10 0 x
kapasitesini ayarlamak igin kullanilir.
Akim sinirlama seviyesi, otomatik akim sinirlama igleminin mevcut
05.07 Akim sinirlama seviyesi esigini tanimlar ve ayarlanan degeri, invertérin anma akimina gére | 0450 ~ %200 %160 x
yuzdedir.
Bu deger, verilen miktardaki PID'nin ylizdesidir. PID'nin geri besleme
Geri besleme kesme degeri devamli olarak geri besleme baglantisi kesilmesi algilama
05.08 algilama degeri degerinden dustik oldugunda, invertér 05.00 ayarina gore ilgili koruma [ %0,0 ~100,0 %0,0 x
islemlerini yapacak ve 05.08=%0.0 oldugunda gegersiz olacaktir.
Geri besleme
05.09 baglanti kesilmesi Geri besleme baglantisinin kesilmesinden sonra koruma eyleminden 0,1 ~999,9S 10,0sn x
algilama siiresi once gecikme siresi.
invertor asin yik 6n invertoriin asir yiik uyari eylemi igin akim esigi. Ayarlanan deger,
05.10 ) § y . o sirt yareuy y . o . Sgt A 9 %0 ~ 150 %120 o
alarm seviyesi invertérin anma akiminin bir ylzdesidir.
. . I invertdriin gikis akiminin siirekli olarak asin yiik 6n alarminin yatay
05.11 Invertor asin ylk 6n genligini (05.10) agmasi ile agin yiik 6n alarm sinyalinin gikisi 0,0 ~ 15,0sn 5.0sn %
' alarm gecikmesi arasindaki gecikme siresi. ’
. - 0: gegersiz
05.12 JOG énceligini ; . e . 0~1 0 x
etkinlestirme 1: invertor galisirken, jog 6nceligi en yiiksek
Salinim
05.13 bastirma 0~ 200 30 o
katsayisi
Genlik bastirma . .
Motor salinimi durumunda, gegerli degerin ayarlanmasi gerekir.
05.14 katsayisi o B 0~12 5 o
05.00 bin bit, salinim bastirma iglevini agin ve ardindan salinim
bastirma katsayisini belirleyerek ayarlayin. Salinim genligi genel
Salinim bastirma - . ~
it frek olarak buyik oldugundan salinim bastirma katsayisini 05.13, 05.14
alt sinir frekansi ~ .
05.15 05.16 olarak ayarlama gerek yoktur; 6zel durumlarda, 05.13 " 05.16 ile | 0 0~[05.16]) 5,0Hz o
Salinim bastirma birlikte kullaniimalidir.
st sinir frekansi
05.16 [05.15]~[00.05] 45,0Hz °
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LED bit: Hizianmada

0: gecersiz
1: gegerli
LED on bit: Yavaglamada
Dalgalarin tek .
0: gegersiz
05.17 tek akim ) 000 ~ 111 011 x
1: gegerli
siminnin LED yiiz bit: Sabit hizda
segimi .
0: gecersiz
1: gegerli
LED bin bit: Rezerv
Ug fazl ¢ikis akimindaki maksimum degerin minimum degere orani
Cikis fazi kayip bu katsayidan blyUk oldugunda ve siire 6 saniyeyi astiginda, frekans
05.18 koruma algilama invertdrii 05.18=0.00 oldugunda EPLI; ; Cikis agik faz korumasi 0.00 ~ 20.00 2.00 o
katsayisi gegersiz seklinde bir gikis akimi dengesizlik arizasi verecektir
Anlik glic
. - 0: anlik durdurma
kesintisi frekans disus . . T . . .
05.19 katsayisi Anlik gii¢ kesme frekansi diisme faktoruni ayarlama islevi gegersiz 1 ~ 0 o
9999
Anlik glg kesintisi 220V:180~330V
frekans gerilim . o . 250V Model
05.20 Kt Anlik gug kesintisi frekans gerilim noktasi x
noxtast 380V:300~550V ayar
450V
Grup 06: iletigsim parametreleri
isle Fabrika
slev Ad Ayar arahig: Minimum birim Degistir
kodu ayari me
06.00 Yerel Adres Yerel adresi ayarlayin, 0 yayin adresidir. 0~247 1 x
LED bit: baud hizi segimi
0: 9600BPS
1: 19200BPS
2: 38400BPS
LED on bit: veri formati
0: eslik yok
MODBUS 1: Cift parite kontroll
06.01 iletisim 2: Tek Parite Kontrolii 0000 ~ 0322 0000 x
yapilandirmasi LED yiiz bit: lletisim yanit modu
0: normal yanit
1: Yalnizca bagimii adresine yanit ver
2: yanit verme
3: Bagimli makine, yayin modunda ana makinenin serbest durdurma
talimatina yanit vermiyor
LED bin bit: Rezerv
Makine bu islev kodu tarafindan tanimlanan zaman araliginda
dogru veri sinyalini almazsa, makine iletisimin basarisiz oldugunu
iletisim zaman asimi varsayar ve frekans invertord, iletisim hatasi eylem modunun
06.02 ka saati i ayarina gére mevcut calismayi koruyup korumayacagina karar 0,1 ~100,0s 10,0sn x
eag verir; bu deger 0,0 olarak ayarlandiginda, RS485 iletisim zaman
asimi algilamasi gergeklesmis olur.
Bu islev kodu, invertdriin veri gergevesini almasi ve yanit veri
) gercevesini Ust bilgisayara géndermesi arasindaki ara zaman
yerel makine yanit N L . — .
06.03 ] T arali@ini tanimlar. Yanit siiresi sistem igslem siiresinden daha azise, 0~ 200ms 5ms x
gecikme suresi ) . — .
sistem islem siresi gecerli olacaktir.
Bu islev kodu, RS485 arayiizii tizerinden invertdr tarafindan bagl
olarak alinan frekans talimatinin adirlik katsayisini ayarlamak igin
Orantili baglant I.(.ulla.mllr ve bu makinenin gergekl calisma fre{(ar.]s.,h RS485 araytizii
06.04 Katsayis Uzerinden alinan frekans ayar talimatinin degeri ile carpilan bu 0,01 ~ 10,00 1,00 o
18l
v fonksiyon kodunun degerine esittir. Baglanti kontrollinde, bu islev
kodu birden fazla invertdriin calisma frekansinin oranini
ayarlayabilir.
Coklu satici
06.05 sdzlegsmesi segimi Rezerv 0~3 0 x

(Rezerv edilmig)
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Grup 07- Yardimci iglev parametreleri

Islev Ad Ayar aralig Minimum birim Fabrika Degistir
kod Y/ 95 ayari ng,llg !
LED bit: sayim varig isleme 0:
Tek donguliu sayma, gikisi durdur
1: Tek donglilt sayim, gikisa devam
2: Déngl sayimi, gikisi durdur
3: Dongli sayimi, gikisa devam
Sayma ve zamanlama LED on bit: Rezerv
07.00 Y n o , 000 ~ 303 103 x
modu LED yiz bit: zamanlama varis isleme
0: Tek dongiili sayma, ¢ikisi durdur
1: Tek donguli sayim, gikisa devam
2: Déngl sayimi, gikisi durdur
3: Devir sayim, ¢gikisa devam
LED bin bit: Rezerv
07.01 Sayag sifirlama s i dederini | 1
. ayag sifirlama degerini ayarla ~
deger ayan yag g y: [07.02]~9999 °
Sayagc algilama degerinin L
07.02 ayarlanmasi Sayag algilama degerini ayarla 0~[07.01) 1 o
07.03 Zamanlayici ayan Zamanlayiciy ayarla 0 ~9999sn Osn o
07.04 ~ Rezerv - - 0 o
07.07
07.08 Salinim frekansi 0: vasak 1: gecerli 0-1 0 "
: : i ~
) kontrolu 4 ge¢
0: sabit salinim
Salinim referans degeri maksimum gikis frekansidir (00.04).
Salinim frekansi .
07.09 Kontrold 1: degisken salinim 0~1 0 x
ontrold Salinim referans degeri, verilen kanal frekansidir.
Salinim frekansi 0: durmadan 6nce hafizaya alinan duruma gére
07.10 durdurma baslangig -ad 128ya all uruma g 0~1 0 "
- baslayin 1: baglatmayi yeniden baslatin
modu segimi
Sal frek ligi Sal frek ligi maksi kig frek bir ylizdesidi
0711 alinim frekansi genligi alinim frekansi genligi maksimum ¢ikis frekansinin bir yiizdesidir 9%0.0 ~ 100,0 %0.0 R
(00.04).
Bu iglev kodu frekansin salinim frekansinin Ust sinir frekansina
ulastiktan sonraki hizli diististiniin genligini ifade eder ve ayrica
07.12 Atlama frekansi frekans sallanma frekansinin alt sinirina ulagtiginda hizli artis %0,0 ~ 50,0 90,0 o
genligini anlamina da gelmektedir. Bu deger, salinim frekansi
genligine gore bir ylizdedir. (07.11). % 0.0 olarak ayarlanirsa, ani
atlama frekansi olmayacaktir.
Salinim frekansi Salinim frekansinin alt frekansindan salinim frekansinin Gst
07.13 N L L 0,1 ~3600,0sn 5.0 o
yiikselme stresi frekansina kadar galisma suresi.
Salinim frekansi disme Ust salinim frekansindan alt salinim frekansina kadar gereken
07.14 L L 0,1 ~ 3600,0sn 5.0 o
siiresi caligsma siiresi.
Salinim frekansi Ust sinin
07.15 frekans gecikmesi 0,1 ~ 3600,0sn 5.0 o
Salinim frekansinin st ve alt frekans gecikmelerini ayarlayin.
Salinim frekansi alt
07.16 sininnin frekans gecikmesi 0,1 ~ 3600,0sn 50 °
Grup 08-parametreleri yonetme ve gorintiuleme
islev Ad . . - Fabrika .
Ayar arahgi Minimum birim Degistir
kod ayari me
Calisma sirasinda ana Ornek: 08.00=2 ise gikig voltajini (D-02) segin bu durumda
08.00 parametre izleme ana izleme arabirimindeki varsayilan goriintii 6gesi akim gikis 0~30 0 o
gerilim degeri olacaktir.
Ornek: 08.01=3 ise veri yolu voltaji (d-03) segilir bu durumda
Durma sirasinda ana . N s .
08.01 ) ana izleme arabiriminin varsayilan goriinti 6gesi akim bara gerilim 0~30 1 o
parametre izZleme L
degeri olacaktir.
Calisma sirasinda yardime]|
parametre gostergesi Ornek: 08.02 = 4 ise gikis Akimini (D-02) segin bu durumda ana
08.02 yalnizca gift ekranli tus iZleme arayuziindeki varsayilan gérintii 6gesi akim gikis voltaji degeri | 0~ 30 4 o
takimi igin gegerlidir) olacaktir.
Durma sirasinda .. . T )
Ornek: 08.03=3 ise bara gerilimini (d-03) secin bu durumda ana
yardimci  parametre . o e e . [
08.03 izZleme arabiriminin varsayilan goérinti 6gesi akim bara voltaji degeri [ 0~ 30 3 o

gostergesi  (yalnizca
cift ekranl tus takimi
icin gegerlidir)

olacaktir.
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08.04 Motor hizi gésterge | Hiz glgeglnln ekrén hatas.lr_u dlzeltmek igin kullanilir ve gergek hiz 0,01 ~ 99,99 1,00 o
katsayisi Uizerinde herhangi bir etkisi yoktur.
0 Calisma yok
invertdr normal parametre okuma ve yazma durumundadir. islev
kodunun degerini ayarlama
Degistirilip degistirilemeyecegi, kullanici parolasinin ayar durumuna ve
invertdriin gegerli galisma durumuna baghdir.
Parametrenin 1: Fabrika ayarina dén
08.05 . ) . ) ) 0~2 0 x
baglatiimasi Tum kullanici parametreleri modele gore fabrika ayarlarina geri
donduralar.
2: Aniza kaydini temizle
Ariza kayitlarinin igerigini temizleyin (d-19~d-24). islem
tamamlandiktan sonra, bu islev kodu kendiliginden 0 olarak temizlenir.
0: JOG
1: FWD ve REV degistirme
08.06 FUNC tusu ayarlari . 0~3 0 x
2: A/V tus frekans ayarini temizle
3: REV (bu durumda RUN tusu varsayilan olarak FWD'dir)
Grup d-izleme parametre grubu
isl Fabrika
glev Ad Aralik Minimum birim : Degistir
kodu ayari me
d-00 Cikis frekansi (Hz) | 0,0~999,9Hz 0,1Hz 0,0Hz *
d-01 Frekansi ayarla (Hz) [ 0,0~999,9Hz 0,1Hz 0,0Hz *
d-02 Cikis gerilimi(V) 0~ 999V v ov *
d-03 DC Bara gerilim(V) 0 ~ 999V v ov *
d-04 Cikis akimi(A) 0.0 ~ 999.9A 0.1A 0.0A *
Model
d-05 Motor hizi (rpm) 0 ~ 60000rpm 1 rpm (dev/dak) ayar L 4
d-06 Analog giris 0.01V/0.01mA 0.00V/mA *
AIL(VIMA) 0,00~10,00V/0,00~20,00mA - . .
d-07 Rezerv - 0 0 *
d-08 Analog giris 0.01V/0.01mA 0.00V/mA *
- AO(V/mA) 0,00~10,00V/0,00~20,00mA - . :
d-09 Rezerv - N 0 *
PID basing ayar .
d-10 > basing ay 0,00~10,00V/0,00~99,99(MPa. Kg) 0,01V/(MPa. Kg) 0.00vi(MPa .
degeri Kg)
PID basing ayar 0,00V/(MPa
d-11 degeri 0,00~-10,00V/0,00~99,99(MPa, Kg) 0,01V/(MPa. Kg) *
Kg)
d-12 Akim sayim degeri [ 0 ~9999sn 1sn Osn *
Mevcut zamanlayici *
d-13 degeri 0 ~9999sn 1sn Osn
(sN)
Girig terminal
d-14 0~ 1FH 1Saat 0Saat *
durumu (DI1-DI5)
d-15 Cikis durumu (Y/R) | 0~3Saat 1Saat 0Saat *
Ortam sicakligi . 01°C 0.0 *
d-16 C) 0,0~132,3C \ \
Yazilim
d-17 ~ 1 2021 *
glincelleme tarihi 2010~2026
(i)
Yazihm
d-18 ot S 0~1231 1 0615 *
glincelleme tarihi
(Ay Gin)
d-19 ikincil ariza kodu 0~19 1 0 *
d-20 Son ariza kodu 0~19 1 0 *
Son arizadaki
d-21 cikis frekansi (Hz) 0,0~999,9Hz 0.1Hz 0.0Hz *
Son arizadaki
d-22 0.0 ~ 999.9A 0,1A 0,0v *
ctkis kodu (a)
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d-23

Son arizadaki bara
gerilimi (v)

0~ 999V

v

ov
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Son arizadaki moduil
d-04 sicakhg (C) 0,0~132,3C 0,1C 0,0C *
Frekans invertorinin
d-25 toplam caligsma siresi 0~9999saat 1saat Osaat *
0~FFFFH
BITO: Calistir/Durdur:
BIT1: REVIFWD
BIT2: JOG
BIT3: DC frenleme:
BIT4: Rezerv
BIT5: asin gerilim sinin
BIT6 Sabit hiz frekans azaltma
BIT7: asin akim sinin
Bit8~9:
00-Sifir hiz
d-26 invertor durumu 01- Hizlanma 1Saat 0Saat .
10- Yavaslama
11-Tek tip hiz
BIT10: On alarm asiri yiki
BIT11: Rezerv
Bit12~13 Komut kanalini ¢alistir
00- Panel
01- Terminal
10- Rezerv
Bit14~15: DC Bara gerilim durumu:
00- normal
01- Algak gerilim korumasi
10- Asiri gerilim korumasi
d-27 Yazilim strdmi 1,00~99,99 0,01 2,00 *
. . Model
d-28 Gu¢ modeli 0,10 ~ 99,9KW 0,01KW *
ayari
. . 0,0 © maksimum ¢ikis frekansi [00,04] Not: motorun tahmini
Tahmin edilen motor
d-29 hizindan hesaplanan motorun galisma frekansi 0,1Hz 0,0Hz *
frekansi
d-30 Cikis torku 96-200~+200 %1 %0 *
Grup e-anza kodu
Ariza kodu Ad Olasi ariza nedeni Ariza kargi 6nlemleri Kod
Hizlanma siresi gok kisa Hizlanma siresi arttir
HizZlanmada o o i . .
EOC1 asin akim Dusuk invertor glict Yiiksek gug¢ seviyesine sahip bir frekans invertorii segin 1
V/F egrisinin veya tork takviyesinin yanhs V/F egrisini veya tork arttirmayi ayarlayin
ayarlanmasi
Eoco Yavaslamada Yavaglama siresi gok kisa Yavaglama siresini uzatin ,
asin akim Dusuk invertor glict Yuksek gli¢ seviyesine sahip bir frekans invertori segin
Disik sebeke gerilimi Giris gui¢ kaynagini kontrol edin
Tek tip calismada asiri
EOC3 akim peals s Yiik degismis veya normal degil Yiikii kontrol edin veya yiik degisikligini azaltin 3
Disuk invertor glict Yiksek gli¢ seviyesine sahip bir frekans invertori segin
EHUL Hizlanma Girig gerilimi anormal Girig gli¢ kaynagini kontrol edin .
5|rz.||§|nda asin Dénen motoru yeniden baslatin DC frenlemeden sonra baslayacak sekilde ayarlayin
gerilim
EHU2 Yavaslama Yavaglama suresi gok kisa Yavaglama suresini uzatin .
sirasinda agin Girig gerilimi anormal Girig gli¢ kaynagini kontrol edin
gerilim
Tek tip galismada asir . o o N '
EHU3 gerilim Girig gerilimi anormal Girig glic kaynagini kontrol edin 6
durma sirasinda
EHU4 - Girig gerilimi anormal Gl¢ kaynag gerilimini kontrol edin 7
asin gerilim
aligma sirasinda Gii¢ kaynagdi gerilimini kontrol edin veya Ureticiden
ELUO Galis Girig gerilimi anormal veya role igeri gekilmiyor He kaynag: geriimini 4 8

disutk gerilim

hizmet talep edin
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ESC1

Invertdr cikisi kisa devre yapmis veya topraklanmis

Motor kablolarini kontrol edin

Frekans invert6riiniin anlik agin akimi

Asiri akima kargi 6nlemlere bakin

Gl¢ modul arizasi 9
Anormal kontrol paneli veya ciddi enterferans Ureticilerden hizmet isteyin
Gl¢ cihazinda hasar Ureticilerden hizmet isteyin
Ortam sicakligi gok yiiksek Dustlik ortam sicakliklari
E-OH Radyato6r agin isiniyor | Fan hasarli Fani degistirin 10
Tikall hava kanali Hava kanalini temizleyin
V/F egrisinin veya tork takviyesinin yanhs V/F egrisini veya tork arttirmayi ayarlayin
ayarlanmasi
EOL1 invertsr asir Sebeke gerilimi gok dusiik Sebeke gerilimini kontrol edin 11
yuklenmesi . P
Hizlanma slresi ¢cok kisa Hizlanma stresi arttir
Motor asgin yiklenmis Daha yiksek glice sahip bir frekans invertorii segin
V/F egrisinin veya tork takviyesinin yanhs V/F egrisini veya tork arttirmayi ayarlayin
ayarlanmasi
EOL2 Motor asin yiiklenmesi Sebeke gerilimi gok dusik Sebeke gerilimini kontrol edin 12
Motor kilitli veya yiik degisimi ok blyuk Yuku kontrol et
Motor asin yik koruma faktori dogru ayarlanmamis motor agiri yik koruma katsayisini dogru ayarlayin
Harici ekipman o . o Harici Ekipman Ariza Girig Terminalinin Baglantisini
E-EF Harici ekipman arizas giris terminali kapali ) T 13
arizasi Kesin ve Arizay1 Temizleyin
Cift CPU . L . . )
EPOF o CPU iletisim arizasi Ureticilerden hizmet isteyin 14
iletisim arizasi
PID geri Gevsek PID geri besleme devresi Geri besleme baglantisini kontrol edin
geri
EPID : " P oy 15
Geri besleme miktari, kesinti algilama degerinden . e
besleme 9 d Algilama giris esigini ayarlayin
kesintisi daha az
Ust bilgisayarin baud hiziyla eslesmiyor Baud hizini ayarlayin
RS485 lletisim baglantisinin blendajli olup olmadigini ve
E485 iletisim anzas RS485 kanal enterferansi kablolamanin uygun olup olmadigini kontrol edin. 16
iletisi 1zas|
s Gerektiginde filtre kondansatoriinu paralel olarak
baglamayi géz 6niinde bulundurun
lletisim zaman asimi Tekrar deneyin
ETUN Motor ayar hatasi Motor parametrelerinin hatali ayarlanmasi Motor parametrelerini sifirlama 17
Akim érnekleme devresi arizasi
ECCF Akim algilama arizasi Ureticilerden hizmet isteyin 18
Yardime gli¢ kesintisi
EEFROM okuma ve o X . .
EEEP EEPROM arizasi Ureticilerden hizmet isteyin 19
yazma hatasi
Cikis faz kaybi .
EPLI Cikis U, Vve W faz disi Cikis kablolarini kontrol edin 20
korumasi
Geri besleme basinci, diisiik basing algilama . . . .
. o A Geri besleme baglantisini kontrol edin veya yliksek ve
EPAO Boru patlamasi arizasi | esiginden daha duslk, yiksek basing algilama 22

esiginden daha buyiik veya esit

dislk basing esigini ayarlayin
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Versiyon: V5.0
HNC Grininu sectiginiz igin tesekkir ederiz.

Teknik destek almak igin destek ekibimizle iletisime gegebilirsiniz.
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