HNC Electric HV10 Hizli Kurulum Klavuzu

Par No |Parametre ismi Aciklama
0: islem yok
08.05 |Fabrika ayarlarina alma 1: Tum paremetreler fabrika ayarlarina geri dondurular.
2: Ariza kayitlarini temizle. (d-19~d-24)
0: Genel model (Fabrika Ayari)
1: Tek pompa sabit basingli su besleme modu
00.00 |Makro Modu 2: Ayrilmis
3: Ayrilmis
4: Gravir makinesi modu
0: VF kontroli (Fabrika Ayari)
00.01 |Kontrol Modu 1: Advanced V/F kontroli
2::Vektor kontrolii
0: Tus takimi (Fabrika Ayari)
00.02 |Start/Stop Kaynagi 1: Terminal ¢alistirma
2: Haberlesme Modbus
0: Tus takimi potansiyometresi (Fabrika Ayari)
1: Dijital ayar 1,Tus takimi A ve V¥ tuslariile ayarlayin
2: Dijital ayar 2,Tus takimi A ve V¥ tuslariile ayarlayin
00.03 |Frekans kaynagi se¢imi 3: Al analog giris (0 ~ 10V/0 ~ 20mA)
4: Coklu hiz ayari
5:-
6: Haberlesme
Not: 4 numara secildginde 01.15'te mod secilir.
00.04 |Maksimum Frekans 50.00 Hz (Fabrika Ayari)
00.05 [Ust Frekans Limiti 50.00 Hz (Fabrika Ayari)
00.06 |Alt Frekans Limiti 00.00 Hz (Fabrika Ayari)
0 Sifir hizda ¢alisma
0007  [Alt sinir frekansi ¢alistirma|1: Alt sinir frekansinda ¢alisiyor
2: Durdu
00.10 |Hizlanma Zamani 0.1~999.95
0.4~4.0KW - 7.5sn
00.11 |Yavaslama Zamani 5.5~7.5KW - 15.0sn
00.14 |Tork Degeri 0.1 ~30.0%
1.Bit
0: Baslangic frekansindan baslayarak(Fabrika Ayari)
1: Once DC frenleme ve ardindan baslangi¢ frekansindan baslayarak
01.00 |Start Modu 2.bit
Elektrik kesintisi veya anormal yeniden baslatma modu
0: Gegersiz (Fabrika Ayari)
1: Baslangig frekansindan baslayarak
01.01 |Start Frekansi 1.0 Hz (Fabrika Ayari)
01.04 |Stop Modu 0: Durdurmak icin yavaslama (Fabrika Ayari)
1: Serbest durus
00.023 |Kullanici sire tanimlama 2 Dijit ve Uzeri bir deger girin ve cihazi yeniden baslatin
04.00 |Motor Nominal Voltaj Plakasindaki deger girilir.
04.01 |Motor Nominal Akimi Plakasindaki deger girilir.
04.02 |Motor Nominal Devri Plakasindaki deger girilir.
04.03 |Motor Nominal Frekansi Plakasindaki deger girilir.
04.17 |Motor Nominal Gucil (KW) |Plakasindaki deger girilir.
01.17 |SabitHiz1 10.00 Hz (Fabrika Ayari)
01.18 |Sabit Hiz 2 10.00 Hz (Fabrika Ayari)




01.19

Sabit Hiz 3

15.00 Hz (Fabrika Ayari)

01.09

ileri JOG frekansi

10.00 Hz (Fabrika Ayari) 0 ~50 Hz Araliginda

01.10

Geri JOG frekansi

10.00 Hz (Fabrika Ayari) 0 ~50 Hz Araliginda

01.11

JOG Hizlanma zamani

01.12

JOG Yavaslama zamani

10.0sn (Fabrika Ayari) 0.1 ~999.9 sn

02.13

DI1 girisinin ¢alisma modu
(ileri YON)

02.14

DI2 girisinin calisma modu
(Geri Yon)

02.15

DI3 girisinin ¢alisma modu

02.16

Dl4 girisinin ¢calisma modu

02.17

DI5 girisinin ¢alisma modu

. DO Ud ROTILTOT termindi

: fleri JOG

: Ters JOG

: ileri (FWD)

: Geri (GERI)

: Uc telli calisma kontrolii

. Serbest durma kontrolu

: Harici STOP sinyal girisi (STOP)

: Harici sifirlama sinyali girisi (RST)

: Harici hata normalde agik (NO) girisi

10: Frekans artis komutu (UP)

11: Frekans azaltma komutu (ASAGI)

13: Cok kademeli hiz se¢imi S1

14: Cok kademeli hiz se¢imi S2

15: Cok kademeli hiz se¢imi S3

16: Calistir komutu kanali terminal segimi

17: Cahistir komutu kanali modbus segimi

18: Durdugunda DC frenleme Komutu

19: Frekans komutu Al olarak degistirilir

20: Frekans komutu dijital frekans 1'e degistirilir
21: Frekans komutu dijital frekans 2'ye degistirilir
22: -

23: Sayag temizleme sinyali

24: Sayag tetik sinyali

25: Zamanlayici sifirlama sinyali

26: Zamanlama tetikleme Sinyali

27: Hizlanma ve yavaslama zaman grubunu segin
28: Sarkac frekansi duraklamasi (mevcut frekansta dur)

29: Sarkag frekansi sifirlama (merkez frekansina dénus)
20: Harici durdiirmna/aifirlama cinuali girici (STOP/RST)
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02.19

Gi¢ acildiginda ¢alisma

0: Glg acildiginda terminal calistirma komutu gecersiz (Fabrika Ayari)
1: Terminal calistirma komutu, giic acikken gecerlidir

02.29

Giris Logic Durumu NO/NC

Ornek; DI3 girisi NC yapilmak istenirse;
0000100 Binary kodu, Hex koduna gevir.
00001000 = 4 ayar girilecek parametre 4'dir
U. =

02.20

RO1 cikisini calisma modu
(TA-TC) (Hata Cikisi)

02.21

Y1 Cikisinin ¢calisma modu
(Atama Yok)

: inverter calismaya hazir

: inverter calisiyor

. inverter sifir hizda calisiyor

: Harici ariza durdurma

: Frekans gevirici hatasi

. Frekans/hiz varis sinyali (FAR)
7: Frekans/Hiz Seviyesi Tespit Sinyali (FDT)
8: Cikis frekansi Ust sinira ulasir
9: Cikis frekansi alt sinira ulasti
10: inverter asiri yiik 6n alarmi
11: Zamanlayici tagsma sinyali
12: Sayac algilama sinyali

13: Sayag sifirlama sinyali

14: Yardimci motor

15: ileri

16: Geri

17: Evalbanc hiz alailama caviviacing pilactiginda ciliic
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0: Otomatik kontrol modu

04.07 Sogutma Fani Kontrol .
1: Gig agikken her zaman galigir
0: Eylem yok
04.16 |Motor Tanitma 1: Statik ayar
2: Yukslz tam ayar
d-00 Cikis frekansi (Hz) 0.0~999.9Hz
d-01 Set frekansi (Hz) 0.0~999.9Hz
d-02 Cikis gerilimi(V) 0~999V
d-03 DC Bara gerilim(V) 0~999V
d-04 Cikis akimi(A) 0.0~999.9A
d-05 Motor hizi (rpm) 0~60000rpm
d-06  |Analog giris Al1 (V/mA) 0.00~ 10.00V/0.00~ 20.00mA
d-08 Analog cikis AO (V/mA) 0.00~10.00V/0.00~20.00mA
d-10 PID basing ayar degeri 0.00~10.00V/0.00~99.99(MPa. Kg)
d-11  |PID geri bildirim degeri 0.00~10.00V/0.00~99.99(MPa. Kg)
d-13 Giris terminal durumu
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