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Inching CCW rotation
Inching CW rotation
Inching Travel distance
Inching Rotation speed
Inching Acceleration time
Inching Deceleration time
Test run Travel distance
Test run Rotation speed
Test run Acceleration time
Test run Deceleration time
Test run Operation pattern
Test run Dwell time

Test run Repeat counts
Aging function

Servo OFF/ON

Home position return
Start rotation

Pause rotation

Stop rotation

Alarm status

SV-E3 Arayiiz Programi Test Run 2.01

HNC 2.01 Programi agilir

Connect ile baglanti kurulur.

“Test run“ Sekmesine girilir.

Kontrol Modunu 1/0 dan cihaz tzerine alinacagina dair uyari penceresi agilacak. Evet butonu ile devam edilir.
(3.0=3) (9.0=1) (642.0=1) oldugunu kontrol ediniz veya degisiklik yaparak write ile yazdiriniz.

Cihazi yeniden baslatiniz.

Cihazin enerji verildiginden (750w ve alti igin L1-L2) enerji emin olunuz.

Program sayfasindan “Servo on“ veriniz

Yavas Sola Dondiirme islemini gergeklestirin.

Yavas Yavag CW dondiirme islemini gergeklestirin.

Servo motor igin Inching'de hareket mesafesini ayarlayin.

Servo motor igin Inching'de donis hizini ayarlayin.

Servo motor igin Inching'de hizlanma suresini ayarlayin.
Yavaslamada servo motor igin yavaslama siiresini ayarlayin.

Servo motor igin Test ¢alistirmasinda hareket mesafesini ayarlayin.
Servo motor igin Test galistirmasinda donus hizini ayarlayin.

Servo motor igin Test ¢alismasinda hizlanma siresini ayarlayin.
Servo motor igin Test ¢alismasinda yavaslama siiresini ayarlayin.
Servo motor igin Test galistirmasinda Calisma modlarini ayarlayin.
Servo motor igin Deneme ¢alistirmasinda Bekleme siiresini ayarlayin.
Servo motor igin Test ¢alismasinda tekrar sayimlarini ayarlayin.
Servo motoru sirekli ¢alisip calismayacagini test edecek sekilde ayarlayin.
Servoyu ACIK/KAPALI duruma getirin.

Ana konuma doénis islemini yuratan.

Nokta tablosu islemini yiratiin.

Nokta tablosu islemini gegici olarak askiya alin.

Nokta tablosu islemini durdurun.

Servo siriictide alarm olustugunda yanip soner.



