SV-E3 JOG islemleri

JOG, Ust cihaz ¢ikis komutu olmadan gerceklestirilebilen bir fonksiyondur.
JOG kullanim kosullari :

* Pozisyon kontrolii veya hiz kontroli modunda kullanilabilir.
Dahili konumda (Nokta tablosu ve Test calistirmasi) ve tork kontrol modunda kullanilamaz.
Hiz/dahili hiz modunda "JOG" Mede kullanildiginda, G/C VCRUN1, VCRUN2, VCSEL1, VCSEL2, VCSEL3 gegersizdir.

DC 24V ve SVON sinyali gereklidir.
( CN1 750W ve altiigin Anakart beslemesi 1pin 24+, 2pin GND)
(3pin 1/0O 24+ 12pin I/O GND 4pin SVON sinyalidir.)

islem adimlari:

1. Meniiden Hl F_ LllﬂE .ﬂ u bulun.

2. Ug parametreyi ayarlayin. 385.0 Kalkis rampasi. 386.0 Durus rampasi. 387.0 Hedef hiz.

385. [Basic setting] Set Acceleration time for the JOG operation
0 JOG operation: This parameter set a duration for the speed command to accelerate from 0
Acceleration time rpm to 1000rpm.

[Initial value] 1000[ms]
[Setting range] 0 to 60000[ms]

386. [Basic setting] Set Deceleration time for the JOG operation
0 JOG operation: This parameter set a duration for the speed command to accelerate from 1000
Deceleration time rpm to Orpm.

[Initial value] 1000[ms]
[Setting range] 0 to 60000[ms]

387. [Basic setting] Set a target speed of the JOG operation.
0 JOG operation: Target [Initial value] 300[ r/mi n]
speed [Setting range] For 50\W—~100W: 0-—~6300[ r/mi n]

For 200W ~400W: 0-~5000[ r/mi n]
For 750W: 4500[ r/mi n]
For 1kW~2kW: 0-~3000[ r/mi n]

MNote) Alarm occurs when it exceeds max. speed. Do not exceed the

max.speed.
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3. Basin” ( )”, |r Joh -ﬂ Ekranda jog goreceksiniz

4, "SVON"u "KAPALI" durumda tutun.

5. Uzunca sol tu§d’( =) ekran_lr__SHL"ﬂFF ] ¢ikacak ., ve “SVON” sinyalini aktif edin.

6 basin “( @) » (¥ J“motorun ileri veya geri yonde ¢alismasini saglamak icin. Tuslarina basin.

7.J0OG isleminizi bitirdikten sonra SVON sinyalini kapatmayi unutmayiniz.



