SV-E3 Serisi Servo Surict icin Kurulum ve Kablolama

Diger guvenlik talimatlari

Deprem olduktan sonra ekipmanin gtivenligini onaylayin.

Elektrik carpmasi, yaralanma
veya yangini dnlemek icin.

Deprem meydana geldiginde yangini ve kisisel
yaralanmayi 6nlemek igin dogru kurulum ve ayar.

Yaralanma, elektrik carpmasi,
yangin, veya hasari 6nlemek igin,

Calismanin durdurulabilmesini ve gliciin hemen
kapatilabilmesini saglamak icin harici bir acil durdurma
devresi saglayin.

Yaralanma, elektrik carpmasi,
yangin, ariza veya hasari
onlemek icin.

Kullanim kilavuzu

KilavuzNumaras:  { 06.01.05.0010
Versiyon V1.0
Tarih Mayis 2022

Kablolama veya incelemeden 6nce glicti kapatin
ve 5 dakika veya daha fazla bekleyin.

Elektrik carpmasini
onlemek igin.

/N DIKKAT

Liitfen belirtilen motor ve stiriicii kombinasyonuna uyun.

Yangin veya arizay! dnlemek igin.

Konektorin terminallerine dogrudan dokunmayin.

Elektrik carpmasini veya arizay
oGnlemek icin.

Bu UriinG satin aldiginiz igin tesekkir ederiz.

Bu kilavuz temel olarak SV-E3 serisi servo siirlictintin gtivenli kullanimini, kurulumunu ve kablolamasini agiklar.

For more details, please refer to <SV-E3 Series Servo Drive Instruction Manual>..

Paketi agarken asagidaki 6geleri onaylayin:

Girisi engellemeyin ve yabanci maddelerin motora ve siiriicii
ye girmesini onleyin.

Elektrik garpmasini veya yangini
onlemek igin.

Motoru sabitleyin ve testin mekanik sistemden uzaklagmasini
saglayin. Islem onaylandiktan sonra motor, mekanik sisteme
glivenli bir sekilde monte edilebilir.

Yaralanmay 6nlemek icin.

Servo motor belirtilen yonde monte edilmelidir.

Yaralanma veya arizay! énlemek igin.

Ekipmani, agirli§ina ve nominal gikigina gére dogru
bir sekilde kurun.

Yaralanma veya arizay! énlemek igin.

Sayl Adi Adet
1 Servo Surlci 1
Baglanti terminali 3

2 Aksesuar | Papug 7

1

3 SV-E3 Serisi Servo Siirticii Kullanim Kilavuzu icin Kurulum ve Kablolpma 1

4 Onay sertifikasi 1

© Nakliye sirasinda Uriinlerde herhangi bir hasar olup olmadigini kontrol edin.
© Herhangi bir sorunuz varsa, liitfen HNC Corporation ile iletisime gegin.

Guvenlik onlemleri

Lutfen kabul sirasinda her yerde ve her zaman olan guvenlik 6nlemlerine dikkat edin.

Muayene,

B terminal

kurulum, kablolama, galistirma ve bakim.

Dikkat

kisisel yaralanma veya fiziksel hasar.

® “Yasaklar” belirtir(Yapiimamasi gerekenleri belirtir.)

0 “Zorla" belirtir.(Ne yapilmasi gerektigini belirtir.)

Yanls kullanimin 6liim veya ciddi yaralanmayla sonuglanabilecedini gosterir.

Yanlis kullanimin orta veya hafif hasara neden olabilecegini gosterir.

Servo ekipmana tirmanmayin veya (izerinde durmayn.
Ekipmanin lizerine agir nesneler koymayin.

Yangin veya arizay! 6nlemek icin.

Parametre ayarlari asir degistiriimemelidir.
Islem kararsiz olacaktir.

Yaralanmay 6nlemek icin.

Ani elektrik kesintisinden sonra elektrik geri geldiginde, makineden
uzak durun giinkii makine aniden yeniden caligabilir

(makineyi, yeniden baslatildiginda tehlikeye

karsi emniyete alinacak sekilde tasarlayin).

Yaralanmay! énlemek igin.

Direk giines 1513indan uzak tutunuz.

Arizayi onlemek igin.

Motora, stirliciiye ve motor miline gli¢li darbeler uygulamayin.

Arizay! 6nlemek icin.

Servo motor iizerindeki elektromanyetik fren, servo motor milini
tutmak icin tasarlanmistir ve servo motor milini tutmak igin
kullaniimamalidir ve kullaniimamalidir.

Yaralanma veya arizayi énlemek igin.

Arizali bir servo motor veya striicii kurmayin veya calistirmayin.

Yaralanma, elektrik carpmasi veya
yangini dnlemek igin.

Giig 6zelliklerini kontrol edin.

Hatay1 6nlemek igin.

Elektromanyetik fren, servo motor milini tutmayabilir.
Givenligi saglamak icin makine tarafina bir durdurucu takin.

Yaralanmay 6nlemek icin.

Galisma sinyali agikken bir alarm sifirlanirsa ani bir
yeniden baslatma yapilir.

Yaralanmayi 6nlemek igin.

Acil durdurma ve fren rolesini seri olarak baglayin.

Yaralanma veya arizay! énlemek igin.

Nakliye ve depolama

/N TEHLIKE

Kurulum ve kablolama

Motoru sebekeye baglamayin.

Aruzalari 6nlemek icin.

Q

Servo motor ve stiriictiniin etrafina yanici maddeler koymayin.

Yangini 6nlemek icin

Ekipmani yagmur, su damlas, zehirli gazlar veya sivilarin
bulundugu yerlere maruz birakmayin.

Arizayi 6nlemek igin.

Nakliye sirasinda servo motoru kablolarindan, saftindan veya
enkoderinden tagimayn.

Yaralanma veya arizay! 6nlemek igin.

Nakliye ve kurulum sirasinda motoru diigirmeyin veya atmayin.

Yaralanma veya arizay! 6nlemek igin.

Sirticiileri muhafaza ile korudugunuzdan ve stiriiciiler arasinda
belirli bosluklar biraktiginizdan emin olun.

Elektrik carpmasini, yangini
veya arizay 6nlemek icin.

Uniteyi kullanim kilavuzuna uygun bir yerde saklayin.

Arizay! 6nlemek icin.

Uzun siire saklayacaksaniz, HNC'ye danigin.

Arizayi onlemek igin.

Asiri toz ve kir, su ve yag buhari olmayan bir yere kurun.

Elektrik carpmasini, yangini,

arizayl veya hasari 6nlemek icin).

Ekipmani metal gibi yanici olmayan maddelere kurun.

Yangini 6nlemek icin

Kablolama ve inceleme ile ilgili herhangi bir kisi, isi yapmak
icin tamamen yetkin olmalidir.

Motor ve surliciiniin FG terminali topraklanmalidir.

Elektrik carpmasini 6nlemek
icin.

Liitfen pili yerel yasalara ve diizenlemelere gére atin.

Uriinii imha ederken, endiistriyel atik olarak ele alin.

Bakim ve muayene

Kesiciyi kestikten sonra kablolamayi dogru yapin.

Elektrik carpmasini, arizayi
veya hasari 6nlemek icin.

Kablolari baglarken yalitim islemine sahip olun.

Elektrik carpmasini, arizayi
veya hasari 6nlemek igin.

O || |® O

Ekipmani misteri tarafinda sdkmeyin ve/veya onarmayin.

Arizay! 6nlemek icin.

Ana giicii sik sk agmayin veya kapatmayin.

Arizay! 6nlemek igin.

Servo siirlicli sogutucusuna, rejeneratif dirence, servo motora vb.
dokunmayin. Giig agikken veya gli¢ kapatildiktan sonra bir siire
sicakliklari yiiksek olabilir.

Yaniklari veya elektrik carpmasini
o6nlemek igin.

Operasyon ve Calisma

Calisma sirasinda, stirticliye asla dokunmayin.

Yanik/elktrk carpmasini dnlemek.

Kablolar hasar ggrmemeli, yiklenmemeli
veya sikismamalidir.

Elektrik carpmasi arizasini veya
hasari 6nlemek igin.

Siirlicti arizalandiginda, kontrol devresini ve ana giicii kapatin.

Yangini dnlemek igin.

Servo motor uzun siire saklanacaksa giicii kapatin.

Yanlis calismayi 6nlemek icin

Calisma sirasinda motorun donen parcalarina kesinlikle dokunmayin.

To prevent injury.

Bakim ve muayene hakkinda

Ekipmani su, asindirici ve yanici gaz bulunan
kosullarda kurmayin.

Yaralanmayi 6nlemek igin.

Titresimin ve sokun yuksek oldugu yerlerde kullanmayin.

Elektrik carpmasi, yaralanma
veya yangini 6nlemek icin.

< Garanti siiresi>

Uriiniin garanti silresi (iretim tarihinden itibaren 18 aydr.
Hizlanmalyavaslama siirelerinin belirtilen hizmet dmriiniin étesinde olmadigi garanti edildiginden,
motorlari frenlemek istisnai bir durumdur.

Servo motoru, kablosu yaga veya suya batiriimig
haldeyken kullanmayin.

Elektrik carpmasini, arizayi
veya hasari 6nlemek igin

Anahtarlari ve kablolari kuru elle galistirin.

Elektrik carpmasi, yaralanma
veya yangini dnlemek icin.

Motoru mil uglu kama yivli kullanirken kama yivine
dogrudan dokunmayin.

Yaralanmayi 6nlemek igin.

Cok sicak olduklarindan motora ve siiriicti
sogutucusuna dokunmayin.

Yaniklari veya hasar gérmus
pargalari dnlemek igin.

Motoru harici stirlicti ile stirmeyin.

Yangini 6nlemek icin.

< Garanti kapsami >
@Bu garanti, kullanim kosulu, yntemi, ortami vb., Uriin'n kullanim kilavuzunda ve kullanim kilavuzunda belirtilen
hiikiim ve kosullara ve talimatlara uygun oldugu takdirde gegerlidir.
Ancak, garanti siiresi icinde dahi asagidaki durumlarda onarim bedeli miisteriden tahsil edilecektir.
1)Yanlis depolama veya tagima, onarim ve modifikasyondan kaynaklanan bir ariza.

2) Nakliye sirasinda diisen veya hasar goren pargalardan kaynaklanan bir ariza
3) Urtinler, Girtin spesifikasyonunun dtesinde kullanildiginda olusan bir ariza
4)Yangin, deprem, yildinm carpmasi, firtina felaketi, sel, tuz hasari, anormal voltaj dalgalanmasi ve
diger dogal afetler dahil ancak bunlarla sinirli olmamak lzere kaginilmaz kazalar gibi

dis etkenlerden kaynaklanan bir ariza.

5) Su, yag, metal ve diger yabanci maddelerin girmesinden kaynaklanan bir ariza.
Garanti kapsam! yalnizca (irtiniin kendisi icindir. Ur(iniin arizalanmasi nedeniyle maruz kaldiginiz
herhangi bir firsat ve/veya kar kaybindan sorumlu degiliz.

1. Uriin tanitim ve model secimi

3. Servo motor ve sUriictiniin montaji ve boyutu

Model adi tanimlamasi

SV-E3 P 005 A 2 -B
[ I \ \ I [
[Seriadt | Pulse/Bus Anma Glict ___Voltaj tipi Voltaj ersiyon
Type | Pulse/Bus TypTan; Type| Volt: Type|[ Voltaj ype| Versiyon
P Pulse 005 S0W. | A _|Alternatif akim 2 220V, | A | Standard
B I Bus 010 100W D DC akim 3 380V, B Classic
020 200W 4 24V
040 400W 8 80V
075 750W
100 ] 1000W.
150 1500W
[200] 2000w

Montaj deligi ®5.5
Onerilen vidalar M5

Ayar paneli, parametre ayar ayarl,
durum ekrani

CN3 iletisim portu,
Parametreleri ayarlamak ve
Sardct yazilim icin

Enkoder baglantisi igin CN2
Enkoder_arabirimi

CNT kullanici G/C arayuza,
kontrol gtict girisi, komut girisi,
paralel G/C ve ABZ cikis

UVW motor gucu gikisl
UVW cikisi

B1/B2/L1/L2

Rejeneratif direng araytz AC
gug girisi

Not:750W ve daha dustk kW'lar igin

FG terminali, M4 vida: 8 mm,
yayli rondelali, krizantem rondelali

Bt s i A
Cevresel frenleme direncinin model segimi

Kurulum ortami kosullar

Nominal gikis [ 50W 100W | 200W | 400W | 750W | 1kW | 1.5kW | 2kw

Direng 40~500(40~500]40~50Q[40~50Q|40~50Q]| 30Q [ 30Q | 20Q

izin verilen giig 20W 20W 20W 20W 20W 40W | 40W | 60W

2.Surtcu ozelligi

Cevre kosullari hakkinda, sirketin talimatlarina uydugunuzdan emin olun.
Uruint gevre kosullar disinda kullanmaniz gerekiyorsa lttfen énceden HNC Sirketine daniginiz.

@ Dogrudan gunes isigindan uzak tutun.

@ Surtct kabine kurulmalidir.

® Sudan, yagdan (kesme yag, yag buhari) ve nemden uzak tutun.

@ Ekipmani su, asindirici ve yanici gaz iceren kosullar altinda kurmayin.
® Toz, demir tozu, kesme tozu vb.

® Yuksek sicaklik, asiri titresim ve darbe olan alanlardan uzak tutun.

Lorem psum

Surdctyd kurarken kabinde 1si dagilimi ve konveksiyon saglamak igin strtctnun
etrafinda yeterli bosluk birakin.

~Surictleri dikey yonde kurun. Lutfen sirasiyla 750 W veya daha dustk strtctyd
sabitlemek icin iki M5 vida kullanin. Sirasiyla 1kW veya daha fazla olan strtictiyt ve
ana sUrictyt sabitlemek icin Gg M5 vida kullanin
Dahili kartlar arasindaki ortam sicakliginin 55°C'den fazla olmamasini saglamak igin,
surtctler sizdirmaz kabine kuruldugunda sicakligr dustirmek igin
sogutma fani veya sogutucu gerekir.

30mm
or more 10 50mm
mm or more
or more

Kablolama icin 1siya dayanikl malzeme kullanin ve kablolari makineden ve
sicakliktan kolayca etkilenen diger kablolardan yalitin

Servo stirticintn hizmet omru, elektrolitik kapasitortn etrafindaki sicakliga baglidir
Elektrolitik kapasitor kullanim 6mriine yaklastiginda statik kapasite dusecek

ve i¢ direng artacaktir.

Sonug olarak, asir gerilim alarmina, guraltaden kaynaklanan arizaya ve bilesenlerin
hasar gérmesine yol acacaktir. Elektrolitik kondansatortn kullanim émr yaklagik
kosul altinda 5 ila 6 yil ortalama yillik sicaklik 30°C, yuk orani %80 ve gtnde ortalama
20 saatten az galigma kosullarinda

50mm
or more 30mm
or more

Saricl boyutu

LW, D
Model SV-E3PoicoA Dimension Weight
W(mm) | H(mm) | D(mm) | (kg)
T 005 010 020 40 160 135 0.6
040 075 48 160 135 07
100 150 200 61 160 175 15

Servo motor ve sur(cl i¢in kablolama agiklamasi

Ozellikler Baglanti semasi
ERRERMS
o Aralli [CC-TEST]
Oge Ozellikler
Model Adi SV-E3P0ODA 005 010 020 040 075 100 150 200 PC haberlesme o=
ARES—————
Uygulanabilir motor | 50W | 100W | 200W | 400w | 750W | 1kw | 1.5kw [ 2kw kablosu
W(mm) 40 48 61 sware
Boyutla H(mm) 160 160 160 ccservo_test
D(mm) 135 135 175
Agirik (ko) 06 07 15 Enkoder kablosu
Ana devre i ale Three-phase200~240v | || | B | - - |- -
Single-phase 200 ~ 240V+10% 50/60Hz +10% 50/60Hz

Giris | gucu

Gucd [ Kontrol Kartr DC24V+10% 260mA(Typ.)/
Guct Kalkis akimi_haric

/O power: DC24V+10% 100mA. Thel
Kontrol glicts stirtictiden saglanir

Kontrol tipi Sints dalgasi tahrikli tg fazll PWM invertorler

K Anma
825% Akimi(Arms) 0.6 0.9 17 27 4.3 5.6 | 9.9 | 122
kleri |G Frekasni Hz 0~400 0~333 0~300 0~250

Enkoder geri bildirim | 1donusli mutlak tip 17BIT (pil eklendikten sonra cok dontslt mutlak kodlayici iglevi)

Sigortasiz kesici

W Kullanici 1/0 girisi

[2)
Gurdltd filtresi Rejeneratif

L direng

Dalgalanm

engeleyici

Kontrol Giris Kontrol modu islevine gére 8 nokta (DC24V optokuplér izolasyonu) degistirilir
sinyali Cikig 8 nokta (DC24V optokuplar izolasyonu, kollektor agik gikisi) kontrol modu fonksiyonuna gére anahtarlanir
Analog sinyal|  Girig Kontrol modu islevine gore 1 nokta (+10V) degistirilir Cﬁgi&; I ° O Motor besleme kablosu
Puls Girig Rs-422 diferansiyeli, iki set agik toplayici —llo |
Sinyali Cikis A/B/Z fazi RS-422 diferansiyel sadece z-fazi toplayici agik devre cikisi %)
Haberlesme USB:PC lletisimi RS-485: Ust Uzaktan Kumanda Iletisimi (birden fazla istasyona karsilik gelir)
Yenilenme Harici olarak yenilenen direng 1Topf8k Kablosu
Dinamik fren Oyle birsey yok =

kontrol modu Konum kontrolti, dahili konum modu, hiz kontrold, dahili hiz modu, tork kontrolii

Kalanm icn oram | 0 ~ 55°C
Sicakiik oL
[‘Jrea;ic‘)‘;ma icin ortam -20~65°C
Nem Kullanim ‘Q‘” 20 ~ 85%RH veya daha az(Yogusmasiz)
osapﬁwar:gvan‘\w 20 ~ 85%RH veya daha az(Yogusmasiz)
Kullanimy/depolama icin atmosfer | I¢ mekan; agindirici gaz, yanici gaz, yag buhari veya toz icermez
Rakim Denizden 1000m veya daha az yukseklikte
Vibrasyon 5.8m/s2(0.6G) veya daha az, 10~60Hz(Rezonans frekansinda strekli calismaya izin verilmez)

Dielektrik gtict Birincil ve FG genelinde 1500 VAC'de 1 dakika

- Topraklama zorunludur. Sinif Tilgili trtinler

Dikkat edimesi - "Asin gerilim kategorisiII" ile ilgili triinler

jereken noktalar
9 - “Kirlilik derecesi 2" ile ilgili tranler

[ Dogru kablolama noktalan ]

x 24VDC ve 200VAC giris (ana devre) gug kaynadi, ayni 200VAC ana gug
kaynagindan kablolanmalidir.

¥G/C kablosunun uzunlugu 50 cm'nin Gzerinde oldugunda cift bukamlu ekranli kablo kullaniimalidir.

% Enkoder kablosu 20 m'den kisa olmalidir.

@ Lutfen kablolama ve kullanim sirasinda baglanti semasinin
kati hattinda ytksek voltaj oldugunu unutmayin.

@©@ Baglanti semasindaki kesik cizgiler, tehlikeli olmayan
voltaj devresini gosterir.

Sogutma plakasinin ytzeyindeki sicaklik, cevre sicakligindan 30°C daha yuksek olacaktrr.



5. Siiriicii parametreleri ve kablolama

E3 serisi siirticiler icin kisa bir parametre listesi

Temel genel parametre

6. Operasyon

Pozisyon Kontrol Modu (Puls pozisyon girisi)

bilkiilmiis kablo

2m’ den az

(== |Puls Girs

TS

I
|
T
I
1
I
I
I
I
I
T
I
|
T
1]

i _:Korumall kablo

Enkoder Sinyal cikisi
ote 4y RS-422 Cikist

D»— A-Faz gikisi

D::D- B-Faz cikisi

DIFI>- Z-Faz cikigt

Note 5)

Ana bilgisayar iletisimi
RS-485

Thiikilmiis kablo

2m' den dz
Puls girisi

Shi
el PP
1
1

Puls.

SG
Host SG
A%

Yon

SG
Host SG

Enkoder Sinyal qikisi
ote4) RS-422 output

|:]H>- A-Faz gikist

[:]ﬁ>- B-Faz cikisi

[:]»_ Z-Faz cikisi

No Paremetre Talimatlar
20 |Kontrol modu Kontrol modu ve talimat modu
30  |Komut modu seimi fle lgili parametreler Kullanici 1/0 konnektorii (CN1) igin kablolama
4.0 Haberlesme adresi
8.0 Ana bilgi: iletisi i imi
s |‘g|5va)far.\ e.lﬁ,lm [Tocy seg‘|>m| - RS-485 ve Absolute enkoder ile
11.0 _|RS485 iletisimi minimum yanit siresi g Kontrol K
257.0 | Enkoder tipi segimi ontrol gli kaynag Servo Siiriicii
67.0__|Suriicii kisitlama segeneklerinin secimi 24V GND o
67.1 Suriicii kisitlama girisinde [ segimi Stiriic ilgili | |Siriic giic kaynagi 24V DC girisi T
67.2__|Stiriicii kisitlamasinda durma durumunun segimi i girer Note 1) 124V
673 [Sraca konum farki sayag durumunun segimi Sirici giic kaynagy GND
144.0 |Tork komutu limiti gegersiz kilma kullanimi olsun veya olmasin Note 1) G
Tork limit durumu gkss modu 5 i 24V
1441 T g ; Relevant parameters of torque limit 1/O gici 24 DC girisi 3 COM/- I_
147.0 it gegenst Note 1) |- 4.7kQ
148.0 | Torkkomut limiti gegersizkima 2 Servo ON girisi
- - girisi
151.0 tork komut ——] 4:SVON
224.0 |Yavaslama tip secimi Off da servo durur o j@
2241 |Servo OFda yavaslama durusu: iptal nedenleri plarmresetgirisl___ 1 ecer I-
224.2 | Kontrol voltaji dismesi durumunda bir [ Giivenli durdurma ile iiskili parametreler . :@
226.0 |Yavaslama durusu: servo kapaliyken calisma siiresi i pa | Komut girisi kisitlamasi, 6 HOLD |-
227.0 [Servo KAPALI'da durdurma ve fren iptalinin iptal hizi KAPALI o
2280 | Kontrol glic kaynad: voltaj duststnde yavaslama durdurmanin calisma suresi Mﬁ&"ﬂ_ 7-PCLR I_:@
237.0 |Servo KAPALI'da gecikme siresi
272.1_|Enkoder gikis donis yonii o
2760 |Enkoder cikisi carpan bolen (PAY) Enkoder Puls gikist ile ilgili parametreler oW yon esiama
278.0 |Enkoder cikisi carpan bslen (PAYDA) irsi 9 CCWL j@
_ I CW yén kisitlama
Pozisyon kontrol ile ilgili paremetreler |girisi 10: WL I_j@
No | Paremetre Talimatlar -
Kontrol modunun ilgili parametreleri Tork limit girisi
20 [Kontrol Modu "0"_olarak ayarlayin P ——— 1 Tusew
30 _|Komut modu segimi "1"_olarak ayarlayin /O qic kaynais GND
/O giickaynagi GND_ 1.,
Darbe komutu girisinin tip segimi Mo | 2 COM-
- 0= Puls Direction Note 2) e
320 |Puls Komutgirisi rtogonal faz farki Frenserbest brak [ :lMBRK ote 3
CW/CW MAX 50mA| @
340 _|Carpma/ Bélme (PAY) Ayar aralgi (Pay) 1 - 65535 | [sevodurum gk [T [0l |.
- Kontrol cihazi Puls Cikisi / 4 MAX 50mA | —
360 |Garpma/ Bolme (PAYDA Pozisyon tamamland
Garp (PAYDA) olarak ayarlayn Cls Smyal
ilgili parametreleri calistir MARSomA > FOSIN
Darbenin donis yénand segin
321 |Puls komutu dSnme yonii segimi komut girisi
0: CCW lleri yon
1: CCW Geri yon o
323 |Puls giris mantiginin secimi Puls girisi icin mantigi secin | Jrorkimitoks [ I I—
e e MAX 50mA
e Giris filtresinin islevi, guraltiniin neden Enkoder Z fazi cikist @
330 |Puls giris filtresi secimi oldugu hatayr (Opon collectory © 5 09
640 |Pozisyon tamamlama karari MAX 50mA | — @
680 |Pozisyon tamamlama araligt Servo hazir gikist +
600 |Pozisyon hzs Pozi icin kosullan A Soma | SROY+ 43:485
700 |Pozisyon icin Puls giris hizt belirtin Servohazir giksi -
71.0 |Pozisyon tamamlamanin algilanmasinin gecikme siiresi 20: SRDY- 44: /485
66.0 | Poziyon komutu yumusatma filtresi 1 Titresim azaltma filtresi ayari,
H ; Alarm durum ikisi+
661 | Poziyon komutu yumusatma filtresi 2 [ IC; nma) " konlmtél cok yiiksek e e A 45:5G
80.0 |Poziyon komutu yumusatma filtresi 1" in ortalama hareket sayisi s?rasu\r?:: ;h\;ez‘y: re‘;g‘:‘r:":& 'g:;lrmak Alarmn s - G
810 |Poziyon komutu yumusatma filtresi 2_in ortalama hareket sayisi icin kullanilir Mool ce ]
Analog hiz kontroltnin ilgili parametreleri
No | Parametre Talimatlar
Kontrol modunun ilgili parametreleri
20 |Kontrol Modu “1" olarak ayarlayin
30 _|Komut modu segimi "2 olarak ayarlayin
ilgili parametreleri calistir Puls Pozisyon kontrol girisi(24V / 5V open collector input)
P - Analog hiz komutu girisini yumusatmak
480 |Analog komut girisi Filtre parametresi (Pay ) icin altak geciren filtre parametrosi,
490 | Analog komut girisi Filtre parametresi ( Payda ) Girs filtresi secimi (No.062.1) "1 = =
olarak ayar gegerlidir. Kontrol gii¢ kaynags e
Analog hiz komutu girisinin Kazanci. Servo Surlicll
50.0 |Analog komut girisi Kazang (Pay) (Pay) / (Payda )=1 ve +10V analog 24V GND
komut geriimi giridigi Siiriici giig kaynagi 24V DC giri S
. motorun en yiiksek donii | ourtict guc xaynag 24V DC girisi |
510 |Analog komut girisi Kazang (Payda) iz ulagtlabili s Note ) 124
520 |Analog hiz komutu CCW hiz limiti esik degeri (Pay ) Analog hiz komutu CCW Silriicil giic kaynagi GND o Goav
530 |Analog hiz komutu CCW hiz limiti esik degeri ( Payda ) hiz limiti esik degeri. Note 1)
——— 1/O giicii 24V DC girii Gaav
540 |Analog hiz komutu CW hiz limiti esik degeri (Pay ) Analog hiz komutu CW — e M [0
550 |Analog hiz komutu CW hiz limiti esik degeri ( Payda ) hiz limiti esik degeri. Servo ON girisi ;
Analog hiz Komutanun ofset degerint S Ve I—
60.0 |Analog hiz komutu sabit ofset degeri ayarlamak icin manuel ayan kullanirken,
ayar degerini ayarlayin. Alarm reset giri j@)
Analog hiz komutunun ydniini segin. — —1 5: RESET I—
0=Negatif voltaj giriliyor, motor CCW
620 |Analog hiz komutu dénis yoni dontsiine sahip; Komut girisi kisitlamast m
1= Negatif voltaj giriliyor, 6:HOLD
motor CW déniisiine sahip. < isi temiz] jﬁ)
- L Analog hiz komutu giris filtresini segin. |2apma sayec O TS 7:PCLR I—
621 |Analog hiz komutu giris filtresini sein Sabiti N0.048.0, N0.049.0 ayarlanabilir.
622 |Analog hiz komutunun ofset ayar tipini secin g g pomutunun ofset
- — CCW yon kisitlama
Hiz komutu yumusatma filtresini aktif edin gt j@)
77.0 Hiz komutu tma filtresi ki Sabit No.78.0 olarak ayarlanabilir. 9: CCWL I—
Hiz komutu yumusatma filtresinin suresi CW yon kisitlama
780 |Hizkomutu yumusatma filtresinin ortalama hareket siresi No.77.0 etkin oldugunda kullanilabilir. jris 10 WL |_
Dahili hiz kontroliiniin ilgili parametreleri —— |1 TLSEL
No | Paremetre Talimatlar .
1/0 giic kaynagi GND. -
Related parameters of control mode Lty o] 12 COM-
20 [Kontrol Modu 1" olarak ayarlayin Note 2) Mo
3.0 Komut modu secimi "3 olarak ayarlayin F’*"M@ 13: MBRK I— wtd
388.0 | Dahill hiz komut tipi secimi T olarak ayarlayin MAX S0mA :@
iigili parametreleri calistir | {sevoduumaks [T f oo o |-
390.0 |Dahili hiz komutu Hizlanma siiresi [Baslangi¢ degeri] 1000 [ms] Pozisyon lamamhndwx S0mA| :@
391.0 | Dahili hiz komutu Yavaslama stresi [Baslangic degeri] 1000 [ms] tkis sinyali 15: POSIN I.
Hedef hiz 1~8: MAX 50mA| @
B92.0~399.JHedefhiz1-8 500/1000/1500/2000/2500/3000/ 4000/5000
[d/dak)
— . Tork limit gikis! |
Analog tork kontroliiniin ilgili parametreleri o, MARSOomAl 7 TLMIT
No | Parametre Talimatlar Enkoder Z fazi cikisi
— - | |(Open collector ) S Note6)
Kontrol modunun ilgili parametreleri VAT E Al S 02
20 [Kontrol Modu 2" olarak ayarlayin Servo st +
30 _|Komut modu segimi "2 olarak ayarlayin R 19: SRDY+
Tigili parametreleri calistir Lorem fpstm MAX'S0mA
- Analog tork kontrol modunun [ervo hazwghast - |
1520 |Analog tork komutu hiz sinir degeri OT 20: SRDY-
Hiz sinin degerini ayarlayin.
2880 |Analog tork komutu giris filtresi (Payda) Bu parametre, analog tork komutu Alarm durum gikisi+ E}
girisini tan A.gegiren filtre icindir. — 2 A 45:5G
289.0 |Analog tork komutu giris filtresi (Pay) N0.302.1 =1(etkinlestir) MAXS0mA| 7
— Alarm durum gikisi -
— Analog tork komutu giris kazancini e 102 ALW-
2900 |Analog tork komutu giris kazanci (Payda) ayarlagm, (Pay)/(Paydga)=1 ile
— Analog komut voltaji =-10V veya +10V
291.0 |Analog tork komutu giris kazanci (Pay) girisi motor tepe torkuna ulasir.
292.0 | Analog tork komutu CCW tork limiti Gegersiz Kilma (Payda) Analog tork komutunu ayarla CCW
293.0 | Analog tork komutu CCW tork limiti Gegersiz Kilma (Pay) tork limiti Gegersiz Kilma
294.0 | Analog tork komutu CW tork limiti Gegersiz Kilma (Payda) Analog tork komutunu ayarla CW
295.0 |Analog tork komutu CW tork limiti Gegersiz Kilma (Pay) tork limiti Gegersiz Kilma

Note 5)

Ana bilgisayar iletisimi
RS—485g v N

Hiz kontrol modu (Dahili hiz komutu)

Kullanici 1/0 konnektori igin kablolama (CN1) (Dahili hiz komutu)

Kontrol giig kaynagi

2av [ [eno
| | siiricii giic kaynagi 24V DC girisi

Note 1)

Stirtici gtic kaynagi GND

Note 1)

| |0 giicii 24v DC girisi

Note 1)

Servo ON girisi
—
Alarm reset girisi

Dahili Hiz Komutu 1 Start
(ON_CCWj

JONCew)
Dahili Hiz Komutu 2 Sfart

ON_CW
—

Dahili Hiz Segim 1 girisi
I —
Dahili Hiz Segim 2 girisi
S —
Dahili Hiz Secim 3 girisi

Tork limit girisi
— |

Stirtici gii¢ kaynagi GND
Note 1)
te 2)

Not
Fren serbest birak E

MAX 50mA|

|| servo durum a4

MAX 50mA|

| |Tork limit glost 4]

MAX Al
Enkoder 7 fazi akisi A S0
(Gpen collecton

MAX 50mA|
Servo hazir gikisi +

MAX 50mA|
Servo hazir ks -

L_|Alarm durum ciisi+ 4]

MAX 50mA|
Alarm durum gikist -

24V
1:24v

2:Ga4v

:

G4V
3: COM+/-

4.7kQ

4: SVON

5: RESET

6: VCRUN1

7: VCRUN2

8: VCSELT

9: VCSEL2

10: VCSEL3

HUIAHERRAG

;

11: TLSEL1
Note 3)

G2
e
G2
s

13: MBRK

14: SERVO

17: T-LUMIT

_Note6)

[ venc |
wsmo |
v |
18: OCZ |'

19: SRDY+

20: SRDY-

21: ALM+

355583

Servo Silriicii

Biikiimlii kablo

Korumali kablo

Enkoder Sinyal gikisi
\Noted) RS-422 gikist

/I\

[:]H>— A-Faz cikisi

>

[:]»_ B-Faz qikisi

E]»- Z-Faz cikigi

43: 485

44: /485

r'45: SG

SG

Hiz/Tork Kontrol Modu
Analog hiz/Analog Tork kontrol girisi

Ana bilgisayar iletigimi
R5—485g v s

Kullanici I/0 konnektori (CN1) igin kablolama (Analog hiz/Analog tork komut girigi)

Kontrol gtig kaynagi

Servo Siiriicii

2v] [GeND
| |stiricii giic kaynagh 24V DC girisi

Note 1)
Stirticii guic kaynagi GND
Note 1)

|_|1/0 giicii 24v DC girisi

Note 1)

Servo ON girisi
—

Alarm reset girisi
._QJ_/_

Komut girisi kisitlamast

24V
1:24v

2:Gaav

"

G24v

3: COM+/- 47kQ

4: SVON

5:RESET

CCW yon kisitlama
irisi

CW yén kisitlama
irit

Tork limit girisi
— |

1/0 gii¢ kaynagi GND
Note 1)
Note 2)

Fren serbest birak E

MAX 50mA|
| |servo durum gist [~
MAX 50mA|

| Tork imit a7

MAX 50mA

10: CWL

B

17: T-LUMIT

Enkoder 7 fazi qikisi
(Open collector

MAX 50mA|
Servo hazir gikisi +

MAX 50mA|

Servo hazr glisi -

L_|Alarm durum gl [~
MAX 50mA|

Alarm durum gkisi -

18: ocz"*"

HCIE

19: SRDY+

20: SRDY-

21: ALM+

60
60
6: HOLD zm)

9: CCWL m
0

33:A GND
AGND

r' Shell

Analog hiz komutu girisi

Korumali Kablo

Enkoder Sinyal cikisi
ote4) RS-422 Cikigt

E]»- A-Faz gikist

E]»- B-Faz cikisi

E]H>— Z-Faz cikigt

Note 6)

Ana bilgisayar iletigimi
RS—485g Y s

Not 1) Kontrol gli¢ kaynagi (24V, G24V) ve G/C glicti (COM+, COM-) ayni gli¢ kaynagini paylasir

(750W veya daha dustk modeller icin)

Not 2) Surtctide enduiktif yiik (réle) varsa lGtfen koruyucu devreler (diyot) kullanin.

Not 3) Transistor gikisi Darlington baglantili bir agik kollektor ¢ikis devresidir.

Kolektor ve yayici arasindaki VCE(SAT) voltaji, transistor ACIK oldugunda TTL IC'nin gerekli voltaj VILini
karsilayamayan yaklasik 1V olmalidir.

Not 4) Terminal direnci baglanti semasinda gosterildigi gibi baglanmalidir.

Not 5) Kodlayicinin gikis sinyalinin ana bilgisayar kontrol cihazindaki sinyal topraklamasini baglayin.
Sinyal topradi ve gti¢ kaynagi GND baglantisi arizaya neden olabilir.

Not 6) Z-Fazinin darbe genisligi, ana bilgisayar kontrol cihazini tanimlayamayacak kadar darsa,

ltitfen enkoder darbe ¢ikis bolimuinii ve carpan NO.276.0,278.0' azaltin veya darbe genisligini artirmak igin
hizi azaltin. {darbe genisligi}=1/hiz/(b6Ime ve carpma*2A17)

Kullanici 1/0 konnektorii (CN1) terminal aciklamasi

Terminal Baglantilar

26 28 30 32 34 36 38 0 12 44 6 48 50
CMDPLS| CC-P |CMDDIR| ASPEED | ATRQ | OUTA | OUTB | oUTZ SG /485 G24 P4 EDM-
27 29 31 33 35 37 39 41 13 45 a7 4
/CMD_PLS| CC-D_|/CMD_DIR| AGND | AGND | OUT/A | OUT/B | OUT/Z | 485 G P3 EDM+
1 3 5 7 9 11 13 15 17 19 21 23 25
vee COM1 | I2(RESET) | 14(PCLR) | I6(CCWL) |IB(TLSELT)| 01(MBRK) [03(POSIN) | 05 | 07+(SRDY+) [ 08+(ALM+)|  VCC P2
2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 22 24
G24 I1(SVON) | 13(HOLD) 15 17(CWL) | com2 |02(SERVO) 04 06(0CZ) |07-(SRDY-)|08-(ALM-)|  Sp1

Konnektdr Pin Numaralan

VY YV VY YV Y Y Y Y Y Y W
AT S SR S G S/ S A S R S [y

la & & & & & & & & & & & &
2A A A A A A A A A A AU

7. Ek Aciklamalar

Onerilen Tel/Kablo

Sicaklik
Kablo AWG uL Direnci Remarks
Motor giig kablosu (750W ve alti) 18 2517 | 105°C
Motor gii¢ kablosu (1KW ve Ustu) 14 "eh 2501 [105°C
200VAC Girig(750Wve altr) o
FG kablosu dahil 18| 1015 |105°C
200VAC Girig(1KW ve iisiitii) woto .
XFG kablosu dahil 14 1015 1105°C
Gug: 22 o 5Pblendajli kablo: maks. 20m
Enkoder Sinyal: 24 | 20276 | 80°C {iimis blendal kablo kullaniidiginda)
Y Biiklilmiis ekranli kablo

Kullanici /0 CN1 26 1007 80°C Tavsiye edilen kablo: 50 m veya daha az
Rejeneratif direng baglantisi 18 1015 | 105°C
Fren 18 2517 | 105°C | 1P(2-Kablolu)
Ana Kart DC besleme o
(T50W ve altr) Note 2 18 1015 | 105°C
Ana Kart DC besleme oo 1 o
(KW ve istis) Note 2 14 N 1015 | 105°C
Suruqugfrasmda iletisim 28 20539 | 80°C

Kablonun uzunlugu gergek duruma baghdir.

Note 1) AWG16 kablosu 1kW motor igin kullanilahilir
Note 2) Cok eksenli siriici igin.

Servo siiriiciiniin gii¢ konnektérii (B1/B2/L1/L2,U/V/W) icin kablolama

Kablolama sirasinda pakette bulunan levye gereklidir.
1) Kablo baglanti adimlari

Y

1) Brakete takili levye
(¢ikarilabilir)

2) Levyeyi ok yoniinde
bastirin

1
7

(777}

rx =)

"zw//////j?m —Z
|!U||_;-J¥l-
.

| 3) Levyeye basarken kabloyu

| 4) Levyeyi gevsetin
ok yontinde takin




