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Bilesenlerin Tanitimi

Boliim 1 Uriin Bilgileri

1.1 Tip Plakasi ve Model
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HV320-7R5G 3

(1) O 00
1 HV 320 Series Inverter 3 Code Inverter Type
G General Purpose

2 Code Motor

R75 0.75kW

7R5 7.5kW 4 Code Inverter Type

011 11kW 1 Single phase 220V

018 18.5kW 2 Three phase 220V

110 110kW 3 Three phase 380V-440V

400 400kW 4 Three phase 460V-480V
Note:

HV320S is Dedicated to PMSM motor.
HV320P is Dedicated to solar pump.
HV320WU is Dedicated to winding&unwinding.

Sekil 1-2 Tip Plakasi ve Urin Adi



Bilesenlerin Tanitimi

Bolum 2: Bilegenlere Giris

2.1 Genel Bakig

HV320(V2) serisi slrtcller, bir dizi farkli fonksiyonel modilden olusur. Ana modiller asagida
listelenmistir:

PM Glg¢ Moddlleri

CM-Pro Kontrol Modulu

OP-Pro GCalisma Ekrani Moduli

EM-Pro Genisletme Modiill (istege bagl)

ki Ejn" 4+ + S\ =

M L A N ) > ;PQQQQQQ‘)Q
W5 g Liquid crystal datlt b

PM CM-PRO  OP-PRO EM-PRO DRIVE

Sekil 2-1 Urun Moduler Kompozisyon Semasi

Gi¢ Modilii Gig modiilleri 0,75 kW ila 800 kW arasinda degisir, son derece glvenilir IGBT
ve izole slrlici teknolojisini kullanir ve bilimsel 1si yayma tasarimi 50°C ortam sicakliginda givenli
calismayi saglar.

Kontrol Modiilii Senkron veya asenkron V/F modu, agik déngu vektér modu, kapali déngu
vektor modu ve gli¢ moduilind ve tahrik yik motorunu kontrol etmek ve korumak igin diger
yontemleri destekler. Coklu AO, 10 ve RS485 haberlesmesinin standart konfiglirasyonu ve ayni
zamanda, musterilerin gesitli uygulamalarla basa ¢ikabilmeleri icin uygun olan genisletilebilir
araylzler igin ayrilmistir.
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Komple siiriiciiniin genel boyutlari ve kurulum boyutlarn sekli
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A1~A2 Birim: mm
Kurulum Deligi
Kurulum Boyutlari Genel Boyutlar
Hacim | Siiriicii Modeli U v Capi
w1 W2 H1 W H D (0]

HV320-R75G3/4
HV320-1R5G3/4
HV320-2R2G3/4
HV320-004G3/4
HV320-R40G2
A1 HV320-R75G2 56 56 194 | 78 | 206 | 154 55
HV320-1R5G2
HV320-2R2G2
HV320-R40G1
HV320-R75G1
HV320-1R5G1
HV320-2R2G1
HV320-5R5G3/4
A2 HV320-7R5G3/4 68 68 219 | 93 | 235 | 154 5,0
HV320-004G2

HV320-004G1
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A3~A17

Hacim

Sirtct Modeli

W2

Kurulum Boyutlari

Genel Boyutlar

Birim: mm
Kurulum Deligi
Capi

w1

w2

H1

w

H

D

o

A3

HV320-011G3/4

HV320-015G3/4

HV320-5R5G2

HV320-7R5G2

100

100

265

142

283

195

A4

HV320-018G3/4

HV320-022G3/4

HV320-011G2

120

120

289

150

305

210

A5

HV320-030G3/4

HV320-015G2

120

120

314

180

330

217

6,5

A6

HV320-037G3/4

HV320-018G2

160

160

407

240

418

248

6,5

A7

HV320-045G3/4

HV320-055G3/4

HV320-075G3/4

HV320-022G2

HV320-030G2

HV320-037G2

220

220

484

307

500

255

10

A8

HV320-075G3/4

HV320-093G3/4

HV320-045G2

220

220

612

307

650

270

10
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A9

HV320-110G3/4

HV320-055G2

220

220

639

317

680

320

10

A10

HV320-132G3/4

HV320-160G3/4

HV320-075G2

300

300

681

425

720

326

12

A11

HV320-185G3/4

HV320-200G3/4

HV320-220G3/4

HV320-093G2

HV320-110G2

200

130

885

335

946

537

12

A12

HV320-250G3/4

HV320-132G2

200

130

925

340

986

585

13

A13

HV320-280G3/4

HV320-315G3/4

HV320-160G2

200

130

1085

340

1140

585

13

A14

HV320-355G3/4

246,5+246,5

246,5+246,5

1025

700

1058

412

13

A15

HV320-400G3/4

HV320-450G3/4

HV320-200G2

HV320-220G2

300+300

300+300

1235

800

1264

483

16

A16

HV320-500G3/4

HV320-560G3/4

HV320-630G3/4

350+350

350+350

1365

900

1400

510

16

A17

HV320-710G3/4

HV320-800G3/4

120

1800

500
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Tabanli makinenin genel boyutlari gizimi:
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A9-A17
Genel boyutlar
Model
G Y D
A9 317 1040 320
A10 425 1065 326
A11 335 1310 537
A12 340 1350 585
A13 340 1470 585
A14 700 1380 412
A15 800 1636 483
A16 900 1756 510
A17 1200 1800 510




Kurulum ve Kablolama

3.1 Teknik ozellikler

Sirucu teknik 6zellikleri

Bolum 3 Teknik veriler

Oge

Ozellik

Maksimum frekans

Vektor kontroli: 0 ~ 600 Hz; V/F kontroli: O ~ 600 Hz
(Opsiyonel Maks. 1500 Hz)

Taslyici frekans

0,5 kHz~16 kHz
Tasiyict  frekans, yuk o6zelliklerine gére otomatik olarak
ayarlanabilir.

Girig frekansi
¢6zUunarlagu

Dijital ayar: 0,01Hz
Analog ayar: Maksimum frekans % 0,025%

Kontrol yontemi

Hiz sensorsiz vektor kontrola (SVC)
Hiz sensorli vektor kontroll (FVC)
V/F kontrol{

Baslangi¢ torku

0,5 Hz/150% (SVC); 0 Hz/180% (FVC)

Hiz ayar araligi

1:100 (SVC) 1:1000 (FVC)

Hiz stabilizasyon
hassasiyeti

+0,5% (SVC) £0,02% (FVC)

Tork kontrol

yavaslama egrileri

— ) y 1%5 (FVC)
g dogrulugu
= | A vilk kasasitesi | NOMinal akimin %150'si, 60S
g sy P Nominal akimin %180'i, 3S
% Tork Artisi Otomatik tork artisi; manuel tork artis1 0,1%~30,0
o Ug tip: Dogrusal; Cok noktali; N-kare V/F egrisi

VIF egrisi (1,2, 1,4%, 1,6x, 1,8x, 2x)

V/F ayrimi 2 yol: tam ayrim, yarim ayrim

Hizlanma ve Dogrusal veya S egrisi hizlanma ve yavaslama modu. Dért tir

hizlanma ve yavaslama siresi, hizlanma ve yavaglama suresi
arahgi 0,0~6500,0 saniye

DC Fren

DC frenleme frekansi: 0,00 Hz~maksimum frekans Frenleme
suresi: 0,0 saniye~36,0 saniye Frenleme eylemi akim degeri:
0,0%~100,0%

Jog kontroli

Jog frekans araligi: 0,00 Hz~50,00 Hz. Jog hizlanma ve
yavaslama suresi 0,0 saniye~6500,0 saniye.

Basit PLC/Gok Dahili PLC veya kontrol terminalleri araciligiyla 16 hiza kadar
asamali hiz
calisma
calismasi
Dabhili PID Kapali dongl proses kontrol sistemleri kolayca gergeklestirilebilir
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Otomatik voltaj
regulasyonu
(AVR)

Sebeke voltaji degistiginde c¢ikis voltajini otomatik olarak sabit
tutar

Asiri gerilim ve asir
akim durdurma
kontrolu

Sik asiri akim ve asir gerilim kesintilerini dnlemek igin g¢alisma
sirasinda akim ve gerilimin otomatik olarak sinirlandiriimasi.

Hizli akim sinirlama
fonksiyonu

Asiri akim arizalarini en aza indirir ve sirtcuyu normal calismadan
korur

Tork sinirlama ve

"Digger" 6zelligi, sik asir akim kesintilerini édnlemek i¢in galisma
sirasinda otomatik tork sinirlamasi; tork kontroll igin kapali déngu

Isew|nSIed ulejuoAis)yuoy Siw|unsa|esISIy

kontrol vektér modu
Olaganusti Yuksek performansli akim vektér kontrol teknolojisi ile asenkron ve
performans senkron motor kontroll

Anlik bir elektrik
kesintisi oldugunda
makine durmaz

Gegici bir gli¢ kesintisi durumunda, enerjiyi yike geri besleyerek
surlcu ¢alismasini kisa bir stre igin strdlrir.

Hizl akim sinirlama

Surlculerde sik sik asiri akim arizalarinin énlenmesi

Sanal IO

Basit mantik kontroll igin bes sanal DI/DO.

Zaman kontroli

Zamanlama kontrol
Dakika~6500,0 Dakika

fonksiyonu: L ayar zaman araligi 0,0

Coklu motor
anahtarlama

iki set motor parametresi, doért motor anahtarlama kontrolii
saglayabilir

Motor asiri Isinma

istege bagli motor asiri 1Isinma genisletme karti, motor sicaklik

korumasi sensoru girislerini kabul eder
Cokgei?:gl?ylm Diferansiyel, agik kollektor ve diger kodlayicilari destekler

Komut kaynag

Komut, calisma panelinden, kontrol terminalinden veya seri
haberlesme portundan verilir. Komut kaynagi cesitli sekillerde
degistirilebilir.

Frekans kaynagi

10 tur frekans kaynagi: dijital verme ve alma, analog voltaj verme
ve alma, analog akim verme ve alma, darbe verme ve alma, seri
port verme ve alma. Cesitli sekillerde degistirilebilir

Yardimcl frekans
kaynaklari

10 tir yardimci frekans kaynagi. Yardimci frekans dizeltme,
frekans sentezinin esnek bir sekilde gerceklestiriimesi

STO fonksiyonu

iki yénli STO (glvenli Tork Kapama) fonksiyonu, sistemin yiiksek
derecede guvenlik ve guvenilirlige sahip olmasini saglar.
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Standart:
6 dijital giris terminali (DI1~DI6), HDI5 ylksek hizl
100 kHz'e kadar darbe girisini destekler.

Girig terminali 2 analog giris terminali (Al1~Al2, Al1 yalnizca 0~10V'yi destekler;
Al2
0~10V/4~20mA
Glvenlik fonksiyonu (STO) araytzi (STO1, STO2)
Standart:
Cilas terminall 1 dijital ¢ikis terminali (DO1)

2 role gikis terminali (TA1-TB1-TC1, TB2-TC2)
1 analog ¢ikis terminali (AO1), 0~10V/0~20mA'yI destekler

Isewsiesd
Iwie] Snj aA ueng

fonksiyon segimi

X .
S RS485 haberlesme | RS485 haberlesme arayuzi ve Modbus-RTU slave haberlesme
g terminali protokolUnl destekler.

LED ekran Sirlici durum parametrelerini izleme

Tus kilidi ve Yanlis kullanimi 6nlemek igcin bazi tuslarin eylem kapsamini

tanimlayarak tuglarin kismi veya tam kilittenmesi.

Koruma fonksiyonu

Motor kisa devre algilama, giris/gikis faz kaybi korumasi, asin
akim korumasi, asiri gerilim korumasi, dusuk gerilim korumasi,
asiri iIsinma korumasi, asiri yik korumasi vb.

n}sop aIna)

istege bagli Fren Bilesenleri, 10 Genisletme Kartlari, iletisim Genisletme
aksesuarlar Kartlari, PG Genigletme Kartlari, LCD tus takimi
ic mekan, dogrudan giines 1si1g1 almayan, toz, asindirici gazlar,
Konum yanicl gazlar, yag buhari, su buhari, damlayan su veya tuz vb.
bulunmayan yerler.
Rakim 1000 m'nin altinda

Cevre sicakligi

-10°C~+40°C (ortam sicakhigi
derecede kullanin)

40C~50C ise, lutfen dusuk

Nem

%95 RH'den az, su damlacigi yogusmasi yok

Titresim

5,9 m/(s*2) (0,6 g) altinda

Saklama sicakligi

-20C~+60C

10




Kurulum ve Kablolama

Bolum 4 Kurulum ve Kablolama

4.1 Mekanik Kurulum

4.1.1 Kurulum ortami:

1. Ortam sicakhigi: Cevre sicakhigi stiriicinin 6mra Uzerinde biyuk etkiye sahiptir, stirticiiniin
galisma ortam sicakhginin izin verilen sicaklik araligini agsmasina izin vermeyin: -10°C~50°C
(Sicakhk 50°C'yi astiginda, her 1°C artis icin nominal degeri %1,5 oraninda dusurin).

2. Sdrucu, alev geciktirici nesnelerin ylzeyine monte edilecektir, strticinin g¢evresinde 1si
dagihmi igin yeterli alan olmalidir. Sirtculer, galisma sirasinda buyuk miktarda 1si Uretmeye
egilimlidir. Striclyu vidalarla montaj destegine dikey olarak monte edin.

3. Titresime maruz kalmayacagi bir yere monte edin. Titresim 0,6G'den fazla olmamalidir.
Pres gibi ekipmanlardan uzak tutmaya 6zellikle dikkat edin.

4. Dogrudan guines 1131, nem ve su damlaciklarinin oldugu yerlere kurulumdan kaginin.

5. Havada agindiricl, yanici ve patlayici gazlarin bulundugu yerlere kurulumdan kaginin.

6. Yag, toz ve metal tozu bulunan yerlere kurulumdan kaginin.

EFFYF[ NG 20 NE1Y IVANE WIH L0oH [

L
|
A

&

Vertical up
* |

Sirucu Montaj Semasi

Tek kurulum: slricindn guict 22 kW'tan fazla olmadiginda boyut dikkate alinmayabilir, 22
kW'tan fazla oldugunda A 50 mm'den fazla olmalidir.
Ust ve alt montaj igin: Siirlicti Uist ve altta monte edildiginde, sekilde gésterilen isi yalitim

deflektorind takin.

11



Kurulum ve Kablolama

Kurulum boyutlari
Gii¢ derecesi
B A
<22kW 2100 mm Gerekli olmayabilir
=30kW 2300 mm =50 mm

4.1.2 Mekanik kurulumlarda dikkat edilmesi gereken bir husus is1 dagilimidir, bu nedenle

liitfen asagidakilere dikkat edin:

1. Isinin yukari dogru yayilmasini saglamak igin strticliyu ters gevirmeden pozitif yonde dikey
olarak monte edin. Kabinde birden fazla slriicti varsa, tercihnen yan yana monte edin. Ust ve alt
montajin gerekli oldugu durumlarda, semaya bakin ve isi1 yalitim deflektériini monte edin.

2. Sirdcunin sogutma alanini saglamak igin kurulum alani semaya uygundur. Ancak,
dizenleme yaparken kabindeki diger cihazlarin is1 dagilimini da dikkate alin.

3. Montaj braketi alev geciktirici malzemeden yapilmig olmahdir.

4. Metal tozu uygulamalari icin, kabin montajinin disinda radyator kullaniimasi 6nerilir. Bu
durumda, tamamen kapali kabinin igindeki alan miimkun oldugunca genis olmalidir.

4.1.3 Siricu ana devre kablolama yontemi

Siricl ana devre kablolama ydntemi

A1~A2 ana devre baglanti terminalleri

12
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A3~AS5 ana devre baglanti terminalleri

A6 Ana devre baglanti terminalleri
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A7 Ana devre baglanti terminali

0O Hg O |l © |l © il © 1@
- 19 8 oy~ 4 Y = 1 Y i = 1 4 B e =

R S T P+P-

- ,:@'l; ;’@‘: _!'@ — °‘
Holl HoH ¢ OJE =
U ol ™ T
‘U VvV W
i e o)
A8~A9 ana devre terminalleri
a = L
[=] 3]
] - - |
ofllo|llo
_ RISIT .
b A EAEE AN E p
ollllollll o ollllollll o
UVIWH+P—
a =
- CEr)

A10 Ana devre baglanti terminali

14



Kurulum ve Kablolama

) O O s
(+) (-)
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A11 Ana devre baglanti terminali
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A12-A13 ana devre baglanti terminalleri
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P +

A14 Ana devre baglanti terminali

A15 Ana devre baglanti terminali

®

-

A16 Ana devre baglanti terminali

17



Kurulum ve Kablolama

4.1.4 Siiriicii ana devre terminali agiklamasi

Sirtct Ana Devre Terminali Agiklamasi

Terminal

isareti Ad Aciklama
R,S, T Ug fazl giig girisi terminalleri AC girisi Ug¢ fazh gu¢ baglanti noktasi
P+, P- DC bus pozitif ve negatif terminalleri | DC barasi baglanti noktasi/harici fren Unitesi

Harici fren direnci baglanti noktasi (dahili

P+, PB Fren Direnci Baglanti Terminalleri . X
fren Unitesine sahip modeller)

P, P+ Harici Reaktér Terminalleri Harici DC reaktdr baglanti noktasi
U,V,W | Surici ¢ikis terminalleri Ug fazli motorun baglanmasi
E Toprak terminali Toprak terminali

Kablolama Notlar:

1. Giris gi¢ kaynagdi R . S . T: Sirtcunun giris tarafi kablolamasi igin faz sirasi gereksinimi
yoktur.

2. DC bus P +, P - terminali: elektrik kesintisinden hemen sonra DC bus P +, P -
terminallerinde artik gerilim oldugunu unutmayin, temas etmeden &énce gerilimin 36V'tan az
oldugunu dogrulamaniz gerekir, aksi takdirde elektrik carpmasi riski vardir. 30kW veya Uzeri igin,
harici fren bilesenlerinin segiminde, P +, P - polaritesinin ters baglanamayacagini unutmayin, aksi
takdirde surticl hasarina ve hatta yangina neden olur.

Fren Unitesinin kablo uzunlugu 10 m'yi gegmemelidir. Paralel kablolama igin bikimla gift
veya yakin bikimlu kablo kullaniimahdir. Fren direncini dogrudan DC bus'a baglamayin,
surlcuye zarar verebilir veya hatta yangina neden olabilir.

3. Fren direnci baglanti terminalleri P+ ve PB:

Fren direnci baglanti terminalleri, yalnizca 22 kW'a kadar dahili fren Uniteleri olan modeller
icin gegerlidir. Fren direnci segimi igin 6nerilen degerlere bakin ve kablolama mesafesi 5 m'den az
olmalidir. Aksi takdirde surticu hasar gorebilir.

4. Harici reaktor baglanti terminalleri P, P+:

Dahili DC reaktérlti 185~315KW, harici istege bagh DC reaktorlii 355KW ve tzeri modeller.

5. Siirlict ¢ikig tarafi U, V, W:

Kondansatorler veya dalgalanma emiciler surlicli tarafi ¢ikisina baglanmamalidir, aksi
takdirde sik sik koruma devreye girer veya surtcu hasar gorebilir. Motor kablosu ¢ok uzun
oldugunda, dagitilmis kapasitansin etkisiyle elektriksel rezonans olugsmasi kolaydir, bu da motor
yalitiminin hasar gérmesine veya surucunun agiri akim korumasini devreye sokacak buyuk kagcak
akim olusmasina neden olur. Motor kablosunun uzunlugu 100 m'den fazla oldugunda, bir AC ¢ikis
reaktdru eklenmelidir.

6. Toprak terminali:

Terminal glvenilir bir sekilde topraklanmali ve topraklama telinin diren¢ degeri 0,1 Q'dan az
olmalidir. Aksi takdirde, ekipman anormal caligabilir veya hatta hasar gorebilir. Topraklama
terminalini ve gu¢ kaynagi nétr hatti N terminalini paylasmayin.

18
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4.1.5 Kontrol modiilii kablolama talimatlari

Kontrol terminali

]
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Braking resistor
(0.75-30kW)

Braking resistor

Note:
1. G2 models, 18.5kwand above need external
braking unit

2, G3/G4 models, 37.0kw and above need external
brak ng unit

MCCB
— T
I
Power J/I
Supply |
m
=
com [3) @ @
% Il COM GND
Multi-function DI1 DI <
[ — 48R RJ45 External keypad interface
Multi-function D12 DI2 <
M ﬂ 2 RS485 (Modbus RTU)
F +
Multi-function DI3 :;
DI3
L GND O
] r i (0-10V/4-20mA)
i-functi ] i( ! AO1O
Multi-function DI4 Dl4 — I :
[— |
1 1
3 g e e - !
Multi-function DI6 D16 DO
L= CME -qu Open Collector Type
High Speed HDI W15 1 *( ne (;- o
© °© OO I co CME
COM —
1k2~5k Q2 o STOT N
ﬁ Iy OJ,D,\:! ,,,,, AlZ______sior so E:ﬂ
I ! v oo
0~10V /0~20mA ; | | i 2av | \eav
— : :OIAIZ | ! :@E OSTOZ \
| : H coMm _Jcom
0~10V | | L TrTrTTTTToT oo ! —OCOM
SIS ———— O Al
(]
LI
[
T GND TC1
L ) TA1 . Relay output 1
PE
TB1
—o
VAN [~ 4
Relay output 2
TB2 - v oulp
Expansion Expansion
Interface 1 Interface 2

Kablolama semasi
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Kontrol terminali fonksiyonlarinin agiklamasi:

. | Terminal . ;
Kategori sembolleri Terminal adi Islev aciklamasi
+10V gu¢ kaynagi saglar, maksimum g¢ikis
Harici +10V gl¢ | akimi: 10mA, genellikle harici potansiyometre
+10V-GND y . y .
kaynag glc¢ kaynagi olarak kullanilir, potansiyometre
direng araligi: 1kQ~5kQ.
+24V harici gu¢ kaynagi saglar, genellikle
Glg +24V-COM Harici +24V gli¢ | dijital giris/cikis terminali glic kaynagi ve harici
kaynagi kaynagi sens6r gl¢ kaynagi olarak kullanilir,
maksimum c¢ikis akimi: 100mA.
Fabrika varsayilan ayari, DI1~DI6'y1 slrmek
Harici glg giris icin harici sinyaller kullanildiginda +24V'ye
oP 7 N s o y
terminali baglanmaktir, OP'nin harici gl¢ kaynagina
baglanmasi gerekir.
Al1-GND Analog giris 1. Giris voltaj araligi: DC 0V~10V
terminali 1 2. Girig empedansi: 22kQ
Analog 1. Giris arahgi: DCOV~10V/0mA~20mA,
girisi Analoq giri kontrol kartindaki J8 atlama teli secimi ile
AI2-GND o 29 9TF | belirlenr
2. Girig empedansi: Gerilim girisi igin 22kQ,
akim girisi igin 500Q.
DI1-COM Dijital Giris 1
DI2-COM Dijital Giris 2 1. Opto-kuplér izolasyonu, bipolar giriglerle
_ - uyumlu
bI3-COM Dijital Giris 3 2. Girig empedansi: 4kQ)
Dijital DI4-COM Dijital Giris 4 3. Seviye girisinde voltaj araligi: 9V~30V
iri
o DI6-COM Dijital Giris 6
Yiiksek hizli pals DI1~DI6 o&zelliklerine ek olarak, yiksek hizli
HDI5-COM » iterminF;Ii darbe giris kanali olarak da kullanilabilir.
g Maksimum girig frekansi: 100kHz
Optokuplér izolasyonlu, bipolar agik kollektor
cikiglar
Cikis voltaj araligi: 0V~24V
Cikis akimi araligi: OmA~50mA
Not: Dijital ¢ikis topraklamasi CME, dijital giris
Dijital topraklamasi COM'dan dahili olarak izole
cikis DO1-CME Dijital Gikig 1 edilmistir, ancak kontrol kartindaki J10 atlama
teli CME aracihgiyla COM'a fabrikada kisa
devre yapilmistir (bu durumda DO1 varsayilan
olarak +24V ile gahistirilir).
DO1 harici bir gli¢ kaynagi ile galistiriimak
istendiginde, jumper cikariimalidir.
Gerilim veya akim g¢ikisi, kontrol kartindaki J5
Analog AO1-GND Analog cikis 1 jumper ile segilir. Cikis Gerilim araligi: OV~10V
cikigl Cikis akim arahdi: OmA~20mA
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Kurulum ve Kablolama

. Terminal . :
Kategori Sembolleri Terminal Adi Islev agiklamasi
TA1-TBA Normaldg kapall
terminal
Normal acik Kontak surlcu kapasitesi:
Role gikigl | TB1-TC1 termma‘f AC250V, 3A, COSg=0,4.
DC 30V, 1A
TB2-TC2 Norma-l acik
terminal
TB3-TC3 Norma.l acik Kontal.< sgrucu
terminal kapasitesi: Genisletme Kart,
Role cikis| AC250V, 3A, o Sfonu
TB4-TCA Norma.l acik COS@=04. psty
terminal DC 30V, 1A
Dahili baglanti; fabrika STO1 ve STO2
Emniyet STO1 STO kanali 1 varsayllan olarak atlama telleriyle +24V'ye
fonksiyonu baglanmigtir;
(STO) Harici: STO1, STO2  harici +24V'ye
terminali STO2 STO Kanal 2 baglanabilir, 6zel kablolama STO ile ilgili
fonksiyonlara bakilabilir.
Haberlesme A+-B- Haberl-e§rT.1e RS485 haberlesme, standart Modbus RTU
terminali
Diferansiyel enkoder PG kartina baglanabilir
(diferansiyel giris, acik kollektdr girisi,
JX1 Enkoder Arabirimi | push-pull girisi, voltaj girisi, +5V\+15V
Genigletilmis segilebilir), doner enkoder PG Karti,
Arayiiz PT100\PT1000 sicaklik sensoru girigleri
Haberlesme izole RS485 karti, CANLINK Karti, Profinet
JX2 Genigletme karti, EtherCAT karti, ProfibusDP Kkarti,
Araylzi Ethernet/IP karti, Modbus TCP karti,
Harici klavye Harici klavye LED klavye hata ayiklama, harici LCD ve PC
. RJ45 .
arabirimi arabirimi hata ayiklama
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Calisma ve Ekran Uygulamasi Ornekleri

Boliim 5 Calisma ve Ekran Uygulamasi Ornekleri

5.1 Calisma ve Ekran Paneline Giris

Calisma paneli ile Fonksiyon Parametrelerini degistirebilir, calisma durumunu izleyebilir ve
sUrlcinin calismasini (baslatma, durdurma) ve diger islemleri kontrol edebilirsiniz. Sekli ve

fonksiyonel alanlari agagida gosterilmistir.

Calisma panelinin sematik diyagrami

5.1.1 iglev gostergesinin agiklamasi:

RUN: Isik s6nik oldugunda, surlcu kapali durumdadir; 1sik yandiginda ise surtcu galigir
durumdadir.

FWD/REV: lleri ve geri gdstergesi, 1sik geri durumda yanar;

TN/TC: ayarlama/tork kontroli/ariza gostergesi, isigin yanmasi tork kontrol modunda
oldugunu, 1s13In yavasga yanip sonmesi ayarlama durumunda oldugunu, 1s1din hizlica yanip
sdnmesi ariza durumunu gosterir;

LOC/REM: Baslatma/durdurma kontrol modu gostergesi, kapaliyken panel kontroll, agikken
terminal kontroli, yanip sonliyorsa haberlesme kontrolli anlamina gelir;

Birim gostergesi: Hz: Frekans birimi, A: Akim birimi; V: Gerilim birimi; RPM (Hz+A) Hiz birimi,
% (A+V %)

Dijital ekran alani: 5 basamakli LED ekran, ayarlanan frekansi, ¢ikis frekansini, gesitli izieme

verilerini ve alarm kodunu goéruntuleyebilir.
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Calisma ve Ekran Uygulamasi Ornekleri

5.1.2 Klavye diigmesi agiklama tablosu

ot

Saat yénune

Ad islev
. Birinci dizey menu girisi veya cikisi
Mend tusu (Calisan ekran arayuzu ile degistirin)

.:,f/f-\?ﬁg Menl ekranina adim adim erigsim ve ayar
E\%\‘C//L;fj Onay tusu parametrelerinin onayi
Nl
AT
RN A , :
@: jf’ Artimli tus Veri veya fonksiyon kodlarinin artiriimasi

J4RANY
&)
AN

Saat yonunin

tersine

Azaltma tusu

Veri veya fonksiyon kodlarinin azaltiimasi

Kaydirma tusu

Ekran parametreleri, kapatma ekrani ve
calisma ekrani altinda déngisel olarak
secilebilir;

Bir parametreyi degistirirken, parametrenin
degistirilen bitini segebilirsiniz;

Calistir tusu

Klavye ¢alisma  modunda

calistirmak icin

islemleri

Cok fonksiyonlu segim tusu

P7-01'e gore fonksiyon degistirme segimi,
komut kaynagi veya yon degistirme olarak
tanimlanabilir.

Durdur/Sifirla

Calisma durumunda, bu tusa basarak
calisma islemini durdurabilirsiniz; ariza
alarmi durumunda, bu tus sifirlama islemi
icin kullanilabilir ve bu tusun o&zellikleri
P7-16 fonksiyon kodu ile sinirlandiriimigtir.
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islev Parametre Tablosu

Boliim 6 islev Parametreleri Tablosu

PP-00 sifir olmayan bir dedere ayarlanir, yani parametre koruma sifresi ayarlanir. iglev
parametresi modunda ve kullanici degisiklik parametresi modunda, parametre menisine dogru
sifre girildikten sonra erigilmelidir; sifreyi iptal etmek icin PP-00"1 O olarak ayarlamalidir.

Kullanici tarafindan 6zellestiriimis parametre modundaki parametre mentsu sifre korumali
degildir.

P ve H gruplari temel fonksyon parametreleridir ve U grubu izleme fonksiyon
parametreleridir.

islev tablosundaki semboller agsagidaki gibi agiklanmistir:

"S<": Bu parametrenin ayar degeri, suricli durma durumunda ve calisma durumunda
degistirilebilir;

"S": Slirict ¢alisma durumunda iken bu parametrenin ayar degerinin degistirilemeyecegini
gOsterir;

"e": Bu parametrenin degerinin gercek algllama kayit degeri oldugunu ve
degistirilemeyecedini gosterir;

"*": Parametrenin "Uretici parametresi" oldugunu, yalnizca ureticinin kullanimi igin oldugunu
ve kullanicilarin bu parametre igin islem yapmasini yasakladigini gésterir;

(E): HV320S modelleriyle senkron motor kontrollyle ilgili parametreleri gosterir.

6.1 Temel Fonksiyon Parametre Tablosu

— Fabrika |Degisik
onksiyon Ad Ayar arahgi Seri 9 ;
kodu deger! Ilk

PO Temel Fonksiyon Grubu

1: G tipi (sabit tork yiki modeli) Modele
i . : G tipi (sabit tork yiki modeli .
P0-00 | GP tipi ekran 2: P tipi (fan ve pompa yiuk modelleri) gore ¢
belirlenir
1 0: Hiz sensérsiiz vektor kontrolii (SVC)| Modele
. motor  kontrol | .’ .o . - R
P0-01 Sntemi 1: Hiz sensorla vektor kontroli (FVC) gore *
Y 2: VIF kontrolii belirlenir
0: galisma paneli komut kanali (LED
= | kapal)
K t K
P0-02 orr.1u. aynagl 1 : Terminal komut kanali (LED agik) 0 *
Secimi 2: lletisim komut kanali (LED yanip
soénuyor)
0: Dijital ayar (6nceden ayarlanmig
frekans  P0-08, UP/DOWN ile
P0-03 Ana frekans kaynag|dedgistirilebilir, gli¢ kesildiginde 1 %

X segimi hafizaya alinmaz)
1: Dijital ayar (6nceden ayarlanmig
frekans P0-08, UP/DOWN ile
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islev Parametre Tablosu

Fonksiyon

kodu

Ad

Ayar araligi

Fabrika
degeri

Degisik
lik

degistirilebilir,
hafizaya alinir)
2: Al1

3: Al2

4: A3

5: PULSE darbe ayari (DI5)
6: Cok segmentli komutlar
7: Basit PLC

8: PID

9: iletigim verilir

10: Optik ¢oklu hiz frekansi

glc kesildiginde

Yigiimis

P0-04 |yardimci

durumda
frekans

kaynagi Y araligi

P0-03 ile ayni (ana frekans kaynagi X
secimi)

Yigiimis

P0-05 |yardimci

durumda
frekans

kaynagi Y araligi

0: Maksimum frekansa gore 1: Frekans
kaynag X'e gore

Yigilmis

P0-06 |yardimci

durumda
frekans

kaynagi Y araligi

0,0%~300,0

100

P0-07 secimi

Frekans kaynagi yigin

Rakamlar: Frekans kaynagi segimi:

0: Ana frekans kaynagi X

1: Birincil ve ikincil calisma sonugclari
(calisma iliskisi  onluk  rakamla
belirlenir)

2: Ana frekans kaynagi X ile yardimci
frekans kaynagi Y arasinda gegis

3: Ana frekans kaynagi X ile ana ve
yardimci ¢alisma sonuglari arasinda
gecis

4: Yardimci frekans kaynagi Y ile ana
ve yardimci galisma sonucu arasinda
gecis

Onlar: Frekans kaynagi
ikincil aritmetik iligkileri:

0: birincil + ikincil

1: iIkdgretim - Ortadgretim
2: Her ikisinin maksimum degeri
3: Her ikisinin minimum degeri

birincil ve

00

P0-08
Frekans

Onceden Ayarlanmis

0,00 Hz~maksimum frekans (P0-10)

50,00 Hz

P0-09

Calisma yonu

0: ayni yon 1: zit yén

0

PO-10

Maksimum frekans

50,0 0Hz~500,0Hz

50,00 Hz

Ust Limit
Kaynagi

PO-11

Frekans

0: PO- 12 ayari

1: Al

2: Al2

3: AI3

4: PULSE darbe ayari
5: iletigim verilir

P0-12

Ust sinir frekansi

Alt sinir frekansi P0-14~ Maksimum
frekans P0-10

50,00 Hz
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islev Parametre Tablosu

Fonksi Fabrika |Degisik
onksiven Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik

Ust Limit Frekansi ,
P0-13 . 0,00 Hz~maksimum frekans P0-10 0,00 Hz *
Offseti
P0-14 | Alt sinir frekansi 0,00 Hz~ust sinir frekansi P0-12 0,00 Hz e
Modele
P0-15 |Taslyici frekans 0,5kHz~ 16,0kHz gore *
belirlenir
T frek
po-16 | 22V AN 0. Hayir 1: Evet 1 %
sicaklik ayari
0,00 saniye~650,00 saniye (P0-19=2) Modele
P0-17 |Hizlanma suresi 1 0,0 saniye~6500,0 saniye (P0-19=1) gore e
0 sn 6500 sn (P0-19=0) belirlenir
Modele
P0-18 |Yavaslama suresi 1 0,00 saniye~65000 saniye gore A
belirlenir
Hizlanma ve
P0-19 |yavaslama zaman |0:1 saniye 1:0,1 saniye 2:0,01 saniye 1 *
birimleri
Slperpozisyon
sirasinda yardimci ,
P0-21 . 0,00 Hz~maksimum frekans P0-10 0,00 Hz *
frekans kaynagi offset
frekansi
Frek k t
po-22 | lorans o KOMUW 40 4Hz  2:0,01Hz 2 X
¢ozunarlagu
Kapatma  sirasinda
P0-23 |dijital ayar frekansi|0:Bellek yok 1:Bellek 1 Y
hafiza segimi
P0-24 |Motor Secimi 0:Motor 1 1:Motor 2 0 *
Hizlanma vVe|0: Maksimum frekans (P0-10) 1: Ayar
P0-25 |yavaglama suresi | frekansi 0 *
referans frekansi 2:100 Hz
Calisma frekansi
po-26 |komutu 5 0: Calisma frekansi 1: Ayar frekansi 0 *
YUKARI/ASAGI
Temel
Rakamlar: ¢alisma paneli komut bagli
frekans kaynagi secimi
Komut Kaynagi Paket|0: Baglama yok
P0O-27 . 1: Dijital ayar frekansi 0000 Y
Frekans Kaynagi 2- Al1
3: Al2
4: Al3
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islev Parametre Tablosu

Fonksi Fabrika | Degisik
onksiven Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik
5: PULSE darbe ayari (DI5)

6: Coklu hiz
7: Basit PLC
8: PID
9: lletisim verilir
Onlar basamagi: Terminal komutu
bagli frekans kaynagi secimi
Yizler basamagi: lletisim Komutu
Bagl Frekans Kaynagi Segimi
Binler basamagi: Otomatik calistirma
bagll frekans kaynagi segimi
P0-28 Haberlesme 0: Modbus haberlesme Karti 0 N
Genisletme Karti Tuir(i | 1: Kopru haberlesmesi
Grup P1 ilk motor parametreleri
0: Normal asenkron motor
1: Degisken frekansli asenkron Modele
P1-00 |Motor tipi segimi : gore *
motorlar belirlenir
2: Kalici miknatisli senkron motorlar
Modele
P1-01 |Motor nominal glicti  |0,1 kW~1000,0 kW gore *
belirlenir
Modele
P1-02 |Motor nominal gerilimi | 1V~2000V gore *
belirlenir
0,01A~655,35A (invertor giici <=| Modele
P1-03 |Motor nominal akimi | 55kW) _ gore *
0,1A~6553,5A (Invertor gicl > 55kW) | pelirlenir
Motor nominal Modele
P1-04 0,01 Hz~Maksimum Frekans gore *
frekansi .
belirlenir
Modele
P1-05 |Nominal motor hizi 1rpm~65535rpm gore *
belirlenir
0,0010~65,535Q (invertdr giici <=|  Ayar
P1-06 Asenkron motor stator 55kW) ¢
0 | direnci 0,00010~6,5535Q (invertsr giici >| Parametres | x
55kW) i
0,0010~65,535Q (invertdr giici <=|  Ayar
P1-07 Asenkron motor rotor 55kW) ¢
| direnci 0,00010~6,5535Q (invertsr giici >| Parametres | x
55kW) I
0,01 mH~655,35 mH (invertér glicl <= Ayar
P1-08 Asenkron motorlarin|55 kW) N

kacgak reaktansi

0,001 mH~65,535 mH (invertér giict >
55 kW)

parametres
i
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Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
Asenkron motor 0,1 mH~6553,5 mH (invertdr gUCU <= Ayar
e[ 55 KW)
P1-09 [(karsilikh enduktif 0,01 mH~655,35 mH (invertsr giicii > parametres *
direng 55 kW) i
. Ayar
P1-10 Asenkron motor bosta 0,01A~P1-03 (Invertdr glict <= 55kW) arametres *
akimi 0,1A~P1-03 (invertér giicii > 55kw) | ParaT
[
0,0010~65,535Q (Sdrucu gucu <= Ayar
P1-16 Senkron motor stator|55kW) arametres | %(E)
direnci 0,00010~6,5535Q (Surtcu gucu > P _
55kW) '
0,01 mH~655,35 mH (Siricu gucu <= Avar
P1-17 Senkron motor D|55 kW) parar¥1etres *(E)
ekseni endlktansi 0,001 mH~65,535 mH (Siricu gucu > i
55 kW)
0,01 mH~655,35 mH (Sirici glcu Avar
P1-18 Senkron motor Q|<=55 kW) arar¥1etres *(E)
ekseni endlktansi 0,001 mH~65,535 mH (Siricu gucu > P i
55 kW)
Senk tor t Ayar
enkron motor ters
P1-20 elektromotor kuvveti 0,1vV~6553,5V parametres *(E)
[
Senkron motor bosta
P1-22 akimi 0 5 *(E)
P1-27 |Enkoder hat sayisi 1~65535 1024 *
0: ABZ artimh enkoder
1: UVW artimli enkoder
P1-28 |Enkoder Tipi 2: Déner Transformator 0 *
3: Sinls-kosinls enkoder
4: Tel tasarruflu UVW enkoder
ABZ Artimh Kodlayici| . . .. .
P1-30 AB Faz Sirasi 0: lleri 1: Geri 0 *
P1-31 |Enkoder montaj agisi |0,0~359,9° 0,0
UVW Enkoder UVW/| . i ... .
P1-32 Faz Siras 0: lleri 1: Geri 0 *
Uvw Enkoder o
P1-33 Onyarg! Agis| 0,0~359,9 0,0 *
P1.34 Doéner jl'ran.sformatbr 1~65535 1 N
Kutup Ciftleri
Hiz Geri Besleme PG . .
P1-36 |Baglanti Kesilme 0,0 saniye: Eylem yok 0,1 saniye~10,0 0 *
. saniye
Algilama Suresi
0: islem yok
1: Asenkron motorlarin statik ayari
P1-37 |Ayar Secenekleri 2: Asenkron motorlarin tam ayari 0 *

3: Asenkron motor sabit tam ayar
11: Senkron motor statik kendi kendine
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Fonksi Fabrika |Degisik
onslyen Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik

6grenme (E)
12: Senkron motor bosta dinamik kendi
kendine 6grenme (E)
Grup P2 ilk motor vektér kontrol parametreleri
Hiz dongist orantili| 30
P2-00 |\ azanci 1 1~100 (E): 20 *
p2-01 |2 dongust| 4 44 sanive~10,00 saniye 0,50 %
entegrasyon suresi1
P2-02 ?nahtarlama frekansi 0,00~F2-05 500 Hz %
I . . 2
P2-03 Hiz donguslt orantili 1~100 0 %
kazanci 2 (E): 10
p2-04 |12 donglsu| 4 41 sanive~10,00 saniye 1,00 s #
entegrasyon suresi2
p2-05 | pnantariama frekanst| £y oa-Maksimum Frekans 1000Hz |
Vektor Kontroll
P2-06 _ _ 50 10 e
Diferansiyel Kazang
Hiz dongisu filtresi ) i
P2-07 . 0,000 saniye~1,00 saniye 0,015s Y
zaman sabiti
0: Parametre P2-10 ayari
1: A1
2: Al2
3: Al3
Hiz kontrol modunda|’,’
P2-09 |tork limiti komut|+: Darbe (DI5) 0 *
secimi 5: lletisim verildi
¢ 6: MIN (Al1,A12)
7: MAX (Al1,Al2)
1-7 secgeneklerinin tam Olgek araligi
P2-10'a karsilik gelir.
Hiz kontrol modunda
P2-10 |uUst tork sinirinin dijital | 0,0%~200,0 150 Y
ayari
0: Parametre P2-12 ayari
1: Al
2: AlI2
3: AI3
Hiz kontrol modunda|4: PULSE Darbe ayari
P2-11 |tork siirt  komutu |5: iletisim verilir 0 A
segimi (gug Uretimi)  |6: MIN (Al1,Al2)
7: MAX (Al1,Al2)
8: Parametre P2- 12 ayari
1-7 segeneklerinin tam olgek araligi
P2- 12'ye karsilik gelir.
Hiz kontrol modunda
P2-12 |(glg uretimi) Ust tork|0,0%~200,0% 150,0% e
sinirinin dijital ayari
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Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
P2-13 Uyarma dizenlemesi 0~60000 2000 %

orantili kazanci

p2-14 [pyanima Duzenleme o qq4, 1300 *

Integral Kazang

P2-15 Iork ayari 0~60000 2000 %

azanci

p2-16 | Ok regulasyonu icin|y_gqq, 1300 %

integral kazang
Hiz Cevrimi Noktalari
P2-17 | . 0:G i1:G i 0
Ozellikleri egeri 1. begersiz *
senkron motor zayif|,

P2-18 manyetik modu 0~2 1 *(E)

senkron motor zayif|,
P2-19 manyetik katsayisi 1~50 S *(E)
A dal

p2-20 |"S"  MOAUESYON 4400, 1109 105% %
voltaj faktori
Sabit gu [ tork

p2-21 | oot UG AN IO 500 500% 10% %
katsayisi
senkron motor ¢ikis

P2-23 |voltaji doygunluk | 0~50% 5% *(E)

marjl
p2.p4 |k konum algilama s 1600, 80% *(E)
akimi
Baslangi¢ konumu

P2-25 |algilanip 0~3 1 *(E)
algilanmadigi
Hiz Cevrim Modu|,

P2-26 Segimi 0~1 0 *(E)
Senkronize  makine

P2-27 |digblkey oran ayar|50~500 100 *(E)
kazanci
Maksimum tork-akim

P2-28 |orani kontroll | 0~1 0 % (E)
etkinlestirme
Onden besleme

P2-29 | elafisi modu 0~2 0 *(E)
Ayar sirasinda akim| .

P2-30 déngiisii KP 0~100 6 *(E)
Ayar sirasinda akim| .

P2-31 déngiisii Kl 0~100 6 *(E)
Z sinyali dizeltme|,

P2-32 etkinlestirme 0~1 1 *(E)
Senkron motor SVC

P2-33 |11z filtresi seviyesi 10~1000 100 *(E)
P2-34 Senkron motor SVC 5~200 40 #(E)

hiz tahmin orani
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Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
Senkron motor SVC
P2-35 1117 tahmini integrali 5~500 30 *(E)
Senkron motor SVC
P2-36 ilk uyarma akimi 0~150% 30% *(E)
Senkron motor SVC
P2-37 |igin minimum tagsiyici|0,8~100,0 1,5 *(E)
frekans
Dusuk frekans |,
P2-38 galisma modu 0~1 0 *(E)
P2-39 |Dusuk frekans etkin  |0,00~10,00 2 *(E)
P2-40 |Dusuk Frekans Adimi |0,0001~1,0000 0,001 *(E)
Dusuk frekansl| 5 _
P2-41 | frenleme akimi 30~120 80 *(E)
Senkron motor SVC
P2-42 hiz takibi 0~1 0 *(E)
Sifir servo
P2-43 etkinlestirme 0~1 0 *(E)
P2-44 | Anahtarlama frekansi |0,00~655,35 0,30 *(E)
Sifir servo hiz
P2-45 |dbéngusu orantili | 1~100 10 *(E)
kazanci
Sifir servo hiz
P2-46 |ddngusu entegrasyon|0,01~10,00 0,50 *(E)
suresi
Makineyi  durdurma,
P2-47 |tersine donusi | 0~1 0 *(E)
engeller
P2-48 |Durdurma Agisi 0,0~10,0 0,8 % (E)
0: Kapali
) Cevrimigi  ayarlama|1: Ilk g¢alistirma igin gi¢ vermeden
P2-49 etkin once ayarlama 0 *(E)
2: Calistirma 6ncesi ayar
Cevrimici karst| ..
P2-50 |elektromotor kuvveti Oj Kapat 0 *(E)
1: Acik
tanimlama
p2.51 [Baslangic  konumu |, o a5 g 0,0 *(E)
telafi agisi
Grup P3 V/F kontrol parametreleri
0: dogrusal V/IF
1: Cok noktal V/F
2: Kare V/F
3: 1,2 kat VIF
. 4:1,4 kat V/F
P3-00 |V/F egrisi ayari 6 16 kat V/F 0 *
8: 1,8 kat V/F
9: Rezervasyonlar

10: V/F tamamen ayrilmis mod
11: V/F yari ayrik mod
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Fonksi Fabrika | Degisik
onksiven Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik

0,0%; (ot tik tork artisi) Modele
,0%; (otomatik tork artisi .
P3-01 |Tork Artisi 0.1%~30,0 gore <
belirlenir
Tork artisi  kesme
P3-02 ¥ 0,000 Hz~maks. frekans 50,00Hz | %
frekansi
) Gok  noktali  V/F P2
P3-03 frekans noktas 1 0,00 Hz~P3-05 0,00 Hz *
Cok noktali V/F voltaj 5
P3-04 noktas! 1 0,0%~100,0% 0,0% *
Cok noktali V/IF 5
P3-05 frekans noktas 2 P3-03~P3-07 0,00 Hz *
Gok noktali V/F voltaj -
P3-06 noktas) 2 0,0%~100,0% 0% *
Gok  noktali  V/F| 5, A , )
P3-07 frekans noktasi 3 P3-05~motor nominal frekansi (P1-04) | 0,00 Hz *
Gok noktali V/F voltaj -
P3-08 noktasi 3 0,0%~100,0% 0,0% *
V/F Diferansiyel
P3-09 |Kompanzasyon 0,0%~200,0% 80% e
Kazanci
P3-10 L//F agir  heyecan 0~200 64 %
azang oranl
VE sal bast Modele
salinim bastirma .
P3-11 kazanci 0~100 gore Y
belirlenir
0: Dijital ayar (P3- 14)
1: A1
2: AlI2
3: AI3
.|4: PULSE darbe ayari (DI5)
P3-13 \k/;Fnais\?/rllmlg voltaj 5: Cok segmentli talimatlar 0 Y
ynag 6: Basit PLC
7: PID
8: lletisim verilir
Not: %100, motorun nominal gerilimine
karsilk gelir.
P3-14 V/F aynmi igin voltajin 0V~Motor Nominal Gerilimi ov A
dijital ayari
- .1 0,0 saniye~1000,0 saniye
P3-15 Vi/jis:%rrultranéulrgelg voltaj Not: OV'nin motorun nominal voltajina 0,0s *
y degismesi icin gereken sureyi gosterir.
VIF aynmi igin voltaj 0,0 saniye~1000,0 saniye
P3-16 A Not: OV'nin motorun nominal voltajina 0,0s *
yavaslama sulresi o . o
degismesi icin gereken sureyi gosterir.
0: Frekans/voltaj bagimsiz olarak O'a
P3-17 V/F bolinmas | dusuraltr 0 %

durdurma modu

1: Gerilim 0'a distlkten sonra frekans
azalir

34




islev Parametre Tablosu

Fonksi Fabrika |Degisik
onslyen Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik

Sapma telafi zaman ) )
P3-18 . 0,1 saniye~10,00 saniye 0,50 s *
sabiti
evrimigi tork telafisi
p3.1g |SeVIMIo %80~%150 %100 %
kazanci
P3-29 Otomatik' I.=rekans 0: Etk?nlestirilmedi 0 N
Artisi Etkinlestirme 1: Etkin
Minimum elektrik tork
P3-30 | T ! 10~100 50 %
akimi
Maksi Uretim tork
P3.31 aksimum Uretim tor 10~100 20 N
akimi
Ot tik frek
P3-32 |t reKansl o~100 50 %
artirma KP
Otomatik frekans
P3-33 0~100 50 ¥
artirma Kl
Grup P4 Giris terminalleri
DI1 terminal fonksiyon | 0: islev yok
P4-00 secimi 1: lleri galistirma FWD veya caligtirma 1 *
DI2 terminal fonksiyon | komutu
P4-01 | secimi YO 2. Geriye dogru calistirma REV veya 2 *
; . ileri ve geriye dogru galistirma yoni
P4-02 Dl3ltelrm|nal fonksiyon (Not: 1 veya 2 olarak ayarlandiginda, 9 *
Segimi_ ___|P4-11 ile birlikte kullanilmasi gerekir,
pa.o3 |DP!4terminal fonksiyon| ayrintilar  igin ~ Fonksiyon ~ Kodu 12 %
segimi Parametre Agiklamasina bakin.)
D15 terminal fonksiyon | 3: Ug telli alisma kontroli
P4-04 secimi 4: ileri Jog (FJOG) 13 *
; ; 5: Geri Jog (RJOG)
DI6 t | fonk
P4-05 | o oY 6 Terminal YUKARI 0 *
- - 7: Terminal ASAGI
P4-06 DI7_te_rm|naI fonksiyon| g. serbest durdurma 0 %
segimi 9: Ariza sifilama (RESET)
DI8 terminal fonksiyon | 10: Galisma duraklamasi
P4-07 e . L 0 *
segimi 11: Harici ariza normal agik girisi
DI9 terminal fonksiyon | 12: Gok segmentli komut terminali 1
P4-08 secimi 13: Gok segmentli komut terminali 2 0 *
14: Cok segmentli komut terminali 3
15: Cok segmentli komut terminali 4
16: Hizlanma ve yavaslama suresi
segim terminali 1
17: Hizlanma ve vyavaslama suresi
) secim terminali 2
paog |PI10 terminal | 18: Frekans kaynagi degistirme 0 *

fonksiyon segimi

19:  YUKARI/ASAGI
(terminal, tus takimi)
20: Kontrol komutu degistirme terminali
1
21: Hizlanma ve yavaglama devre disi
22: PID duraklatma

Ayar  silme
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Fonksiyon

kodu

Ad

Ayar araligi

Fabrika
degeri

Degisik
lik

23: PLC durumu sifirlama

24: Salinim frekansi duraklatma

25: Sayag girisi

26: Sayag sifirlama

27: Uzunluk Sayimi Girigleri

28: Uzunluk sifirlama

29: Tork kontroll devre disi

30: PULSE frekans girisi (sadece DI5
icin gecerlidir)

31: Rezerve

32: Aninda DC frenleme

33: Harici Ariza Normalde Kapali Girig
34: Frekans Degistirme Etkinlestirme
35: PID etki yonu tersine gevrilmis

36: Harici durdurma terminali 1

37: Kontrol komutu anahtarlama
terminali 2

38: PID integral duraklatma

39: Frekans kaynadi X ve dnceden
ayarlanmis frekans degisimi

40: Frekans kaynagi Y ve Onceden
ayarlanmis frekans degisimi
41: Motor sec¢im terminali 1

42: Motor secim terminali 2
43: PID parametre degistirme
44: Kullanici taniml ariza 1
45; Kullanici tanimli hatalar 2
46: Hiz  kontroll/tork
degistirme

47: Acil durdurma

48: Harici durdurma terminali 2
49: Yavaslama DC freni
50: Mevcut  calisma
sifilanmasi

51: ki telli/tic telli anahtarlama
52-59: Rezervasyonlar

kontrolU

slresinin

P4-10

DI dijital giris terminali
Filtre slresi

0,000 saniye~1,000 saniye

0,010 s

P4-11

Terminal komut

yontemi

0: i_I.<i form 1
2: Ugli 1

1: 2 telli 2
3:3telli2

P4-12

Terminal 5
YUKARI/ASAGI
Degisim Orani

0,001Hz/s~65,535Hz/s

1,00 Hz/s

P4-13

Analog
Minimum giris

giris1

0,00V~P4-15

0,00V

P4-14

Analog giris 1
Minimum giris ayari

-100,0%~+100,0%

0,0%

P4-15

Analog girig 1
Maksimum giris

P4-13~+10,00V

10,00V

P4-16

Analog Giris 1
Maksimum Girig
Karsilik Ayari

-100,0%~+100,0%

100,0%
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Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
P4-17 | Al filtre suresi 0,00 saniye~10,00 saniye 0,10s A
Pa-1g |Analod  9e 210 00y-p4-20 0,00V %

inimum giris
Pa-19 |ANAC9 OIS 21.100,0%~+100,0% 0,0% %
inimum giris ayari
420 |Analog gis  21p, 18_410,00v 10,00V | *
Maksimum giris
Analog Giris 2
P4-21 |Maksimum Girig [-100,0%~+100,0% 100,0% A
Karsilik Ayari
P4-22 | Al2 filtre stresi 0,00 saniye~10,00 saniye 0,10s *
p4-23 |Analog - giis 3| 4400 v/~pg-25 0,5V %
Minimum giris
) Analog girig 3| o/ o o
P4-24 Minimum giris ayar 100,0%~+100,0% 0,0% ¥
p4-25 |Analog giis 31, 53 110,00V 6,6V %
Maksimum girig
Analog Giris 3
P4-26 |Maksimum Girig|-100,0%~+100,0 100,0% ¥
Karsilik Ayari
P4-27 | Al3 filtre suresi 0,00 saniye~10,00 saniye 0,50s Y
P4-28 gliii';SE Minimum | 60 kHz~P4-3 0 0,00 kHz
PULSE Minimum o/ _ o o
P4-29 Giris Karsilik Ayari -100,0%~100,0% 0,0% g
P4-30 g}l{i';SE Maksimum | 54 8~100,00 kHz 50,00kHZ | =
PULSE  Maksimum o/ o o
P4-31 Giris Ayari -100,0%~100,0% 100,0% ¥
P4-32 |PULSE Filtre Suresi | 0,00 saniye~10,00 saniye 0,002 s e
Rakam: Al1 egri segimi
1: E@ri 1 (2 nokta, bkz. P4-13 ila
P4-16)
2: Egri 2 (2 nokta, bkz. P4-18 ila
P4-21)
Analog giris  egrisi|3: Egri 3 (2 nokta, bkz. P4-23~P4-26)
P4-33 | secimi 4: Egri 4 (4 nokta, bkz. H6-00~H6-07) | 52 *
5. Egri 5 (4 nokta, bkz. H6-08 ila
H6-15)
Onlar basamagi: Al2 egri segimi,
yukaridaki ile ayni
Yuzler: Al3 egri segimi, ayni
Bit: Al1 minimum giris ayarinin altinda
Minimum girig | Se¢im. N _
P4-34 |ayarinin altindaki 0: Minimum giris ayarina karsilik gelir 000 %

analog giris segimi

1:0,0
Onlar basamagi: Al2 minimum giris
ayarinin altinda segim, yukaridaki gibi
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Fonksi Fabrika |Degisik
onksivon Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik
Yizler basamagi: Al3 minimum girig
ayari seciminin altinda, yukaridaki gibi
P4-35 |DI1 gecikme siresi 0,0 saniye~3600,0 saniye 0,0s *
P4-36 |DI2 gecikme siresi 0,0 saniye~3600,0 saniye 0,0s *
P4-37 |DI3 gecikme suresi 0,0 saniye~3600,0 saniye 0,0s *
0: aktif yiksek
1: Aktif diisuk
DI diiital qiris terminali Birler basamagi: DI1
) ijital giris terminali .
P4-38 gecerli mod segimi 1 Onlar basamagi: DI2 00000 *
Yuzler basamagi: DI3
Binler basamagi: D14
On binler basamagi: DI 5
0: aktif yiksek
.. | 1: Aktif disuk
'[r)clerming)l:”tal G'Rﬁ Birler basamagi: DI6
- Onlar basamagi: DI7
P4-39 Terminali Gegerli Mod | vii7ler: DIS g 00000 *
Segimi 2 Binler basamagi: DI9
On binler basamagi: DI10
Grup P5 Cikis terminalleri
Birler basamagi: FM terminal fonksiyon
secimi
0: Darbe ¢ikigl
1: Anahtarlama cikigi (Genisletme karti
P5-00 FM ve AO2 terminal | TB4-TC4) 11 %
¢ikis modu secimi Onlar basamagi: AOQO2 terminal
fonksiyon segimi
0: Analog ¢ikis
1: Anahtarlama ¢ikisi (Genisletme karti
TB3-TC3)
Role cikigi fonksiyon|0: Cikis yok
P5-01 secimi 1: Invertér galisiyor 0 %
(Genigletme karti|2: Ariza c¢ikisi (serbest durdurma
TB4-TC4) arizasi)
Kontrol Karti Role|3: Frekans seviyesi algilama FDT1
P5-02 |Fonksiyon Segimi | SIKIS! 2 *
(TA1-TB1-TC1) ‘515 Frgkfans ;\/ar(ljsl | ot
Roéle cikisi fonksiyon|_’ ifir - hizda ~calisma  (kapatma
P5-03 _— sirasinda ¢ikis yok) 0 "
) s.?g'zm.'rcz 6: Motor agir ylik 6n uyarisi
(TB2-TC2) : 7: Invertor asir yik 6n uyarisi
p5.04 |PO7 ¢ikis fonksiyonu|8: Ayarlanan notasyon degerinin varisi 1 %
secimi 9: Belirtilen notasyon degerinin varisi
; 10: Uzunluga ulasildi
EOIiQ'k'§ Secimi 11: PLC donglsi tamamlandi
P5-05 onksiyonu secimi 12: Toplam calisma siiresine ulasildi 4 *

(Genisletme Karti
TB3-TC3)

13: Frekans sinirli
14: Tork siniri devam ediyor
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Fonksiyon

kodu

Ad

Ayar araligi

Fabrika
degeri

Degisik
lik

15: Calismaya hazir

16: Al1>Al2

17: Ust sinir frekansi ulasildi

18: Alt frekans sinirina ulasildi
(cahsma ile ilgili)

19: Dusuk voltaj durumu ¢ikigi

20: iletisim ayari

21: Konumlandirma  tamamlandi

(ayriimig)
22: Konumlandirma kapaniyor

(ayriimig)

23: Sifir hizda calisma 2 (kapatma
sirasinda da ¢ikis)

24: Toplam gii¢ agma suresine ulagildi
25: Frekans seviyesi algilama FDT2
cikisi

26: Frekans 1 varis cikisi

27: Frekans 2 varis cikigi

28: Akim 1 varis ¢ikisi

29: Akim 2 varis c¢ikisi

30: Zamanlama varis cikisi

31: Al1 girisi agimi

32: Dusls devam ediyor

33: Ters ¢alisma

34: Sifir akim durumu

35: Modul sicaklidi ulasild

36: Cikis akimi asimi

37: Alt frekans sinirna ulasildi
(durduruldugunda bile gikis var)

38: Alarm ¢ikisi (tim arizalar)

39: Motor asin sicaklik 6n uyarisi

40: Mevcut ¢calisma suresinin dolmasi
41: Dusuk voltaj hatasi ¢ikigi (serbest
durma hatasi)

45: Tutma freni gikisi

P5-06

FMP cikis fonksiyonu

secimi

P5-07

AO1 Cikis fonksiyonu

secimi

P5-08

AO2 Cikis fonksiyonu

segimi

0: Calisma frekansi

1: Ayar frekansi

2: Cikis akimi (100,0% nominal motor
akiminin 2 katina karsilik gelir)

3: Cikis torku (torkun mutlak degeri)

4: Cikis gucu

5: Cikis voltaji

6: PULSE girisi (100,0% 100,0kHZz'ye
karsilik gelir)

7: Al

8: Al2

9: AI3 (genigletme karti)

10: Uzunluk

11: Bellek degeri

12: iletisim ayari

13: Motor hizi

14: Cikis akimi (100,0% 1000,0A'ya
karsilik gelir)

15: Cikis voltaji (100,0% 1000,0V'ye
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Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
karsilik gelir)
16: Cikis torku (torkun gergek degeri)
ps-0g | FMP Gtkis Maksimum| ¢ 61 h12~100,00 kHz 50,00 kHz | %
rekansi
P5-10 |AO1 Sifir ofset faktori |-100,0%~+100,0% 0,0% e
P5-11 |AO1 Kazang -10,00~+10,00 1 ¥
P5-12 |AO2 sifir ofset faktorii |-100,0%~+100,0% 0,0% Y
P5-13 |AO2 kazang -10,00~+10,00 1 e
p5-17 |PMR cikig geckme| o o hive~3600,0 saniye 0,0s %
suresi
TA1-TB1-TC1 Cikis . .
P5-18 | Gecikme Siiresi 0,0 saniye~3600,0 saniye 0,0s ¥
TA2-TB2-TC2 Cikis . :
P5-19 Gecikme Siiresi 0,0 saniye~3600,0 saniye 0,0s ¥
ps2o |DO1 ¢cikis geckme |, o o onive~3600,0 saniye 0,0s .
suresi
P5-21 D..02 . cikis  gecikme 0,0 saniye~3600,0 saniye 0,0s A
suresi
0: pozitif mantik 1: negatif mantik
Birler basamagi: FMR
) DO ¢ikis terminali| Onlar basamagi: TA1-TB1-TCA1
P5-22 gegerli durum segimi | YUzler basamagi: TA3-TB3-TC3 00000 x
Binler basamagi: DO1 (TA2-TB2-TC2)
On binler basamagi: DO2
P5- 24 FMR . ge_C,lkmeIl 0,0 saniye~3600,0 saniye 0,0s Y
kapatma suresi
TA1-TB1-TC1
P5- 25 |gecikmeli kapatma | 0,0 saniye~3600,0 saniye 0,0s *
suresi
TA2-TB2-TC2
P5- 26 |gecikmeli kapatma | 0,0 saniye~3600,0 saniye 0,0s A¢
suresi
DO1 gecikmeli . ,
P5-27 kapatma siiresi 0,0 saniye~3600,0 saniye 0,0s Y
psog |[PO2  geckmeli|y o o ive~3600,0 saniye 0,0s %
kapatma suresi
Grup P6 Baslatma-durdurma kontrolii
0: Dogrudan baglatma
P6-00 |Etkinlestirme yontemi | 1: Hiz izleme yeniden baslatma 0 A
2: On heyecanlama bagslatma
0: Durma frekansindan baslama
5 ; 1: Sifir hizdan
D h I
P6-01 f)nus . 'zl lzieme 2: Maksimum frekanstan baslangi¢ 0 *
yontemi 3: Mevcut frekanstan baslangig, V/F
kontroll aktif
RPM izleme hizli ve
P6-02 1~100 20 ¥

yavas
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Fonksi Fabrika |Degisik
onslyen Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik
P6-03 |Baslangig frekansi 0,00 Hz~10,00 Hz 0,00 Hz A

Basl frek
Pe-04 | orandie  TKANSH g b caniye~100,0 saniye 00s *
tutma suresi
Baslangi¢ DC
P6-05 |frenleme akimi/ 0%~100% 0,0s *
On uyarma akimi
Baslangi¢ DC
P6-06 |frenleme suresini / 0,0 saniye~100,0 saniye 0,0s *
On uyarma siresi
Hizlanma ve | 0: Dogrusal hizlanma ve yavaslama
P6-07 1: S-egrisi hizlanmal/yavaglama A 0 *
yavaslama modu 2: S egrisi hizlanmalyavaslama B
S egrisinin
P6-08 |baslangicindaki 0,0%~(100,0%-P6-09) 30,0% *
zaman orani
pe-09 |5 edrisinin sonunda |, 5o, 400 09-P6-08) 30,0% *
gecen slirenin orani
0: Yavaslama ve durma
P6-10 | Kapatma modu 1: Serbest durdurma 0 *
Durdurma DC
P6-11 |frenleme baslangi¢|0,00 Hz~Maksimum Frekans 0,00 Hz *
frekansi
Kapatma DC frenleme . .
P6-12 bekleme siiresi 0,0 saniye~100,0 saniye 0,0s A¢
DC frenleme akimini| ., _.ono o
P6-13 durdurma 0%~180% 0% g
DC frenleme slresini . .
P6-14 durdurma 0,0 saniye~100,0 saniye 0,0s ¢
P6-15 |Fren kullanim orani 0%~100% 100% *
_ _ _ Modele
p6-16 |"en direnci voltajil,g, o 5500 oy gére %
devreye girme noktasi
belirlenir
H - ‘ Modele
) 1z izleme akKimi|y o o .
P6-18 boyutu %30~%200 gore *
belirlenir
pe-19 |1z izleme kapalil,q 4600 500 *
doéngl akimi KP
Hiz izleme kapal
P6-20 5~1000 800 *
devre akimi Ki
P6-91 H.!z izlen?.e .voltaj 0 1 N
yukselme suresi
M tiklik  gid
pPe-22 | o YOI QIACMME 5 g 0o 1,00 *

suresi

Grup P7 Klavye ve Ekran
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Fonksiyon

kodu

Ad

Ayar araligi

Fabrika
degeri

Degisik
lik

Dugme FM

P7-00 A .
¢ozunurlik secimi

0: 0,01 Hz
1:0,1 Hz
2: 1Hz

3: 10Hz

JOG/QUICK
fonksiyon segimi

P7-01 tusu

0: Menl modu degistirme

1: Calisma paneli komut kanali ile
uzaktan komut kanali (terminal komut
kanali veya haberlesme komut kanali)
arasinda gegis

2: ileri ve geri degistirme

3: Pozitif donis

4: Ters nokta hareketi

STOP/RESET
fonksiyonu

P7-02 tusu

0: Yalnizca tus takimi calistirmada,
STOP/RESET tusu makineyi durdurur.
1: STOP/RESET tusunun durdurma
fonksiyonu tim c¢alisma modlarinda
etkindir.

0000~FFFF
Bit00: Calisma frekansi (Hz)

P7-03

LED calisma ekrani
parametresi 1

Bit01:
Bit02:
Bit03:

Ayar frekansi (Hz)
Veriyolu voltaji (V)
Cikis voltaji (V)

Bit04: Cikis akimi (A)
Bit05: Cikis gucu (kW)
Bit06: Cikis torku (%)
Bit07: DI girig durumu
Bit08: DO c¢ikis durumu
Bit09: Al1 voltaji (V)
Bit10: Al2 voltaji (V)
Bit11: AI3 voltaji (V)
Bit12: Sayim degeri
Bit11: AI3 voltaji (V)
Bit12: Sayim degeri
Bit13: Uzunluk degeri
Bit14: YUk hizi gbstergesi
Bit15: PID ayari

1F

P7-04

LED c¢alisma ekrani
parametresi 2

0000~FFFF

Bit00: PID geri besleme

Bit01: PLC asamasi

Bit02: PULSE Girig pals frekansi (kHz)
Bit03: Calisma frekansi 2 (Hz) Bit04:
Kalan calisma suresi

Bit05: Duizeltme 6ncesi Al1 voltaji (V)
Bit06: Dlzeltme 6ncesi Al2 voltaji (V)
Bit07: AI3 dlizeltme 6ncesi voltaj (V)

Bit08: Hat hiz

Bit09: Mevcut glic agma suresi (Saat)
Bit10: Mevcut ¢alisma suresi (dakika)
Bit11: PULSE Giris pals frekansi (Hz)
Bit12: Haberlesme ayar degeri

Bit13: Enkoder geri besleme hizi (Hz)
Bit14: Ana Frekans X Ekrani (Hz)
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Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
Bit15: Yardimci frekans Y ekrani (Hz)
0000~FFFF
Bit00: Ayar frekansi (Hz)
Bit01: Bus voltaji (V)
Bit02: | giris durumu
Bit03: DO ¢ikis durumu
Bit04: Al1 voltaji (V)
LED durdurma ekrani |Bit05: Al2 voltaji (V)
P7-05 parametreleri Bit06: Al3 voltaji (V) 33 x
Bit07: Sayim degeri
Bit08: Uzunluk degeri
Bit09: PLC segmenti
Bit10: Yikleme hizi
Bit11: PID ayar
Bit12: PULSE giris pals frekansi (kHz)
Yuk Hizi Gérintileme
P7-06 . 0,0001~6,5000 1,0000 ¥
Faktord
prg7 | "vertor moddll sty 4o 100,00 i .
emici sicakligi
Topl [
P7-08 _(_)p a.m calisma 0 saat~65535 saat - )
suresi (sifirlanamaz)
Toplam calisma
P7-09 . 0 saat~65535 saat - °
suresi
P7-10 |Urlin numarasi - - o
P7-11 Yazilim surim i i .
numarasi
N 20: 0 ondalik basamak
Yikleme Hizi :
P7-12 |Gostergesi  Ondalik| 5, 5 oGk pasamax 21 %
Basamak Sayisi - £ onaalix basama
23: 3 ondalik basamak
Topl Uglendi
P7-13 _(_)p a.m guglendirme 0 saat~65535 saat - )
suresi
P7-14 |Toplam gug¢ tuketimi | OkW~65535 derece - °
0-16
0: Calisma frekansi (Hz)
1: Ayar frekansi (Hz)
2: Veriyolu voltaji (V)
3: Cikis voltaji (V)
_ 4: Cikis akimi (A)
P7.17 Ikinci LED  sirasi|5: Cikis glct (KW) 4 %

parametreleri gosterir

6: Cikis torku (%)

7: DI dijital girig terminali giris durumu
8: DO ¢ikis durumu

9: Al1 voltaji (V)

10: AI2 voltaji (V)

11: AI3 voltaji (V)

12: Sayim degeri
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Fonksi Fabrika |Degisik
onksiven Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik
13: Uzunluk degeri
14: Yk hizi géstergesi
15: PID ayari
16: PID geri bildirimi
0: Ayar degiskeni
5 1: Mevcut degiskenler
YUKARIASAGI Etkilil yykARIASAGI  degisikligi, meveut
P7-18 |Degisken Ekran ?  GegisiagL e 0 *
Secimi ekran degigkeninin ayar degigkeni
fonksiyonlarina gecip  gecmedigini
gOsterir.
Grup P8 Yardimci fonksiyon parametreleri
P8-00 |Jog ¢alisma frekansi |0,00 Hz ila maksimum frekans 2,00Hz *
P8-01 |Jog hizlanma siresi |0,0 saniye~6500,0 saniye 20,0s A
P8-02 |Jog yavaslama siresi | 0,0 saniye~6500,0 saniye 20,0s Y
Modele
P8-03 |Hizlanma suresi 2 0,0 saniye~6500,0 saniye gobre Y
belirlenir
Modele
P8-04 |Yavaglama siresi2 |0,0 saniye~6500,0 saniye gore A
belirlenir
Modele
P8-05 |Hizlanma suresi 3 0,0 saniye~6500,0 saniye gore *
belirlenir
Modele
P8-06 |Yavaglama suresi 3 |0,0 saniye~6500,0 saniye gore Y
belirlenir
Modele
P8-07 |Hizlanma suresi 4 0,0 saniye~6500,0 saniye gore Y
belirlenir
Modele
P8-08 |Yavaglama siresi4 |0,0 saniye~6500,0 saniye gore A
belirlenir
P8-09 |Atlama Frekansi 1 0,00 Hz ila maksimum frekans 0,00 Hz e
P8-10 |[Atlama Frekansi 2 0,00 Hz ila maksimum frekans 0,00 Hz A
Atl frek
pg-11 | oa reKANSH 500 Hz~Maksimum Frekans 0,00Hz | *
genligi
P8-12 |lleri ve geri 6lii zaman | 0,0 saniye~3000,0 saniye 0,0s *
Ters Kontrol | 0: izin Verilir
P8-13 Etkinlestirme 1: Yasak 0
P8-14 |Alt sinir frekans|O0: Alt frekans sinirinda galistirin 0 *
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Fonksi Fabrika |Degisik
onslyen Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik

calisma modunun | 1: Kapatma
altinda frekans|2: Sifir hizda gcalisma
ayarlama
P8-15 |Sarkma kontroli 0,00 Hz~10,00 Hz 0,00 Hz Y
Kimdalatif gl¢c agma
P8-16 |varis zamanini |0 saat~65000 saat Oh A
ayarlama
Kimdulatif calisma
P8-17 |varig zamanini| 0 saat~65000 saat Oh A
ayarlama
P8-18 Bag!ar)glg Korumasi 0 Koruma yok 0 %
Secimi 1: Koruma
Frekans algilama 5 .
P8-19 degeri (FDT1) 0,00 Hz~Maksimum Frekans 50,00 Hz A
) Frekans Algilama o/ o . o
P8-20 Gecikmesi (FDT1) 0,0%~100,0% (FDT1 seviyesi) 5,0% S
Frekans Menzili
P8-21 . 0,0%~100,0% (maksimum frekans) 0,0% S
Algilama Genigligi
Hizlanma ve
yavaglama sirasinda
P8-22 |sigramalar var. | 0: gecerli degil 1: gegerli 0 Y
Frekans degerleri
gecerli mi?
Hizlanma suresi 1 ile
pg25 |MZlanma - suresi 2|4 54 1y, pMaksimum Frekans 0,00Hz | =
arasinda gegis igin
frekans noktasi
Yavaslama slresi 1
pgoe |VeYavaslamasuresi2|, o, o frekans 0,00 Hz %
gegis frekans
noktalari
0: Gegersiz
1: Etkili
P8-27 |Terminal jog 6nceligi |2: Calisma sirasinda jog gecersiz 0 Y
oldugunda vyavaglama ve durma
durumuna girme
Frekans Algilama N .
P8-28 Degeri (FDT2 ) 0,00 Hz~Maksimum Frekans 50,00 Hz A
Frekans algilama
P8-29 i . g 0,0%~100,0% (FDT2 seviyesi) 5,0% e
gecikmesi
Herhangi bir varig
P8-30 |frekansi algilama| 0,00 Hz~maks. frekans 50,00 Hz *
degeri1
istege bagh varis
P8-31 |frekansi algilama | 0,0%~100,0% (maks. frekans) 0,0% ¥
genisligi1
P8-32 |Herhangi bir varig|0,000 Hz~maks. frekans 50,00 Hz *
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Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
frekansi algilama
degeri 2
istege bagh varig
P8-33 |frekansi algilama|0,0%~100,0% (maks. frekans) 0,0% Y
genisligi 2
0/ ) H
P8-34 Slflr a_klm algilama | 0,0%~300,0 100,0./0 nominal motor 5.0% %
seviyesi akimina karsihk gelir
P8-35 S'ﬂr. aklrr_? a_Ig|Iama 0,01 saniye~600,00 saniye 0,10s *
gecikme suresi
) 0,0% (algilanamaz) o
P8-36 | Gikig akimi agimi 0,1 300,0 (motor nominal akimi) 200,0% *
Cikis akimi asimi
P8-37 |algilama gecikme | 0,00 saniye~600,00 saniye 0,00s A
suresi
pg-3g | oede  bagll Vang|g 6o.-300,0% (motor nominal akimi) | 100,0% %
P8-39 Istege ba_gll_w varis 0,0%~300,0% (motor nominal akimi) 0,0% *
akimi 1 genisligi
P40 | e9° Dagh Varglo 6o.~300,0% (motor nominal akimi) | 100,0% %
i istege  bagh  varns|, no, o . o
P8-41 akimi 2 genisligi 0,0%~300,0% (motor nominal akimi) 0,0% e
Zamanlayic
P8-42 eIt 10: Gecersiz 1: Gegerli 0 o
fonksiyonu segimi
0: P8-44 ayari
1: Al
pg43 |omanl - alismal 0 %
suresi secimi 3: AI3 (Analog giris araligi 10V,
P8-44'e karsilik gelir)
Z I I
pggq |comanh - Galismal, ) o\ ika~6500,0 Dakika 0,0 %
Siresi
Al1 Girig voltaj
P8-45 |koruma degeri alt|0,00V~P8-46 3,10V Y
siniri
Al1 Giris  voltajl
P8-46 |koruma degeri Ust|P8-45~10,00V 6,80V e
siniri
P8-47 |Modul sicakligi ulagir |0°C~100°C 75°C A
5 0: Fan galisma sirasinda galisir
P8-48 Sogutma Fani|1: Fan sirekli calisir, sicaklik 40°C'yi 0 %
Kontrolli astiginda fan kapatma durumunda
¢alismaya devam eder.
Busbar voltaji
P8-52 |gobsterge dizeltme | 0-150% 100% *
faktor(
pg-53 |BY alisrma igin|g o bovika~6500,0 Dakika 0,0Min %

varig Zzamani ayari
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Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
Grup P9 Ariza ve Koruma

Mot Uk .
P9-00 otor asir ¥u 0: Yasak 1: Izin Verilir 1 Y
koruma secenekleri
Motor asir Uk
P9-01 I YU16,20~10,00 1,00 %
korumasi kazanci
Mot Uk
pPo-o2 | oot asiit YU YA 500, 100% 80% *
faktoru
A ili
P9-03 sirt  gerilim durma 0~100 30 N
kazanci
A ili d
po.o4 |5 9STIM GUMA| 564 5000 760 *
koruma gerilimi
Asirt akim durma
P9-05 0~100 20 e
kazanci
A k d
po-pg |~o'  @KIM  AUMAl 560 500% 150% *
koruma akimi
Tek bit: Gu¢ acildiginda topraga kisa
Giig acildiginda ge\c/;re algl!aTaG ;
. y : Gegersiz 1: Gegerli
P9-07 | topraga klsa_l .devre Onlar basamagi: Calistirma oncesi 1 *
korumasi segimi topraga kisa devre algilama
0: Gegersiz 1: Gegerli
VIF Zayif Manyetik
P9-08 |Bdlge Carpani Akim|50%~300% 200% *
Sinirlama Faktori
Ariza otomatik
po-0g | 2@ OPMag oo 0 *
sifirlama sureleri
Otomatik ariza
sifirlama sirasinda| . )
P9-10 Ariza DO  eylem 0: Eylem yok 1: Eylem 0 *
secimi
po-11 |Anza otomatik | 1 saniye~100,0 saniye 10s %
sifirlama aralig
Bit: Giris faz kaybi korumasi segimi
Giris faz|0: Yasak 1: izin verilir
P9-12 |kaybi/kontaktér emme|Onlar basamagi: Kontaktor emme 11 A
korumasi segimi korumasi secimi
0: Yasak 1: izin verilir
kis faz disi k .
po-13 | oIS faz dist korumal ook 1: lzin Verili 1 *
segimi
P9-14 |ilk ariza tiri 0: Hata yok - o
P9-15 |ikinci ariza tiirii 1 Rezerve - °
2: Hizlanma asiri akimi
P9-16 |Uclincii (en son)|3: Yavaslama asiri akimi - o
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Fonksiyon

kodu

Ad

Ayar araligi

Fabrika
degeri

Degisik
lik

Ariza tara

4: Sabit hiz asiri akim

5: Hizlanma asir gerilimi

6: Yavaglama asiri gerilimi

7: Sabit hiz asiri gerilim

8: Tampon direng asiri yuk

9: Dusuk gerilim

10: invertor

11: Motor asir yik

12: Giris faz kaybi

13: Cikis faz kaybi

14: Modul asiri 1Isinma

15: Harici ariza

16: Haberlesme anormallikleri

17: Kontaktdr Anormalligi

18: Akim Algilama Anormalligi

19: Motor ayar anormalligi

20: Enkoder/PG karti anormalligi

21: Parametre okuma/yazma
anormalligi

22: invertdr donanim anormalligi

23: Motor topraga kisa devre yapti

24: Rezerve

25: Rezerve

26: Calisma suresi doldu

27: Kullanici tanimli ariza 1

28: Kullanici tanimli hata 2

29: Glg¢ acma suresi doldu

30: Yik atma
31: Calisma
besleme kaybi
40: Hizh akim siniri zaman asimi
41: Calisma sirasinda
degistirme

42: Asiri hiz sapmasi

43: Motor asiri hiz

45: Motor asiri sicaklik

51: Baslangi¢ konumu hatasi

sirasinda PID geri

motor

Uglincii  (en
arizada frekans

P9-17 son)

Uglinci  (en
arizada akim

P9-18 son)

Uglinci  (en  son)
arizada barada voltaj

P9-19

Uglinci  (en  son)
arizada giris terminali
durumu

P9-20

Uglincii
Arizada

(En Son)

Cikis
Terminali Durumu

P9-21
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Fonksi Fabrika |Degisik
omeen Ad Ayar araligi vl . 9|§|
kodu degeri lik
Uglincii  (en  son)

P9-22 |arizada invertor | - - °
durumu
Uglincii  (en  son)

P9-23 |arnzada gl¢ agilmaj- - °
suresi
Uglincii  (en  son)

P9-24 |arizada calisma |- - °
suresi

P9-27 |ikinci arizada frekans |- - °

P9-28 |ikinci arizada akim - - °

P9-29 Ik|nC|. arizada barada i i .
voltaj

P9.30 ikinc.i f'mzada giris | ] .
terminali durumu

P9-31 |kInC.I e.mzada cikis ) ) .
terminali durumu

P9.32 ikinci arizada invertor ] ] .
durumu

P9.33 ikinci e.1.r|za.da gug| ] .
acllma suresi
ikinci arizada calisma

P9-34 L - - °
suresi

P9-37 |ilk arizada frekans - - °

P9-38 |ilk arizada akim - - °

P9.39 ik .ar|zada barada | ] .
voltaj

P9-40 Ik . aljlzada giris | ) .
terminali durumu

P9-41 Ik . arllzada cikis ) ) .
terminali durumu

P9.42 ilk arizada invertor ] ] .
durumu

P9-43 Illf arl.zada glc aclima ) ) .
suresi

P9.44 illf a.rlzada calisma| ] .
suresi

P9-47 |Ariza emniyetli eylem|Konum: Motor agiri yuk (11) 0000 A
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Fonksiyon

kodu

Ad

Ayar araligi

Fabrika
degeri

Degisik
lik

secimi 1

0: Serbest durdurma

1: Durdurma modu ile kapatma

2: Calismaya devam

Onlar basamagi: Girig faz digi (12)
Yuzler basamagi: Faz disi ¢ikis (13)
Binler basamagi: Harici arizalar (15)
On  binler  basamagi: lletisim
anormallikleri (16)

P9-48

Ariza emniyetli eylem
secimi 2

Birler basamagi: Enkoder/PG Kkart
istisnasi (20)

0: Serbest durdurma

1: Durdurma modu ile kapatma
2: Calismaya devam et

Onlar  basamagi: iglev
okuma/yazma anormalligi (21)
Yuzler basamagi: ayrilmis
Binler basamagi: Motor asir 1sinma
(25)

On binler basamagi: Calisma suUresi
doldu (26)

kodu

0000

P9-49

Ariza emniyetli eylem
secimi 3

Birler basamagi: kullanici tanimli ariza
1(27)

0: Serbest durdurma

1: Durdurma modu ile kapatma

2: Calismaya devam

Onlar basamagi: Kullanici tanimli ariza
2 (28)

Yizler basamagi: gi¢ agma zamani
geldi (29)

Binler basamagi: Yiksuz ¢alisma (30)

0: Serbest durdurma

1: Yavasla ve dur

2: Hizi motorun nominal frekansinin
%7'sine dusur ve galismaya devam et.
Bosta galisma yoksa, otomatik olarak
galisma igin ayarlanan frekansa geri
doner

On binler basamagi: Calisma sirasinda
PID geri besleme kaybi (31)

0: Serbest durdurma

1: Durdurma modu ile kapatma

2: Calismaya devam edin

0000

P9-50

Ariza emniyetli eylem
segimi 4

Birler basamagi: asiri hiz sapmasi (42)
0: Serbest durdurma

1: Durdurma modu ile kapatma

2: Calismaya devam

Onlar basamagi: Motor asiri hiz (43)
Yuzler basamagi: Baslangi¢ konumu
hatasi (51)

0000

P9-54

Ariza durumunda
galismaya

etmek igin

devam
frekans

0: Mevcut
calistirma

1: Ayarlanan frekansta g¢alisma
2: Ust frekans sinirinda galisma

galisma frekansinda
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Fonksi Fabrika |Degisik
onslyen Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik

segimi 3: Alt frekans sinirinda calisma
4: Anormal bekleme frekansinda
calisma
Anormal Bekleme | 00,0%~100,0% (100,0% maksimum o
P9-55 Frekansi frekans P0-10'a karsilik gelir) 100,0% *
Motor Sicaklik|0: Sicaklik senséri yok 1: PT100 2:
P9-56 | Sensori Tipi PT1000 0 *
pg-57 |Motor asifi isinmaj q._nqq 110°C %
koruma esigi
P9.58 Motor asir 1SInma on | o« _on9 90°C %
uyari esigi
Anlik karartma eylemi|0: Gegersiz 1: Yavaslatma 2:
P9-59 L 0 e
secimi Yavaglatma ve durdurma
Anlik durdurma
P9-60 |eylemi duraklama | 80,0%~100,0% 85% S
karar voltaji
Anhk kesinti voltaj
P9-61 |geri kazanim | 0,00 saniye~100,00 saniye 0,50s A
degerlendirme slresi
. o — o -
P9-62 Anlik karar.'tma eylemi|60,0 ./o 100,0% (standart otobuUs 80% %
karar voltaji voltaji)
P9-63 Yik atmr_:l koruma 0: Gegersiz 1: Gegerli 0 Y
secgenekleri
Dusu algilama
PO-64 | o0 9tama! 5 0~100,0% 10,0% *
seviyesi
Yik Disdsi Alal
Po-g5 |\ CoSUSUAGNEAMAl 5 6 600 10s *
Siresi
Asirt hiz  algilama i
P9-67 Lo 0,0% ila 50,0% (maks. frekans) 20% A¢
degeri
pPo-gg |AS!M iz alglamal g o onive-60,0 saniye 10 *
suresi
Asirnn hiz sapmasi o o o
P9-69 algilama degeri 0,0%~50,0% (maks. frekans) 20,0% *
P9-70 Asin h'Z.. Sapmas| 0,0 saniye~60,0 saniye 5,0s *
algilama Sdresi
V/IF  asin  gerilim
P9-74 |bastirma artis | 5SHz~50Hz 5Hz Y
frekansi
Birinci basamak: baglangi¢c konumu
hatasi
Baslangi¢ konumu | 0: Kapali 1: Etkin
P9-75 arizasi etkinlestirme | Onlar basamagi: yuk sifir konumunda " *(E)
agisal ayar hatasi
0: Kapali 1: Etkin
ilk konum tanimlama
P9-78 |ilk darbe genisligi|5~2000 20 s (E)
suresi

51




islev Parametre Tablosu

Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
Grup PA PID fonksiyonu
0: PA-01 ayari
1: A1
2: Al2
g 3: AI3
PA-00 | PID kaynag 4: PULSE Darbe Ayari (DI5) 0 *
5: lletisim Verme
6: Cok segmentli komut beslemesi
7: Klavye kodlayici
PA-01 |Verilen PID degeri 0,0%~100,0% 50% A
0: Al
1: Al2
2: AI3
. 3: Al1-Al2
PA-02 |0 Ser Besleme . pyi SE darbe ayan (DI5) 0 %
aynagi v
5: lletisim ayari
6: Al1+AI2
7: MAX (JAI1], |AI2])
8: MIN (JAI1], |AI2])
PA-03 |PID eyleminin yoni | O: pozitif 1: negatif 0 A
PA-04 PID _ geri besleme 0 1000 %
aralig
PA-05 |Oransal kazang Kp1 |0,0~100,0 20,0 A
PA-06 |integrasyon siiresi Ti1|0,01 saniye~10,00 saniye 2,00s *
pa-o7 |Deransivel  strest] 5 600 saniye~10,000 saniye 0,000 s %
paog |DID ters gevimmel oo pjaksimum Frekans 0,00 Hz #
kesme frekansi
PA-09 |PID Sapma Siniri 0,0%~100,0% 0,00% ¥
PID diferansiyel -
PA-10 simrlama 0,00%~100,00% 0,10% A
pA-11 |PID verilen degisim| g 56 g56 00 saniye 0,00's %
slresi
pA-12 |PID ~geri besleme| 54 g4 g sanive 0,00s %
filtreleme slresi
pA-13 |PID cikis filtreleme s 4 60 00 saniye 0,00s %
slresi
Basing ayari ve geri 1- 1 bit
PA-14 |besleme igin ondalk|, . . 1 e
2: 2 bit
basamak sayisi
PA-15 |Oransal kazang Kp2 |0,0~100,0 20,0 *
PA-16 |integrasyon siiresi Ti2|0,01 saniye~10,00 saniye 2,00s
PA-17 |Diferansiyel  strest] 5 600 saniye~10,000 saniye 0,000 s %
0: Degistirme yok
PA-18 Z’('a'?i irme kga[]a”r:ﬁtre 1: DI terminali tizerinden degistirme 0 v
g1 s 2: Sapmaya gore otomatik degistirme
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Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
PID parametresi
PA-19 |anahtarlama 0,0%~PA-20 20,0% e
sapmasii
PID parametre
PA-20 |anahtarlama PA-19~100,0 80,0% *
sapmasi2
PA-21 |PID baglangi¢ degeri |0,0%~100,0 0,0%
pA-22 |PID baslangic degeri| ) 54 g50 09 saniye 0,00's %
tutma suresi
iki cikisin maksimum
PA-23 |degere dogru|0,00%~100,00% 1,00% ¥
sapmasi
iki ¢k tersi
PA-24 | SIS SAPMASIETSI 4 600, 100,00% 1,00% *
maks.
Bireysel: integral ayrimi
0: Gegersiz 1: Gegerli
) ) Onlar basamagi: Cikti sinir degerine
PA-25 |PID Integral Ozellikleri | ulastiktan sonra entegrasyonu 00 Y
durdurup durdurmayacagi
0: Saymaya devam et 1: Saymayi
durdur
) PID geri besleme|0,0%: geri bildirim kaybi  yok o
PA-26 |\ aybi algilama degeri |0.1%~100,0 0.0% *
PID geri besleme . .

PA-27 kaybi algilama siiresi 0,0 saniye~20,0 saniye 0,0s *
PA-28 |PID durdurma islemi 0: Kapatma swasmda islem yok 1: 0 %
Kapatma sirasinda islem

PA-29 |PID Ornekleme
Sdresi 0 1 x
PID ileri besleme

PA-30 | telafisi kazanci 0~5000 0 *
PID ileri besleme

PA-31 |kompanzasyon alt| 0,00 Hz~P0-10 (maks. frekans) 5,00 Hz Y
sinir frekansi
PID glc agma

PA-32 |96cikmesi  baglantily o oo nive-500,0 saniye 8,0s %
kesme algilama
suresi

pA-33 |Durdurma tutma freni|, o, 1, _po_12 (st sinir frekansi) 150Hz |
¢ahistirma sikhigi

PA-34 |lutma freni hareket|, o oo 200,0 saniye 50s %
gecikme suresi s

Grup Pb Salinim frekansi, sabit uzunluk ve sayma

Pb-00 S?Ilnlm.FrekanS| Ayar 0 Merkez frekansa gére 0 "
Yoéntemi 1: Maksimum frekansa gore

Pb-01 |Salinim genligi 0,0%~100,0% 0,0% ¥
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Fonksiyon Ad Avar aralién Fabrika |Degisik
kodu y g degeri lik
Patl frek
Pb-02 | orama rexanst! 4 0%~50.0% 0.0% #
genligi
Pb-03 |Salinim periyodu 0,1 saniye~3000,0 saniye 10,0 s s
Salinim  frekansinin
Pb-04 |lggen dalga yiikseligi|0,1%~100,0% 50,0% *
Sire
Pb-05 |Ayar uzunlugu 0 m~65535 m 1000m ) g
Pb-06 |Gergek uzunluk 0 m~65535 m Om A
Metre b darb
Pp-o7 | e Pasina dame,  srs3s5 100,0 %
saylsi
S degerini
pb-og |~ 9enntl 4 65535 1000 #
ayarlama
Pb-09 | Sayim degerini belirtin | 1~65535 1000 %
Grup PC Cok segmentli komut, basit PLC
PC-00 g°k segmentli komut| 4 54 4o, ~100,0% 0.0% #
PC-01 ?Ok segmentli talimat| 4 54 4o, 100,0% 0.0% *
PC-02 gOk segmentli talimat| ;5 4o, 100,0% 0.0% %
PC-03 g°k segmentli talimat| 4 54 4o, 100,0% 0.0% *
PC-04 EOK segmentli talimat) 455 go. 100 0% 0.0% #
PC-05 gOk segmentli talimat) 44 g0, 100 0% 0,0% %
PC-06 g°k segmentli talimat| 4 5 4o, 100,0% 0.0% *
PC-07 ‘790“ segmentli talimat| ;5 4o, 100,0% 0.0% %
PC-08 g"k segmentli talimat| 4 5 4o, 100,0% 0.0% %
PC-09 go" segmentli talimat| 4 54 4o, 100.0% 0.0% %
PC-10 %’k segmentli talimat| ;5 4o, ~100,0% 0.0% *
PC-11 1C1°k segmentli talimat| 4 5 4o, _100.0% 0.0% *
PC-12 1920" segmentli talimat| 4 54 4o, 100.0% 0.0% %
PC-13 %’k segmentli talimat| ;5 4o, 100,0% 0.0% *
pC-14 |0k segmentli talimat| 4 5o, 400 09 0.0% %

14

54




islev Parametre Tablosu

Fonksi Fabrika |Degisik
onslyen Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik
PC-15 | %Ok segmentiialimat) 400 9,~100,0% 0,0% %

0: Tek galismanin sonunda kapatma
PC-16 B_gsn 'PLC calisma|1: Tek ¢calismanin sonunda son deger 0 %
yontemi tutulur
2: Surekli dongu
Bit: Glg¢ kapatma bellek segimi
0: Gug¢ kapatma icin bellek yok 1: Gig
Basit PLC Glc | kapatma icin bellek
PC-17 |Kapatma Bellek|Onlar basamagi: Bellek segimi 00 A
Secimi durdurma
0: Kapatma belledi yok 1: Kapatma
bellegi
PC-18 Basit PLC__seg_mentl 0. 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) e
¢alisma suresi
Basit PLC 0.
Hizlanma ve
PC-19 Yavaslama siiresi|° 0 x
Segimi
PC-20 SBSrSe';iPLC 1. caligma 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) S
Basit PLC 1.
PC-21 |Hizlanma/Yavaglama |0 0 A
Silresi Segimi
Basit PLC 2. asama , - ,
PC-22 calismasi 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) *
Basit PLC 2. asama
PC-23 |hizlanmal/yavaslama |0 0 e
suresi secgimi
PC-24 Basit PLC"seg.mentl 3. 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) *
calisma suresi
Basit PLC 3. asama
PC-25 |hizlanmal/yavaslama |0 0 g
suresi segimi
PC-26 Basit PLC"seg.mentl 4. 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) *
calisma suresi
Basit PLC 4. asama
PC-27 |hizlanmal/yavaslama |0 0 *
suresi segimi
PC-28 Basit PLC"seg.mentl 5. 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) A
galisma suresi
Basit PLC S.
PC-29 |Hizlanma/Yavaglama |0 0 *
Siresi Segimi
PC-30 Basit PLC"seg.mentl 6. 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) A
galisma suresi
Basit PLC 6.
PC-31 |Hizlanma/Yavaglama |0 0 *

Siresi Segimi
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Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
pc-32 |BasitPLC segmenti 7. 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) *
¢alisma suresi
Basit PLC 7.

PC-33 |Hizlanma/Yavaslama |0 0 Y
Suresi Secgimi

pc-34 |BasitPLC segmenti 8. 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) *
¢alisma suresi
Basit PLC Segmenti
8. Hizlanma ve

PC-35 Yavaslama siresi|° 0 x
Segimi

PC-36 Basit PLC__seg_mentl 9. 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) S
¢alisma suresi
Basit PLC Segmenti
9. Hizlanma ve

PC-37 Yavaslama Siresi | 0 x
Secgimi

PC-38 SBl.?rSe'tsiPLC 10. caligma 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) A
Basit PLC 10.

PC-39 |Hizlanma/Yavaslama |0 0 A
Siresi Segimi

PC-40 SBl.?rSe'tsiPLC 11. caligma 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) A
Basit PLC 11.

PC-41 |Hizlanma/Yavaslama |0 0 A
Siresi Segimi
Basit PLC 12. . .

PC-42 Calisma Siresi 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) *
Basit PLC 12.

PC-43 |Hizlanma/Yavaslama |0 0 e
Sturesi Secgimi
Basit PLC 13. . .

PC-44 Calisma Siresi 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) *
Basit PLC 13
Hizlanma ve

PC-45 Yavaslama siiresi|° 0 x
Secimi

PC-46 SB[?;:;PLC 14. calisma 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) e
Basit PLC 14.

PC-47 |Hizlanma/Yavaglama |0 0 A
Suaresi Segimi
Basit PLC 15. . .

PC-48 Calisma Siiresi 0,0 saniye (saat)~6553,5 saniye (saat) | 0,0s (saat) e
Basit PLC 15.

PC-49 |Hizlanma/Yavaglama |0 0 A
Suaresi Segimi

PC-50 |Basit PLC Calisma|0: s (saniye) 0 ¥

56




islev Parametre Tablosu

Fonksiyon
kodu

Ad

Ayar araligi

Fabrika
degeri

Degisik
lik

Siresi Birimi

: h (saat)

Cok segmentli komut

PC-81 g yol ver

: PC-00 fonksiyon kodu verildi

: Al

Al2

Al3

: PULSE darbesi

PID

6: Onceden ayarlanmis frekans
(P0-08) verilir, UP/DOWN ile
degigtirilebilir.

RN 2

PC-52 | Coklu hiz tercihi

0: Oncelik yok 1: Oncelik

Cok bantl hiz

PC-83 | fekansi birimi segimi

0:% 1:Hz

Grup PD Haberlesme parametreleri

Pd-00 |Baud

Tekli yer: MODBUS

: 300 BPS

: 600 BPS

: 1200 BPS

: 2400 BPS

14800 BPS

: 9600 BPS

19.200 BPS

: 38.400 BPS

: 57.600 BPS

:115.200 BPS

Onlar basamagi: ProPibus-DP
0: 115.200 BPS

1: 208.300 BPS
2:256.000 BPS

3: 512.000 BPS

Yuzler basamagi: ayrilmis
Binler basamagi: CANlink baud hizi
: 20k

: 50k

100k

125k

250k

: 500 bin

: 1 milyon

©CONOARWN =20

5005

Pd-01 |Veri formati

: Parite yok (8-N-2)
: Cift parite (8-E-1)
: Tek parite (8-O-1)
: 8-N-1

wN2oloarwNn=2O

Pd-02 |Yerel adres

1~247, 0 yayin adresidir

Pd-03 |Yanit gecikmesi

0 ms~20 ms

Haberlesme zaman

asimi

Pd-04

0,0 (gegersiz), 0,1 saniye~60,0 saniye

Veri aktarim formati
secgimi

Pd-05

Rakamlar: MODBUS
0: Standart olmayan
protokolleri

MODBUS

31
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Fonksi Fabrika |Degisik
onslyen Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik

1: Standart MODBUS protokoli
2: Standart olmayan MODBUS
protokolli (ana bilgisayara yanit
vermeden yazma komutlari)
Onlar basamagi: ProPibus-DP
0: PFO1 formati
1: PFO2 formati
2: PFO3 formati
3: PFOS5 formati
Haberlesme  okuma
Pd-06 $ . u 0:0,01A 1:0,1A 0 e
akimi ¢dzinarlaga
Canlink  haberlesme . . .
Pd-08 0,0 saniye: gegersiz 0,1~60,0 saniye 0 A
zaman asimi
Grup PE Kullanici tarafindan 6zellestirilen fonksiyon kodlari
Kull fonksi
PE-00 ullanici onksiyon UU317 N
kodu 0
Kullanici  fonksiyon
PE-01 uU3-16 Y
kodu 1
Kullanici  fonksiyon
PE-02 uP0-00 Y
kodu 2
Kull fonksi
PE.03 ullanici onksiyon UP0-00 "
kodu 3
Kull fonksi
PE.04 ullanici onksiyon UP0-00 "
kodu 4
Kullanici  fonksiyon
PE-05 uP0-00 *
kodu 5
) uP0-00~uPP-xx
Kullanici  fonksiyon
PE-06 uHO0-00~uHF-xx uP0-00 Y
kodu 6
uU0-00~uU3-xx
PE-07 Kullanici  fonksiyon UP0-00 x
kodu 7
Kull fonksi
PE-08 ullanici onksiyon UP0-00 N
kodu 8
Kullanici  fonksiyon
PE-09 uP0-00 *
kodu 9
PE-10 Kullanici  fonksiyon UP0-00 N
kodu 10
Kull fonksi
PE-11 ullanici onksiyon UP0-00 N
kodu 11
Kull fonksi
PE.-12 ullanici onksiyon UP0-00 N

kodu 12
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Fonksiyon Ad Ayar araligi Fabvrikf«l De§-]i§ik
codu degeri lik
Kull fonksi
PE.13 ullanici onksiyon uP0-00 Y
kodu 13
Kull fonksi
PE.14 ullanici onksiyon uP0-00 Y
kodu 14
Kullanici fonksiyon
PE-1 Po-
5 kodu 15 e B
Kullanici fonksiyon
PE-1 Po-
6 kodu 16 e B
Kull fonksi
PEA7 ullanici onksiyon uP0-00 A¢
kodu 17
Kull fonksi
PE18 ullanici onksiyon uP0-00 A¢
kodu 18
PE19 Kullanici fonksiyon uP0-00 *
kodu 19
PE.20 Kullanici fonksiyon uU0-68 *
kodu 20
Kull fonksi
PE.21 ullanici onksiyon uU0-69 w
kodu 21
Kull fonksi
PE.02 ullanici onksiyon uP0-00 A
kodu 22
PE.23 Kullanici fonksiyon uP0-00 *
kodu 23
PE.24 Kullanici fonksiyon uP0-00 *
kodu 24
Kull fonksi
PE.05 ullanici onksiyon uP0-00 A
kodu 25
Kull fonksi
PE.26 ullanici onksiyon uP0-00 A
kodu 26
PE.27 Kullanici fonksiyon uP0-00 *
kodu 27
PE28 Kullanici fonksiyon uP0-00 *
kodu 28
PE.29 Kullanici fonksiyon uP0-00 Y
kodu 29
S Kullanici fonksiyon uP0-00 ¢
kodu 30
PE.31 Kullanici fonksiyon uP0-00 *
kodu 31
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Fonksi Fabrika | Degisik
onksiven Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik
Grup PP islev Kodu Yonetimi
PP-00 |Kullanici sifresi 0~65535 0 A
0: islem yok
01: Motor parametreleri hari¢ fabrika
parametrelerini geri yukleme
02: Kaydedilen bilgilerin silinmesi
PP-01 |Parametre baglatma 04: Kullanici Yedekleme 0 *
Parametrelerini geri yikle
501: Kullanicinin mevcut
parametrelerini yedekle
Rakamlar: Grup U ekran segimi
Fonksiyon Parametre 0: Gbr[]nt[]lenrrjez 1: GérUnt.i_Jlgni[
PP-02 .. |Onlar basamagi: Grup A gorintileme 11 *
grubu ekrani segimi secimi
0: Goruntilenmez 1: Goéruntilenir
Rakamlar: kullanici tarafindan
Ozellestiriimis parametre grubu
Bireysel ~ Parametre 86rl'j|ntl'jller?e segirqi I
) : goruntilenmez 1: gérantilenir
PP-03 | Grubu _ Ekran| onlar basamagi: Kullanici tarafindan 00 *
Segenekleri degistirilen parametre grubu
gorintileme segimi
0: Goruntilenmez 1: Goéruntilenir
islev Kodu DegisiKligi| ~. ~. x: o o as o xi g
PP-04 Azellikleri 0: Degigtirilebilir 1: Degistirilemez 0
PP-05 |Model Ayari 1: G tipi makine 2: P tipi makine 1
Grup HO Tork kontrol parametreleri
HO0-00 H_!z/tork_ . kontrol 0: Hiz kontroll 1: Tork kontrolu 0 *
yontemi Segim
0: Dijital ayar (H0-03)
1: Al
2: Al2
3: AI3
HO-01 |tok ayar. kaynagy|4: PULSE darbes) 0 *
secimi 5: lletisim verildi
¢ 6: MIN (Al1, Al2)
7: MAX (A1, Al2)
(HO-03 dijital ayarlarina karsilik gelen
1-7 segenekleri igin tam dlgek)
) Tork kontrol modunda | o/ o o
HO0-03 torkun dijital ayar, 200,0%~200,0% 150,0% A
Tork  kontroll ileri
HO-05 _ ¢ 0,000 Hz~maks. frekans 50,00 Hz | *
maksimum frekans
Tork kontroli  geri
HO0-06 i 0,000 Hz~maks. frekans 50,00 Hz e
maksimum frekans
Tork kontrolli
Ho-07 | O OO 5,00 saniye~65000 saniye 0,00s %

hizlanma stresi
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Fonksi Fabrika | Degisik
onslyen Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik

Tork kontrolll ) )
HO0-08 . 0,00 saniye~65000 saniye 0,00s *
yavaslama suresi
Grup H1 Sanal IO
Sanal VDI1 Terminal
H1-00 Fonksiyonu 0 0 *
Sanal VDI2 Terminal
H1-01 Fonksiyonlari 0 0 *
Sanal VDI3 Terminal
H1-02 | & ellikleri 0 0 *
Sanal VDI4 Terminal
H1-03 |Fonksiyon 0 0 *
Secenekleri
Sanal VDIS Terminal
H1-04 |Fonksiyon 0 0 *
Secenekleri
0: VS, sanal VDO x'in durumuna bagl
olarak etkin veya etkin degildir.
1: VS gecerliligi H1-06 fonksiyon kodu
. ile ayarlanir.
H1.05 |Sanal VDI Terminallp . omiar: Sanal VDI 0000 *
Durumu Ayar Modu Onlar: Sanal VDI2
Yizler basamagi: Sanal VDI3
Binler basamagi: sanal VDI4
On binler basamagi: sanal VDI5
0: Gegersiz
1: Etkili
. Rakamlar: Sanal VDI1
H106 |Sanal VO Terminall oniar: Sanal vbi2 0000 *
y Yuzler basamagi: Sanal VDI3
Binler basamagi: sanal VDI4
On binler basamagi: sanal VDI5
Al2 terminali dijital
) giris terminali olarak
H1-08 | Ulianildiginda 0 0 *
fonksiyon segimi
AI3 terminali dijital
) giris terminali olarak
H1-09 kullanildiginda 0 0 *
fonksiyon segimi
Analog sinyal | 0: Aktif yuksek
terminalleri dijital girig | 1: Aktif disuk
H1-10 olarak kullanildiginda | Birler basamagi: Al1 Onlar basamagi: 000 *
etkili mod segimi Al2 Yizler basamagi: AI3
0: Fiziksel S x'e dahili kisa devre
H1-11 f’a”a'. VDO1  ¢Ikis| 1" 40 Grup P5'teki Fiziksel DO Cikis| 0 *
onksiyonu segimi .
Secimi'ne bakin
0: Fiziksel S'ye dahili kisa devre x
H1-12 [Sanal VDO2  GKis| 1" 40" Gryp P5iteki Fiziksel DO Cikis 0 e

fonksiyonu segimi

Secimi'ne bakin
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0: Fiziksel S'ye dahili kisa devre x
H1-43 [Sanal VDO3 ¢Kis| | 40" Grup P5teki Fiziksel DO Cikis| 0 %
fonksiyonu segimi -
Secimi'ne bakin
0: Fiziksel S'ye dahili kisa devre x
H1-14 [Sanal VDO4  gKis| " 40" Grup P5iteki Fiziksel DO Cikis 0 o
fonksiyonu segimi L
Secimi'ne bakin
0: Fiziksel S'ye dahili kisa devre x
H1-15 |Sanal VDOS GKis| 4" 40" Gryp P5iteki Fiziksel DO Cikis| 0 %
fonksiyonu segimi .
Secimi'ne bakin
H1-16 \8/901. Cikig Geckme | 4 4 sanive~3600,0 saniye 0,0s %
Uresi
H1-17 \S/poz_ Cikis Geclkme| () 4 < aniye~3600,0 saniye 0,0s %
Uresi
H1-18 \S’Poe’. Cikis Geclkme| ) 4 < aniye~3600,0 saniye 0,0s %
uresi
H1-19 \S/PO“. Cikig Geckme | 4 4 sanive~3600,0 saniye 0,0s %
Uresi
H120 |VDOS Cikis geckme | o o onive~3600,0 saniye 0,0s %
suresi
0: Pozitif mantik
1: Anti-mantik
. __..| Birler basamagi: VDO1
H121 VDO @kis terminalll o hasamagi: VDO2 00000 | #
ge¢ M Yizler basamagi: VDO3
Binler basamagi: VDO4
On binler basamagi: VDO5
Grup H2 ikinci motor kontrolii
- - 0: Siradan asenkron motor
H2-00 | Motor tipi segimi 1: Degisken frekansli asenkron motor 0 o
Modele
H2-01 |Motor nominal giacti |0,1 kW~1000,0 kW gore *
belirlenir
Modele
H2-02 |Motor nominal gerilimi | 1V~2000V gore *
belirlenir
0,01A~655,35A (Surlclu guci <=| Modele
H2-03 |Motor nominal akimi | 55kW) gore *
0,1A~6553,5A (surlcu gucu > 55kW) belirlenir
Motor nominal Modele
H2-04 0,01Hz~Maksimum Frekans gore *
frekansi .
belirlenir
Modele
H2-05 |Nominal motor hizi 1rpm~65535rpm gore *
belirlenir
Asenkron motor stator 0,0010~65,535Q (Suricu guct <=| Modele
H2-06 direnci 55kW) 0,0001Q~6,5535Q (Sdrici gore *
gucu > 55kW) belirlenir
H2-07 Asenkron motor rotor|0,001Q~65,535Q (Suricli glicu <=| Modele *
direnci 55kW) 0,0001Q~6,5535Q (Siricu gore
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Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabrika |Degisik
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glicti > 55kW) belirlenir
0,01mH~655,35mH (Siricu gicl <= Model
H2-08 Asenkron motorlarin 55kW) O.. ele
08 |\ acak reaktans: 0,001 mH~65,535 mH (Suriict giicti >| | 357 *
55 kW) elirlenir
Asenkron motor g51 k\rlf\v|;|~6553,5 mH (stirlici gucl <=| 1o
H2-09 |karsilikli enduktif 0,01 mH~655,35 mH (siiriicii giici > ) glj'olre' *
direng 55 kW) elirienir
H2- 10 Asenkron motor bosta | 0,01A~H2-03 (siirlicti glicti <= 55kW) Mggge *
akimi 1A~H2-03 (Surdcul gucu > 55kW) belirlenir
0,0010~65,535Q (Sdrict glcu <= A
H2-16 Senkron motor stator | 55kW) yart c
16| direnci 0,00010~6,5535Q (Siriicii giicii >| PraMeres | X (5)
55kW)
0,01 mH~655,35 mH (Siricu gucu <= A
H2-17 Senkron  motor  D|55 kW) yart c
7| ekseni endiiktans:  |0,001 mH~65,535 mH (Siiriicii giicii > | PAraMeres | x (E)
55 kW)
0,01 mH~655,35 mH (Siricu gucu <= Avar
H2-18 Senkron motor Q|55 kW) arar¥1etres * (E
ekseni endilktansi  |0,001 mH~65,535 mH (Siriici giicii >| P22 (E)
55 kW)
Ayar
Senkron motor ters
H2-20 elektromotor kuvvet 0,1V~6553,5V parani1etres * (E)
H2-22 gfl?:lron motor bosta 0 5 * (E)
H2-27 |Enkoder hat sayisi 1~65535 1024 *
0: ABZ artimli enkoder
1: UVW artimli enkoder
H2-28 | Enkoder Tipi 2: Déner Transformator 0 *
3: Sinls-kosinls enkoder
4: Tel tasarrufu ydntemi UVW enkoder
H2-29 Hiz Geri Besleme PG|0: Yerel PG 1: Genigletilmis PG 0 *
Secimi 2: PULSE darbe girisi (DI5)
ABZ Artimli Enkoder |0: Pozitif
H2-30 | AB Faz Sirasi 1: Ters 0 *
H2-31 |Enkoder montaj agisi |0,0~359,9° 0,0° *
UVW Enkoder UVW|O0: Pozitif
H2-32 | Faz Sirasi 1: Ters 0 *
H2-33 | VW Enkoder | 5~359,9° 0,0° *
nyargi Agisi
Doéner Transformator
H2-34 Kutup Ciftleri 1~65535 1 *
Hiz Geri Besleme PG _
H2-36 |Kesinti Algilama 0,0: Eyl_em yok . 0 *
Siiresi 0,1 saniye~10,0 saniye
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0: islem yok
1: Asenkron motorlarin statik ayari
2: Asenkron motorlarin tam ayarlamasi
. 3: Asenkron motor sabit tam ayar
H2-37 | Ayar Segenekleri 11: Senkron motor statik kendi kendine 0 *
o6grenme (E)
12: Senkron motor yUkslz dinamik
kendi kendine 6grenme (E)
H2-38 Hiz déngusu orantili 1 30 %
kazanci 1
H2-39 |12 donglsu 4 41 saniye~10,00 saniye 0,50 s %
entegrasyon suresi 1
H2-40 ?nahtarlama frekansi 0,00~H2-43 5.00 Hz %
Hiz dongusi orantili|,
H2-41 kazanci 2 1~100 20 e
Ho-42 |12 donglsu| 4 41 sanive~10,00 saniye 1,00 s #
entegrasyon stresi 2
Ho-43 | Hnantariama frekanst| iy 4o~Maksimum Frekans 10,00Hz | =
Vektor Kontroll | -~o, _5nno o
H2-44 Diferansiyel Kazang 50%~200% 100% S
Ho-45 |H1z dongust filtresi|\ 4 <anive~0,100 saniye 0,050 s %
zaman sabiti
H2-46 Vektor kontroli agir 0~200 64 %
uyarma kazanci
0: H2-48 ayar
1: A1
2: AlI2
3: AI3
Hiz kontrol modunda|4: PULSE darbesi
H2-47 1 ist tork simir kaynagi |5: Iletisim verildi 0 x
6: MIN (Al1, Al2)
7: MAX (A1, Al2)
H2-48 dijital ayarlarina karsilik gelen
1-7 tam Olgek segenekleri
Hiz kontrol modunda
H2-48 |Ust tork sinirinin dijital| 0,0%~200,0% 150,0% e
ayari
H2-51 Uyarma dizenlemesi 0~20000 2000 %
orantil kazanci
Uyarma Duzenleme| ,
H2-52 integral Kazanc 0~20000 1300 e
H2-53 Tork ayari orantili 0~20000 2000 %
kazanci
Ho-54 | OrK regulasyonu igin| 44, 1300 *
integral kazang
H2-55 Hiz ¢evrimi| Rakam: Tamsayi ayrimi 0: Gegersiz 1: 0 %

noktalarinin ozellikleri

Gegerli
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islev Parametre Tablosu

Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrikfa Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
0: Agik dongu vektor
H2-61 26nterrrr]liotor kontrol 1: Kapali déngl vektoru 2 *
y 2: V/F kontroli
0: 1. motorla ayni
2. motor hizlanma ve |1: Yavaslama Suresini 1 artir
H2-62 |yavaslama suresi|2: Hizlanma ve yavaglama suresi 2 0 e
segimi 3: Hizlanma ve yavasglama siresi 3
4: Hizlanma ve yavaslama siresi 4
. ; Modele
0,0%: Otomatik tork artisi ,
H2-63 |2. Motor Tork Artigl 0.1%~30,0% gore ¥
belirlenir
H2-65 2.  motor salinim 0~100 Mo(_(jjreele %
) bastirma kazanci gore
belirlenir
Zayf manyetik
H2-66 derinlik 0 5 * (E)
Ho-67 |IK konum algilamal qe 1509, 80% | % (E)
akimi
Baslangi¢ konumu
H2-68 |algilanip 0~3 1 ¥ (E)
algilanmadigi
Hiz Cevrimi Modu|
H2-69 Segimi 0~1 0 * (E)
) Disblkeylik ayar| . _
H2-70 faktorii 50~500 100 * (E)
Maksimum tork-akim
H2-71 |orani kontroldi| 0~1 0 * (E)
etkinlestirme
Onden besleme
H2-72 dengeleme modu 0~2 0 * (E)
Ayar sirasinda akim| .
H2-73 déngiisii KP 0~100 6 ¥ (E)
Ayar sirasinda akim| .
H2-74 déngiisi K 0~100 6 ¥ (E)
Z sinyali dizeltme|,
H2-75 etkinlestirme 0~1 1 * (E)
Ho.76 | Senkron motor SVCIy g 4490 100 * (E)
hiz filtresi seviyesi
Senkron motor SVC
H2-77 |hiz tahmini orantili|5~200 40 * (E)
kazang
Senkron motor SVC
H2-78 |Hiz Tahmini Integral|5~500 30 * (E)
Kazang
Senkron motor SVC
H2-79 i uyarma akimi siniri 0~150 30 *(E)
Senkron motor SVC
H2-80 [igin minimum tasiyici|0,8~100,0 1,5 * (E)
frekans
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islev Parametre Tablosu

Fonksiyon . Fabrika |Degisik
Ad A 1
kodu yar araigi degeri lik
H2-81 Daguk frekans 0~1 0 (E)
¢alisma modu
H2-82 |Dusuk frekans etkin  |0,00~10,00 2 * (E)
H2-83 |Dusuk Frekans Adimi |0,0001~1,0000 0,001 s (E)
H2-84 Dasik frekansh 30~120 80 (E)
frenleme akimi
Senkron motor SVC
H2-85 |\, takibi 0~1 0 * (E)
Ho-ge | Servo | 0 % (E)
etkinlestirme
H2-87 |Anahtarlama frekansi |0,00~655,35 0,30 ¥ (E)
Sifir servo hiz
H2-88 |ddngusu orantili| 1~100 10 % (E)
kazanci
Sifir servo hiz
H2-89 |dbdnguslu entegrasyon|0,01~10,00 0,50 ¥ (E)
suresi
Makineyi  durdurma,
H2-90 |tersine donisi | 0~1 0 * (E)
engeller
H2-91 |Durdurma Agisi 0,0~10,0 0,8 * (E)
Grup H5 Kontrol optimizasyon parametreleri
Hs-00 |PPWM anahtarlamal o4y, po_10) 8,00Hz %
Ust sinir frekansi
PWM modulasyon|0: Asenkron modulasyon
H5-01 modu 1: Senkron modiilasyon 0 *
Olii bolge telafi modu |0: Telafi yok
H5-02 o 1: Dengeleme modu 1 1 Y
secimi 2: Dengeleme modu 2
0: Rastgele PWM gegersiz
H5-03 dR:;;?ﬁlie PWM 1~10: PWM tasiyici frekansi rastgele 0 *
9 derinlik
Hizli Ak S
He-04 |2 PIM ST G, ctiin degil 1: etkin 1 %
Etkinlestirme
Ak Algil
H5-05 | 9tamala_100 0 %
Dengeleme
Dislk voltaj kt
H5-06 | co VORAl NOKAST g hor~140,0% 350 *
ayari
H5-07 OHZ cikis fonksiyonu|0: Cikis yok 1: Normal c¢ikis 2: DC 1
secgimi frenleme (frenleme akimi P6-13)
H5-08 |Olu bolge siiresi ayari | 100%~200% 150%
Asiri gerilim noktasi Modele
Hs-09 | ®" 9 200,0 V~2000,0 V gore %
ayari N
belirlenir
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islev Parametre Tablosu

Fonksi Fabrika |Degisik
onksivon Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik
Grup H6 Analog egri girisi ayari
H6-00 {\"/Ir.‘a.'og girisler 41 _10 00 v~H6-02 0,00V %

inimum giris
He-01 |Analog — giris 41 444 5o 4100,0% 0% %
Minimum giris ayari
He-02 |Analog —girisler 4| 5 o0 16 04 3,00V $
Doénum noktasi 1 girisi
Analog giris 4 D6nim
H6-03 |noktasi 1 girisi igin|-100,0%~+100,0% 30,0% *
kargilik gelen ayar
He-04 |Analog girisler 4 EGim| s 55 s 06 6,00V %
noktasi 2 girigleri
Analog giris 4 D6nim
H6-05 |noktasi 2 girisleri i¢in|-100,0%~+100,0% 60,0% *
ilgili ayar
He-0p |Analog girisler 410 66 110,00V 10,00V %
Maksimum giris
) Analog giris 4| o/ o 0
H6-07 Maksimum giris ayar 100,0%~+100,0% 100,0% *
He-og |Analog —girisler 51 44 55y 610 10,00V | %
Minimum giris
) Analog girig S o/ o ) o
H6-09 Minimum giris ayar: 100,0%~+100,0% 100,0% *
He-10 |Analog girisler S s e g 40 -3,00V %
Donum noktasi 1 girigi
Analog girig 5 Donum
H6-11 |noktasi 1  girisinin|-100,0%~+100,0% -30,0% ¥
karsilik gelen ayari
He-12 |Analog girisler S EGIm|\ s 16 11 14 3,00V %
noktasi 2 girisi
Analog Giris 5 DOnum
H6-13 |noktasi 2 girisleri igin|-100,0%~+100,0% 30,0% ¥
ilgili ayar
He-14 |Analog girisler 51 0 1510 00v 10,00V %
Maksimum giris
) Analog giris 5 ) o/ o o
H6-15 Maksimum giris ayar 100,0%~+100,0% 100,0% e
H6-24 {:;Lrl/;::]aama noktasin|_40,0%~100,0% 0,0% *
H6-25 {:}'/;”::'ama araligint 4 o, -100.0% 0,5% %
H6-26 aA)'érlg‘:'ama noktasint|_40,0%~100,0% 0,0% *
H6-27 {:;in:r”ama araligint| 4 49,~100.0% 0,5% %
H6-28 aA)'/?;ré‘:Laama noktasint|_40,0%~100,0% 0,0%
H6-29 |AI3 atlama araligini|0.0%~100.0% 0,5% *
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islev Parametre Tablosu

Fonksi Fabrika |Degisik
onksiven Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik

ayarlar
Grup H8 Noktadan Noktaya iletisim
Noktadan noktaya 0: Gecersiz
H8-00 |haberlesme fonksiyon| ;. ¢ 0 *
- 1: Etkili
segenekKleri
0: Ana bilgi
H8-01 |Master-Slave kontrol na biigisayar 0 e
1: Slave
Bit: Slave komutu takip
0: Slave, ana bilgisayarin komut
galistirma komutunu takip etmez
1. Slave'ler master'' takip ederek
komut calistirmasini calistirir
Onlar basamagi: Slave hata mesaiji
Slave komutlar, |jletimi
He.op |Masterslave = mesaj|,. g0 hata mesaiji iletimedi 11 #
etkilesimlerini  takip
eder 1: Slave hata bilgisi iletimi
Yizler basamagi: Ana bilgisayar kdle
devre digi oldugunu gosterir
0: Kéle dusmesi ana bilgisayar hatalari
bildirmez
1. Slave disen host hata bildirir
(ERR-16)
H8-03 Sla\./e.veri alma rolu|0: Ana bilg?sayar calisma frekansi 0 x
segimi 1: Ana bilgisayar hedef frekansi
Alinan veri sifir
H8-04 -100,00%~100,00% 0% ¥
sapmasi (tork)
H8-05 |Veri Kazanimi Alin -10,00~100,00 1,00 *
Noktadan noktaya
H8-06 |iletisim kesinti| 0,0 saniye~10,0 saniye 0 Y
algilama slresi
Egler arasi iletisim
H8-07 |ana bilgisayar veri|0,001 saniye~10,000 saniye 0,050 s Y
gbnderme dongusu
Frek [ isi
He-08 | o oo @lm VeMSH_440,00~100,00 0,00 %
sifir sapma
Frek Al Verisi
He-09 | 'Crans MM YENS 46 00~10,00 1,00 *
Kazang
Slave frekansinin
H8-10 |maksimum ileri| 0,00~100,00 10,00 ¥
sapmasi
H8-11 |Slave frekans ters|0,2%~10,00% 0,5% g
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islev Parametre Tablosu

Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
gevirmesinin
maksimum sapmasi
Grup H9 Uyku Uyandirma fonksiyonu parametreleri
0: Uyku fonksiyonu devre disi Hazirda
bekleme fonksiyonunu kontrol eder
) g 1: PID ayar degeri ve geri bildirim
H9-00 |Uyku c¢agdrisi agik degeri ile 0 e
2: Calisma frekansina gore Uyku
fonksiyonunu kontrol eder
H9-01 |Uyku frekansi 0,00 Hz~P0-10 20,00 Hz ¥
H9-02 |Uyku gecikmesi 0,0 saniye~3600,0 saniye 50s *
Uyand .
Ho-03 | Yandima  €adiislg 5o,~100,0 10,0% %
farki
H9-04 |Uyandirma gecikmesi | 0,0 saniye~3600,0 saniye 3,0s A
Uyku gecikmesi
H9-05 |sirasinda frekans | 0: PID ¢ikisi 1: Uyku frekansi gikigi 0 A
modu secimi
Grup HA Fren parametre grubu
HA-00 Tut.ma freni koptr9|u 0: Devre disi 1: Etkin 0 *
etkinlestirme secimi:
HA-1 |Tutma freni serbest|q o 11, 50,00 Hz 250Hz | =
birakma frekansi
Tutma freni serbest
HA-02 |birakma frekansi| 0,0 saniye~20,0 saniye 1,0s *
bakim siresi
HA-03 |Tutma sirasinda akim g4 o, 50 oo 120,0%
sinir degeri
HA-04 |Sikistirma frekansi 0,00 Hz~20,00 Hz 1,50 Hz
HA-05 Tutr_na fr_gm _emme 0,0 saniye~20,0 saniye 0,0s
gecikme suresi
HA-06 | Iutma frekansi bakim|, o oo nive-20.0 saniye 1,0s %
suresi
HA-07 |Gevsetme torku akimig oo, 400 oo, 12,0% %
algilama degeri
Grup HC Analog Giris ve Cikis Kalibrasyonu
Fabrika
HC-00 |Al1 élgllen voltaj 1 0,500V~4,000V kalibrasyon ¥
u
Fabrika
HC-01 |Al1 voltaj 1'i gésterir | 0,500V~4,000V kalibrasyon e
u
Fabrika
HC-02 |Al1 élcllen voltaj 2 6,000V~9,999V kalibrasyon A
u
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islev Parametre Tablosu

Fonksiyon Ad Ayar aralign Fabvrik:a Deg“.;i§ik
kodu degeri lik
Fabrika
HC-03 |Al1 ekran voltaji 2 6,000V~9,999V kalibrasyon e
u
Fabrika
HC-04 |AI2 dlgilen voltaj 1 0,500V~4,000V kalibrasyon *
u
Fabrika
HC-05 |AI2 ekran voltaji 1 0,500V~4,000V kalibrasyon Y
u
Fabrika
HC-06 |AIl2 dlgtilen voltaj 2 6,000V~9,999V kalibrasyon A
u
Fabrika
HC-07 |AIl2 ekran voltaji 2 6,000V~9,999V kalibrasyon *
u
Fabrika
HC-08 |Al3 dlgiilen voltaj 1 -9,999vV~10,000V kalibrasyon e
u
Fabrika
HC-09 |AI3 ekran voltaji 1 -9,999vV~10,000V kalibrasyon *
u
Fabrika
HC-10 |[AI3 dlgllen voltaj 2 -9,999V~10,000V kalibrasyon *
u
Fabrika
HC-11 |AI3 ekran voltaji 2 -9,999v~10,000V kalibrasyon ¢
u
Fabrika
HC-12 |AO1 Hedef voltaj 1 0,500V~4,000V kalibrasyon *
u
Fabrika
HC-13 |AO1 élgllen voltaj1 | 0,500V~4,000V kalibrasyon *
u
Fabrika
HC-14 |AO1 Hedef voltaj 2 6,000V~9,999V kalibrasyon ¥
u
Fabrika
HC-15 |AO1 élgilen voltaj 2 |6,000V~9,999V kalibrasyon *
u
Fabrika
HC-16 |AO2 hedef voltaj 1 0,500V~4,000V kalibrasyon *
u
Fabrika
HC-17 |AO2 dlgllen voltaj1 |0,500 V~4,000 V kalibrasyon e
u
Fabrika
HC-18 |AO2 hedef voltaj 2 6,000V~9,999V kalibrasyon ¥
u
HC-19 |AO2 digiilen voltaj 2 | 6,000V~9,999V Fabrika %
kalibrasyon
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islev Parametre Tablosu

Fonksi Fabrika |Degisik
onslyen Ad Ayar araligi vl . 9|§I
kodu degeri lik

u
L0 Uygulama makro fonksiyonu seg¢imi
0: Genel ayarlar
1: Sabit basingli su temini icin 6zel
Uygulama Makro | Y&
L0-00 Segimi 2: Oguttciye 6zgu ayarlar 0 Y

3: Makineye 6zgu ayarlar
7: Yukari bakan spot stop icin Ozel
kurulum
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izleme parametrelerinin ézet tablosu

7.2 izleme parametrelerinin dzet tablosu

Grup U0 Temel izleme parametreleri

Y Ad
U0-00 | Calisma frekansi (Hz) 0,01 Hz
U0-01 Ayar frekansi (Hz) 0,01 Hz
U0-02 Busbar gerilimi (V) 0,1V
U0-03 | Cikis Gerilimi (V) 1V
U0-04 | Cikis Akimi (A) 0,01
U0-05 | Cikis glicu (KW) 0,1kW
U0-06 | Cikis torku (%) 0,1%
uo-07 DI dijital girig terminali giris durumu 1
U0-08 DO c¢ikis durumu 1
uo-09 | A1 Gerilim (V) 0,01V
Uo-10 | AI2 Gerilim (V) 0,01V
Uo-11 | AI3 Gerilim (V) 0,01V
U0-12 | Sayisal deger 1
uUo0-13 Uzunluk degeri 1
U0-14 | YUk hizi gostergesi 1
uo-15 PID Ayari 1
U0-16 PID geri besleme 1
uo-17 PLC asamasi 1
uU0-18 PULSE Giris Darbe Frekansi (Hz) 0,01 kHz
U0-19 | Geri Besleme Hizi (0,1Hz cinsinden) 0,1Hz
U0-20 Kalan c¢alisma suresi 0,1dk
uo0-21 Duzeltme oncesi Al1 voltaji 0,001V
u0-22 Duizeltme Oncesi Al2 voltaiji 0,001V
U0-23 Duzeltme oncesi Al3 voltaji 0,001V
uU0-24 Dogrusal hiz 1 m/dk
U0-25 | Akim acilma suresi 1dk
U0-26 Mevcut Calisma Siresi 0,1dk
uo0-27 PULSE Giris Darbe Frekansi 1Hz
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izleme parametrelerinin ézet tablosu

U0-28 Haberlesme ayar degeri 0,01%
U0-29 Enkoder geri besleme hizi 0,01 Hz
UO0-30 | Sebeke frekansi X ekrani 0,01 Hz
U0-31 Yardimci frekans Y gostergesi 0,01 Hz
U0-32 Herhangi bir bellek adresi degerini géruntileme 1
U0-33 Senkron motor rotor konumu 0,1°
U0-34 Motor sicaklik degeri 1C
U0-35 Hedef tork (%) 0,1%
U0-36 | Dénen transformatérin konumu 1
U0-37 Gug faktoru agisi 0,1°
U0-38 | ABZ konumu 1
U0-39 | V/F ayrilma hedef voltaji 1V
U0-40 | V/F ayrimi ¢ikis voltaj 1V
uo-41 DI dijital giris terminali giris durumu gorsel géstergesi 1
u0-42 DO giris durumunun gorsel gosterimi 1
U0-43 DI dijital giris terminali fonksiyon durumu gorsel gosterimi 1 (islev 01 - 1
Islev 40)
U0-44 DI dijital giris terminali fonksiyon durumu gorsel gostergesi 2 (islev 41 - 1
Islev 80)
U0-45 | Ariza bilgisi 1
U0-59 | Ayar frekansi (%) 0,01%
U0-60 | Calisma frekansi (%) 0,01%
U0-61 Surdcl durumu 1
U0-62 | Mevcut ariza 1
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Bolum 7 Bakim ve Sorun Giderme

® Ariza Bilgileri Listesi

Ariza adi I§|eenl2r22?e“ Nedeni bulma Sorun giderme
] 1. slirlict ¢ikig devresinde kisa devre | 1. Cevresel arizalarin giderilmesi
Invertdr var 2. Bir reaktér veya cikis filtresi
Unitesi Err01 2. Motor ve surlcunin kablolamasi | ekleyin
korumasi ¢cok uzun 3. Tum baglanti kablolarini
3. slrucu i¢ kablolamasi gevsek takin
1. Cevresel arizalarin giderilmesi
1 siiriicii cikis devresinde 2. Motor parametre tanimlamasi
topraklama veya kisa devre var )?/’a[:lz;nl L
2. kontrol modu vektérdir ve - Hizlanma suresini artirin T
parametre tanimlama yoktur 4. Artan torku veya V / F egrisini
3. hizlanma suresi ¢ok kisadir ayarlayln” . -
Hizlanma ... | 5. Gerilimi normal aralida
Err02 4. Manuel tork artisi veya V / F egrisi
asiri akimi . ayarlayin
uygun degil . .
5. Disiik voltaj 6. Hiz izleme baslangicini segin
6. Dénen motor galighrimistir veya motorun durmasini bekleyin
7. Hizlanma sirasinda ani yik ;e:r:j;,zgs: it;;slilatm.
8. Segilen siriicl kapasitesi diigik 8. Daha yiksek giic seviyesine
sahip surucuyu segin
1. Sirtci cikis devresinde | 1. Cevresel arizalarin giderilmesi
topraklama veya kisa devre var 2. Motor parametre tanimlamasi
2. Kontrol modu vektor ve parametre | yapin
Yavaslama tanimlama yok 3. Yavaslama siresini artirma
asiri §k|m| Err03 3. Yavaslama siresi ¢ok kisa 4. Gerilimi  normal araliga
s 4. Disuk voltaj ayarlama
5. Yavaslama sirasinda ani yuk 5. Ani yikin iptal edilmesi
6. Frenleme Unitesi ve frenleme | 6. Frenleme (Unitesi ve direng
direnci takilmamis montaji
1 siiriicii cikis devresinde 1. Cevre birimi arizalarinin
topraklama veya kisa devre var gld(;/lrllme5| |
2. Kontrol modu vektérdir ve - Motor parametre tanimlamasi
. yapin
z?:ltr)lltaklm hiz Err04 gag@zt&evgﬁgjmlama yoktur 3. Gerilimi normal araliga
4. Calisma sirasinda ani bir yUk olup aya”‘i‘y'.’.’ - . .
olmadig 4. Ani yukur} iptal edll'lme3| o
5. Segilen siriiclu kapasitesi dugtk 5. Dah? "yL'J.ksek. gue seviyesine
sahip suriicl segin
1. Giris voltaji yiksek I o
2. Hizlanma iglemi sirasinda, motoru ;' arIaG?r:I“ml normal araliga
cahistirmak icin dis kuwvet | 2vanayin - - . .
Hizlanma Err05 avaulanivor 2. Bu harici gicun iptal edilmesi
asiri gerilimi 3ng|zIan¥na siiresi gok kisa veya fren direncinin takilmasi
4. Frenleme Unitesi ve frenleme 3. Hizlanma suresini art[rln
direnci takilmamis 4. Frenleme Unitesi ve direng takin
1. Giris voltaji yksek 1 Gerilimi  normal  araliga
2. Yavaglama islemi sirasinda, a.yarlayln
Yavaslama Err06 E:J?\?;?é?wmaya zorlayan harici bir 2. Bu harici gucu iptal edin veya
asiri gerilimi fren direnci takin

3. Yavaslama siresi ¢ok kisa
4. Frenleme Unitesi ve frenleme
direnci takilmamis

3. Yavaslama siresini artirin
4. Frenleme Unitesi ve direng takin




Sabit hizda

1. Girig voltaji yuksek

1. Gerilimi  normal araliga
ayarlayin

. Err07 2. Calisma sureci sirasinda, motoru L . .
asir gerilim 2. Bu harici gucun iptal edilmesi
calismaya zorlayan dis kuvvet vardir ; Py
veya fren direncinin takilmasi
Kontrol glg
kaynagi Err08 Girig voltaji belirtilen aralikta degil Gerilimi belirtilen araliga ayarlayin
arizasi
1. Anlik gug kesintisi
L ) 1. Arizayi sifirlayin
2. siirict girig ucu voltaji normal o .
. 2. Gerilimi normal arahga
aralikta degil
. . . . . ayarlayin
Dusuk voltaj 3. Veriyolu voltaji normal degil
Err09 . o 3. Teknik destek alin
hatasi 4. Dogrultucu kdprisl ve tampon .
) i ) 4. Teknik destek alin
direnci normal degil
. 5. Teknik destek alin
5. surlici karti anormal
6. Teknik destek alin
6. Kontrol karti anormal
1. YUk{ azaltin ve motor ve
o 1. Yuk gok blyik mi yoksa motor ) )
Surdci Asir . makine kosullarini kontrol edin
. Err10 durmasi mi meydana geliyor? . . o
Yik ) o o 2. Daha yiiksek gli¢ seviyesine
2. Secilen sirlcu kapasitesi dugik L )
sahip suricuyu segin
1. YUk azaltin ve motor ile
1. Yuk gok mu blyiik yoksa motor ) )
Motor agin . makine kosullarini kontrol edin
. Err11 durmasi mi meydana geldi? . . o
yuk ) o L 2. Daha yliksek gu¢ seviyesine
2. Secilen sirlcu kapasitesi dugik L )
sahip suricuyi segin
. o . 1. Cevresel kablolamadaki
1. Ug fazl girig glict normal degil ) o
. o sorunlari kontrol edin ve giderin
Giris faz 2. Sirlcu karti anormal ]
Err12 2. Teknik destek alin
kaybi 3. Anormal yildirim koruma karti ]
3. Teknik destek alin
4. Ana kontrol karti anormal ]
4. Teknik destek alin
e . 1. Cevre birim arizalarinin
1. Surlciiden motora giden kablo o )
. giderilmesi
normal degil .
2. Motorun (g fazli sargisinin
Cikis fazi 2. Motor galigirken stirliciiniin (g .
Err13 normal olup olmadigini kontrol
kaybi fazh gikigl dengesizdir. ) S
edin ve arizay giderin
3. Sirlcu karti anormal
3. Teknik destek alin
4. Modul anormal
4. Teknik destek alin
. . 1. Ortam sicakh@ini disurin
1. Ortam sicakhgi ¢ok ylksek
2. Hava kanalinin temizlenmesi
. 2. Hava kanal tikanikhgi o )
Modul agiri 3. Fanin degistiriimesi
Err14 3. Fan hasari o
Isinma 4. Termistorun degistiriimesi
4. Modil termistdr hasari : . L
) 5. Invertdr modulinin
5. Invertér modulinde hasar
degistiriimesi
1. Terminal DI lzerinden harici ariza
Harici
) sinyali girigi 1. Sifirlama iglemi
ekipmanin Err15 o . ! .
2. Sanal 10 uzerinden harici ariza 2. Islemi sifirlayin
arizalanmasi

sinyali girigi




1. Ana bilgisayar diizglin ¢alismiyor
2. Haberlesme hatti normal degil

1. Ana bilgisayarin kablolarini
kontrol edin
2. Haberlesme baglanti hattini

Haberlesme Err6 3. Haberlesme genigletme karti kontrol edin
rr
hatasi P0-28'in ayar yanhs 3. Haberlesme genisletme kartinin
4. Haberlesme parametre grubu tlrdint dogru ayarlayin
FD'nin ayari yanhs 4. Haberlesme parametrelerini
dogru ayarlayin
. 1. slirtict karti ve gu¢ kaynagi 1. Surlcu kartini veya gug kartini
Kontakt6r
Err17 normal degil degistirin
arizasi
2. Kontaktér normal degil 2. Kontaktérun degistiriimesi
Akim 1. Hall cihazinin anormal oldugunu
) 1. Hall cihazinin degistiriimesi
algilama Err18 kontrol edin ve bulun
o 2. Sirlcu kartini degistirin
hatasi 2. Suricu karti anormal
1. Motor parametreleri isim plakasina | 1. Tip plakasina gére motor
Motor ayar Err19 go6re ayarlanmamig parametrelerini dogru sekilde
rr
hatasi 2. Parametre tanimlama iglemi ayarlayin 2. Siriiciiden motora
zaman asimi giden kabloyu kontrol edin
) 1. Gergek duruma gore, enkoder
1. Enkoder modeli uyugmuyor L )
tipini dogru sekilde ayarlayin
Kod diski 2. Enkoder kablolama hatasi
Err20 2. Hat arizalarini giderin
arizasi 3. Enkoder hasari
3. Enkoderin degistiriimesi
4. PG Karti anormal
4. PG kartinin degistiriimesi
EEPROM
okumalyazm | Err21 1. EEPROM yongasi hasari 1. Ana kontrol kartini degistirin
a hatasi
o 1. Asirt gerilim arizasi olarak
Siruci
1. Asiri gerilim varhigi sorun giderme
donanim Err22
2. Asiri akim varhgi 2. Asiri akim arizasi olarak sorun
arizasi
giderme
Topraklama
arizasi  kisa | Err23 1. Motorda toprada kisa devre 1. Kabloyu veya motoru degistirin
devresi
Kumulatif
calisma o 1. Parametre baslatma
L 1. Toplam calisma suresi ayarlanan )
suresi Err26 fonksiyonunu  kullanarak kayit
degere ulasti o
dolumu bilgilerini silin
hatasi
1. Terminal DI UGzerinden kullanici
Kullanici
taniml hatayi girin 1. Sifirlama iglemi
tanimh ariza | Err27

1

2.Sanal 10 araciigiyla kullanici

taniml hatayi girin

2. Sifirlama islemi




1. Terminal DI aracihgiyla kullanici

Kullanici Erro8 tanimli hatay! girin 1. Sifirlama iglemi
Ir.
tanimli hata 2 2.Sanal 10 araciligiyla kullanici | 2. Sifirlama iglemi
tanimli hatay! girin
Kumulatif glig . . 1. Kayit bilgilerini silmek igin
L 1. Toplam gl¢ agcma suresi )
acma slresi | Err29 parametre baglatma fonksiyonunu
ayarlanan degere ulasir
varis hatasi kullanin
1. YUkdn ayrilip aynimadigini
L veya P9-64 ve F9- 6 5 parametre
L 1. Siricu calisma akimi P9-64'ten
Yikslz ariza | Err30 diisiik ayarlarinin gercek calisma
Usu
s kosullarini kargilayip
kargilamadigini kontrol edin
Calisma
Sirasinda 1. PID geri besleme sinyalini
) 1. PID geri beslemesi PA-26'nin ]
PID Geri | Err31 kontrol edin veya PA-26'yI uygun
ayarlanan degerinden duguk ) .
Besleme bir degere ayarlayin.
Kaybi Arizasi
Dalga dalga . L . 1.YUkG azaltin ve motoru ve
1. Yuk ¢ok buylk mu yoksa motor ) )
akim mekanik durumu kontrol edin
Err40 durmasi mi meydana geliyor? . . o
sinirlama ) L L 2. Daha yuksek gl¢ seviyesine
2. Segilen suruicl kapasitesi diglk L ]
hatasi sahip suricuyl segin
Calisma
sirasinda gug¢ 1. Sirict c¢ahsirken terminaller | 1. Motor anahtarlama islemi,
kaynagi Err41 araciligiyla mevcut motor segimini | surlicu durduktan sonra
kesintisi degistirin gerceklestirilir.
hatasi
1. Enkoder parametrelerini dogru
1. Yanhs enkoder parametre ayari ayarlayin
Asiri hiz 2. Parametre tanimlama yok 2. Motor parametre tanimlamasi
sapmasi Err42 3. Asin hiz sapmasi algilama | yapin
hatasi parametreleri P9-69 ve P9-70 yanlis | 3. Gergek duruma gore algilama

ayarlanmig

parametrelerini  dogru  sekilde

ayarlayin




1. Yanhs enkoder parametre ayari
2. Parametre tanimlama yok

1. Sicaklik sensdru kablolarini
kontrol edin ve arizay! giderin

Motor asiri
hiz hat Errd3 3. Motor asiri hiz algilama 2. Taslyici frekansi azaltin veya
1z hatasi
parametreleri P9-67 ve P9-68 yanlis | motoru sogutmak icin diger isi
ayarlanmis yayma Onlemlerini alin
e 1. Sicaklik sensori kablolarini
Motor asiri 1. Sicaklik sensoérl kablolamasi
kontrol edin
sicaklik Errd5 gevsek
. 2. Taslyici frekansi azaltin veya
arizasi 2. Motor sicakhgi cok yiksek . .
1s1 dagilimini guiglendirin
1. Motor parametrelerinin dogru
Baslangic .
1. Motor parametreleri ile gergek olup olmadigini, 6zellikle nominal
konumu Err51 ) .
hat kosullar arasindaki sapma ¢ok buyik | akimin gok disiik ayarlanip
atasi
ayarlanmadigini kontrol edin.
STO1 giris devresinin anormal
STO1 sekilde kesilmesi. Ornegin, STO1 devresinin algilanmasi
kablolama, gli¢ kaynagdi vb.
STO arizasi gt kaynag
STO2 giris devresinin anormal
STO2 sekilde kesilmesi. Ornegin, STO2 devresinin algilanmasi

kablolama, gli¢ kaynagi vb.




HNC {iriiniinii tercih ettiginiz i¢in tesekkiir ederiz. .
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